E2-2P2/2P5/201-N4: (model bez przelacznikéw i potencjometra) polaczenia

L 3 ,
\ 4 $ruby

Nz

2
Przewody Listwa zaciskowa TM1

Przewody
zasilajace L1,L.2

-

Montaz zgodny zIEC . 200mm — dhugos¢ kabla bez ekranu
Przewody zasilajace L1,L2,%

Przewody silnikowe & ,T1,72T3
dhugosc: max. 2m

Uwaga:

Przewod sterujacy TM2
powinien by¢ dotaczony
do zacisku masy

Podtaczenie ekranu kabla do
masy za pomoca obejmy

20

E2-2P2/2P5/201-N4S: (model z przelacznikami i potencjometrem) polgczenia

A Przewody zasilaj qce
L=

Przewody
silnikowe + TT2T3

dhugosc: max. 2m

O &
Przewody  Listwa zaciskowa sterujaca
silnikowe
Montaz zgodny zIEC

200mm — diugosc kabla bez ekranu

Podtaczenie ekranu kabla do

Uwaga:
masy za pomoca obejmy

Przewod sterujacy TM2
powinien by¢ dotaczony
do zacisku masy
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3.1 Opis uzycia panela operatora »
p ycia p P 0 dm

POWER LED o
Wskaznik zasilania / B B B
ATwm.
[Clula)
oo
:
(2] ENT @ o
o

STOP FUN
.y

25000
27430

2940

A UWAGA | 21000 J
230.0¢

Nie naciskaj przyciskow $rubokretem ani innym ostrym narzgdziem, ktére moze uszkodzi¢
panel operatora

2305

Nastepujacy graf przedstawia obsluge panela operatora: —]
v [a]2 S
E0.0 | O 53.9 : 00

(Czegstotliwose) *1 (Czestotliwosé) =t o

| LIS

185,
161.5
174,80

DSP D A
FUN
Izl DATA
ENT
F xx » F xx o XXX Jednostka: mm
(Zapisz)
DSP
Po 0.5s
FUN DATA @
ENT M|
- END XXX | —a——
-

*1 Wskazuje warto$¢ zadana dla zatrzymanego silnika, oraz warto$¢ wyjsciowa podczas biegu silnika.
*2 Czgstotliwos¢ mozeg by¢ zmieniana zardwno podczas zatrzymania jak i biegu silnika.
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Sposéb montazu na szynie DIN

Demontaz

& Srubokret @

E2-2P2/2P5/201-N4X (IP65): wymiary

K,
i R—\~ i
28
g|& B
5
@
4-04.2
117.23
13357 . 133.00 |

Jednostka: mm

3.2 Wykaz parametrow

: Blad 3

Parametr FN_| Opis parametru Jednostka Zakres Ustaw. | Uwaga
fabrycz.
0 | Ustawienie producenta 0
Czas przyspiesz. |1 Czas przys$pieszenia 0.1s 0.1~999s |5.0 *1*3
/ hamowania 2 | Czas hamowania 0.1s 0.1~999s |5.0 *1*3
Rodzaj sterowania |3 0: Do przodu /Stop, Do tylu /Stop | 1 0~1 0
zdalnego 1: Start /Stop, Przod / Tyt
Kierunek obrotow |4  |0: Do przodu 1 0~1 0 *1
silnika 1: Do tyhu
Charakteryst. V/F |5 | Ustawianie charakterystyki V/F| 1 1~6 1/4 *2
Ograniczenie 6 | Gome ograniczenie 0.1Hz 1.0 ~ 120Hz | 50/60Hz | *2*3
czgstotliwosci czestotliwosci (1 ~200)*4
wyjsciowej 7 | Dolne ograniczenie 0.1Hz 0.0~ 120Hz |0.0Hz |*3
czgstotliwosci (0 ~ 200)*4
Czestotliwo$¢ SP1 |8 Czestotliwosé nastawiana SP1|0.1Hz 1.0 ~ 120Hz | 10Hz *3
(1 ~200)*4
JOG 9 Czestotliwos¢ ustawcza 0.1Hz 1.0~ 10.0Hz | 6Hz
(1 ~200)*4
Sposéb sterowania | 10 | 0: panel operatora 1 0~1 0
1: listwa zaciskowa
Sposob zadawania |11 | 0: panel operatora 1 0~2 0
czestotliwosci 1: listwa zaciskowa
2: listwa zaciskowa 4-20mA *4
Czestotl. PWM 12 | Czgstotliwos¢ modulacji PWM]| 1 1~5 5 *1
(1~10)*4
Kompensacja 13 | Wzmocnienie kompensacji | 0.1% 0.0 ~10.0% |0.0%
momentu momentu
Sposdb hamowania | 14 | 0: hamowanie wedhug rampy | 1 0~1 0
1: hamowanie wybiegiem
Hamowanie 15 | Czas hamowania DC 0.1s 0.0 ~255s |0.5s
pradem statym 16 | Czestotliwosé pradu hamowania | 0.1Hz 1~ 10Hz 1.5Hz
17 | Poziom napigcia hamowania |0.1% 0.0 ~20.0% |8.0%
Zabezpieczenie 18 | Poziom zabepieczenia - prad | 1% 50 ~110% [100%
termiczne silnika znamionowy silnika (0 ~200%%*4
Wejscie dyskretne |19 | Funkcja wejscia - zacisk 6 | 1: Jog 2
wielofunkcyjne 2: SP1
20 |Funkcja wejscia - zacisk 7 |3: Zatrzymanie awaryjne| 5
4: Zablokowanie awaryj.
5. Reset
6. SP2*4
‘Wejscie dyskretne |21 | Funkcja wyjscia 1: Praca 3
wielofunkcyjne przekaznikowego 2: Osiagnigcie czgst. zad.
3
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Parametr FN_| Opis parametru Jednostkal Zakres Ustaw. | Uwaga
fabrycz.

Zmiana kierunku |22 | 0: Zezwolenie na zmiang kierun.| 1 0~1 0

obrotow 1: Zablokowanie zmiany kierun.

Automatyczny 23 | 0: Zezwolenie na autom. restart| 1 0~1 0

restart po zaniku 1: Zablokowanie autom. restartul

napigcia zasilania |24 | Ilo§¢ automatycznych restartow] 1 0~5 0

Ustawienia 25 | 010: Powrot do parametréw fabrycznych 50Hz *2

fabryczne 020: Powr6t do parametrow fabrycznych 60Hz

Czgstotl. SP2 26 | Czgstotliwosé nastawiana SP2 1,0 ~ 200Hz | 20 *4

Czgstotl. SP3 27 | Czestotliwo$¢ nastawiana SP3 1,0 ~ 200Hz | 30 *4

Automatyczny 28 | 0: zezwolenie na restart

restart 1: zablokowanie restartu 1 *5
(od wersji CPU v2.1)

Wersja oprogram. |29 | Wersja oprogramowania CPU

Pamig¢ bledowv |30 | Pamigé kodéw trzech ostatnich bledow

UWAGA:

*1: Parametr moze byé zmieniany podczas biegu silnika.
*2: Patrz opis parametru Fn_25.
*3: Jezeli zakres jest wiekszy niz 100, to powyzej 100 jednostka jest réwna 1.

*4: Nowe parametry dla wersji CPU v1.8 i wyzszych.
*5 Nowe parametry dla wersji CPU v2.1 i wyzszych.

3.3 Opis parametrow

Fn_00 Ustawienie producenta. Prosimy nie zmienia¢ !

Fn_01 : Czas przySpieszenia = 0.1 ~ 999 s
Fn_02 : Czas hamowania = 0.1 ~999 s

1. Czas po ktérym predkos$¢ obrotowa silnika oiagnie zadang warto$¢ obliczamy:

Czas przys$pieszenia = Fn 01 x

Czas hamowania = Fn 02 x

[HZ]

Czestotliwos¢ zadana

50 Hz

Czestotliwos¢ zadana

50Hz

F_01

F_02
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Sposéb montazu filtra klasy B

Spos6b montazu uchwytu DIN

Sposéb montazu filtra klasy B oraz
uchwytu do szyny DIN

Uchwyt DIN

Model ‘Wymiary (mm) Model przetwornicy

DIN E2-201 130x72x7,5 E2-1P2/1P5/101/2P2/2P5/201

E2-202/203/401/402/403
Krok I -
Wi6z zaczepy
uchwytu w otwory Krok I -
montazowe Krok 1 zyj malego $rubokreta
przetwornicy wiktadajac go
Zaczep W zaczep Srodkowy.

Krok 2" Srodkowy
Przesun uchwyt ok 1 ﬂ pZ Kro/‘cVZH- '
az do pewnego Krok 2 Nacisnij srubokrgt aby
zamocowania oddzieli¢ uchwyt DIN
W otworac‘h Zaczep od przetwornicy
przetwornicy




E2-202/203/401/402/403: (IP 20) wymiary Fn_03 : Rodzaj sterowania zdalnego =
e — 0 : Do przodu / Stop, Do tylu / Stop
o 1 : Start / Stop, Do przodu / Do tylu

—T

Uwaga 1: Fn_03 jest aktywne tylko jezeli Fn_10 = 1 (sterowanie zdalne)

B|C Fn 03 =0 Fn 03 =1
™2 - N
™ 3 FWD /Stop 3 Run / Stop
N [cooocoo0000] (] — —
@ | Jeegeecezeed 3 REV /Stop 4 FWD/REV
a lelde&elel® | 1 — —
5 5 COM
TM2 PIN3 | | |
Jednostka: mm | |
= : TM2 PIN4
™1 e Model Wymiar |[A |B |C |D | |
"
) E2-202/203/401/402/403: | 143 [127,5] 140 [8.0 F _ | | |
n 03=0 .
DD @B?B%[% §] E Model Wymiar |[E |F |G Wjécie Do przodu | |
TR E2-202/203/401/402/403: [ 171_[108 [ 118 | T | Do yh
gﬁ O% Fn 03=0 | ! | (uwaga)
Dl Wyjscie | Do przodu |
== o |
T T T Do tyiu/
I F .
f G (uwaga)

Uwaga: Sygnal zmiany kierunku jest ignorowany jezeli Fn_22=1

Wymiary oraz sposéb montazu filtra klasy B

Fn_04 : Kierunek obrotéw silnika = 0 : Do parzodu

1: Do tylu
Q [e]
° ° !_[L'J
Filtr RFI (klasa B)
E2F-2102 ° - - . . . . . . , .. .
Model filtra | Wymiary Prad | Medel przetwornicy Pomimo braku przycisku do zmiany kierunku na panelu operatorskim kierunek obrotéw sinika mozna
o (mm) (A) ienié i
CEE TP MIT TP oHIT zmieni¢ przez zmiang parametru Fn 04.
E2F-2102 156x76x25 10A | E2-2P5-M1F/E2-2P2-H1F
o . E2-201-M 1F/E2-201-H1F Uwaga:
o s E2F-2202 | 172x1202x11 | 204 Eggg%gg Jezeli Fn_22 =1: Zablokowanie zmiany kierunku, Fn_04 nie moze mie¢ wartosci 1.
oI J T JJ E2F-4103 | 172x120,2x11 | 10A E2-401-H3F Panel wy§wietli komunikat "LOC".
85 250 E2-402-H3F
E2-403-H3F Fn_05 : Charakterystyki V/F =1~ 6

Wybor charakterystyki V/F pozwala na dostosowanie przetwornicy do rodzaju obciazenia silnika




Czestotliwo$é znamionowa silnika 50 Hz

Zmienny moment

Aplikacja Ogdlne zastosowanie | Duzy moment startowy
Fn_5 1 2 3
V(%) V(%) V(%)
Ch-kaV/F [ 100 : 100 , ;
. e g | |
| | :’
¢ |- ! cl i .’
: i Hz L ! Hz L hHz
1 25 50 120 1 25 50 120 1 25 50 120
Czestotliwosé znamionowa silnika 60 Hz
Aplikacja Ogolne zastosowanie | Duzy moment startowy Zmienny moment
Fn_5 4 5 6
V(%)
100L __________
Ch-ka V/IF A
Bl . P
o
c 'l E l: :I
Ll 4 2 1 Hz
1 30 60 120

Fn_5 B Cc
1/4 10% 7.5%
2/5 15% 10.5%
3/6 25% 7.7%

Fn_06 : Gérne ograniczenie czestotliwosci =

Fn_07 : Dolne ograniczenie czestotliwosci =

1~120 Hz

1~200 Hz (CPU v1.8)

0~120 Hz

0~200 Hz (CPU v1.8)
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2.6 Wymiary oraz sposéb montazu przetwornicy oraz filtra

E2-1P2/1P5/101/2P2/2P5/201: (IP 20) wymiary

. i

T™M2
—_—

™M1
RAr——

‘80888

Jednostka: mm

naeaoonoonny | - e

Wymiar | A B

E

F

G

[ 1 E2-1P2/1P5/101/2P2/2P5/201| 132 | 116

118

61

72
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Opis zaciskéw laczeniowych

Opis zaciskow silowych TM1

Symbol zacisku Opis

L1/L Zaciski zasilania:

L2 jednofazowe: L1/L2 {(model E2-2P2/2P5/201); L/N (model E2-202/203)
L3/N tréjfazowe: L1/L.2/L.3 (model E2-401/402/403)

P zaciski zewngtrznego rezystora hamowania

R (tylko modele E2-202/203/401/402/403)

T1(U)

T2 (V) Zaciski silnika

T3 (W)

Uwaga: Podlaczenie modeli E2-2xx (napigcie zasilania 220V!!!) do napigcia 380V spowoduje
uszkodzenie przetwornicy i utrat¢ gwarancji.

Opis zaciskoéw sterujacych

Symbol zacisku Opis

1 TRIP Wyjscie przekaznikowe - patrz parametr Fn 21
BN RELAY Obciazenie styku 250VAC/1A (30VDC/ 1A)

3 FWD(FW) | Wejscia dyskretne sterujace - patrz parametr Fn_03

4 REV(RE)

3 +12V(12) | Zacisk wspolny dla 3/4/6/7

6 SP1(SP) Wejscia dyskretne wielofunkcyjne - patrz parametry Fn 19

7 RESET(RS)
18] = + +10V Zasilacz potencjometeru

9 —$ Wejscie analogowe | Wejscie zadawania czgstotliwosci (potentcjometer
N lub sygnat 0~10V / 0-20mA / 4-20mA)

10l ov Masa dla wejscia

(FM -) i wyjscia analogowego
11 FM+ Wyjscie analogowe  |Sygnal proporcjonalny do czgstotliwosci wyjsciowej
o napigciu 0 - 10VDC

Opis przelgcznika SW1

SW1 Typ sygnalu UWAGA

1 T H i sygnat analogowy 0~20mA (Fn_11=1) Przetacznik typu sygnatu wejscia

2 sygnat analogowy 4~20mA (Fn_11=2) analogowego.
v l' Dostepny po odsunigciu klapki
I T 1 7 boku przetwornicy.
H 2 sygnat analogowy 0~10 VDC
A ; (Fn_11-1)

Czestotli-

wos¢
wyjsciowa Fn_06 (Gérne ogr. czgst.)

L - - Fn_07 (Dolne ogr.
7 (Uwaga) czgst.)
/
Wartoé¢ zadana czestotliwosci
Uwaga:

Jezeli Fn_07 =0 Hz, iwarto$¢ zadana jest = 0Hz, przetwornica jest w stanie zerowej predkosci
(zero speed).
Jezeli Fn_07 >0 Hz, i warto$é zadana jest< Fn_07, czestotliwo$¢ wyjéciowa bedzie réwna Fn_07.

Fn_08 : Czestotliwo$¢ SP1= 1~ 120 Hz

1~200 Hz (CPU v1.8)
Fn_09 : Czestotliwo$¢ ustaweza JOG= 1~10Hz
1~200 Hz (CPU v1.8)

1. JezeliFn 19 lub Fn 20 =2 i wejscie wielofunkcyjne jest wysterowane to czgstotliwos¢ wyjsciowa
jest rowna czgstotliwosci SP1 (Fn_08)

2. JezeliFn 19 lub Fn 20 =11 wejscie wielofunkcyjne jest wysterowane to czgstotliwo$¢ wyjéciowa
jest rowna czgstotliwosci JOG (Fn_09)

3. Priorytet zadawania czgstotliwo$ci jest nastgpujacy : JOG> SP1>Panel operatora lub zadajnik zdalny.

Fn_10 : Sposéb sterowania
=0 : Panel operatora
=1 : Listwa zaciskowa

Parametr ten okresla miejsce 7 ktorego startujemy i zatriymujemy silnik, dokonujemy zmiany kie-
runku, zatrgymania awaryjnego itp.

Uwaga:
Jezeli Fn_10=1 (sterowanie zdalne), przycisk STOP na panelu operatora jest aktywny (zatrzy-
manie awaryjne) .
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Fn_11 : Sposéb zadawania czestotliwos$ci

=0 : Panel operatora

=1 : Listwa zaciskowa TM2 (0 ~10V / 0 ~ 20mA)
=2 : Listwa zaciskowa TM2 (4 ~ 20mA) (CPU v1.8)

Uwaga 1:
Jezeli aktywna jest czestotliwo§é SP1 lub JOG , przyciski AV na panelu operatora sa nieak-
tywne. Przetwornica powréci do tych nastaw po wylaczeniu SP1 lub JOG.

Uwaga 2:
Podczas przyépieszania i hamowania przyciski A ¥ na panelu operatora sa nieaktywne.

Fn_12 : Czestotliwoéé modulacji PWM =1~ 10

Fn_12 | Czestotliwosé PWM Fn_12 Czestotliwo§¢ PWM|
1 4 kHz 6 10 kHz*1
2 5 kHz 7 12 kHz*1
3 6 kHz 8 14,4 kHz*1
4 7,2 kHz 9 15 kHz*1
5 8kHz 10 16 kHz*1
*1: Tylko dla wersji CPU v1.8 i wyzszych

Wyzsza czgstotliwos$¢ modulacji PWM zmniejsza halas wytwarzany przez silnik. Powoduje jednak
wigksze wydzielanie ciepta na radiatorze przetwornicy i zwigkszona emisjg zaktocen EMC.

Fn_13: Wzmocnienie kompensacji momentu =0~ 10 %

Dla aplikacji wymagajacych duzego momentu rozruchowego parametr Fn 13 umozliwia zwigkszenie
momentu w stosunku do charakterystyk V/F (zwigkszenie napigcia w punktach B,C) - patrz opis para-
metru Fn 05.

Uwaga: Jezeli Fn_13 = 0, wzmocnienie momentu jest nieaktywne.

Fn_14 Sposéb hamowania = 0 : Hamowanie wedlug rampy
1: Hamowanie wybiegiem

Fn_15 Czas hamowania DC =0 ~ 25.5 sec

Fn_16 Czestotliwos$¢ pradu hamowania =1~ 10 Hz

Fn_17 Poziom napi¢cia hamowania = 0 ~ 20 %
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2.5 Podlaczenia

Uklad podlaczen wej$é dyskretnych przy zewnetrznym zasilaniu 24V DC

Zasilanie
1x220V lub

3x380V

Wejscia

wielofunkcyjne

Potencjometr
10kQ

Zewnetrzny rezystor

hamowania(opcja)

P R
LIL) (U)TI
L2
(VT2 M
L3(N)
(W)T3
FWD
REV i ) wyjscie
przekaznikowe
SP1 , 2
RST SW1
CON2
12v
0 Ztacze do
+10V o | testowania
3 °
MVI °
(0~10V/0~20/4~20mA)
OV(FM-) Zacisk
FM+ @ | ochronny

Podlaczenia wej$¢ dyskretnych przy zasilaniu zewnetrznym

24V @

™2
_ 3
0 a FWD
— 4
o & REV
5O py
— 7
o a RST
101 oy




Zastosownie urzadzen peryferyjnych Jezeli Fn_14=10
Po otrzymaniu sygnatu Stop przetwornica hamuje silnik do czgstotliwosci ustawionej w Fn_ 16,

a nastgpnie utrzymuje napigcie wyjsciowe na poziomie Fn_17 przez czas ustawiony w Fn_15.

Zasilanie @ Zasilanie:
m Napigcie zasilania powinno by¢ zgodne z danymi technicznymi
} przetwornicy. o , Sygnai START |
» Wylacznik nadmiarowo-padowy musi by¢ zainstalowany pomigdzy

Wylacznik "

nadmiarowo- E

pradowy
¥

zasilaniem a przetwornica. Czestotliwosc

Czas hamowania
4/
771

Czas hamowania DC

wyjsciowa
‘Wylacznik nadmiarowo-pradowy:
m Zastosuj odpowiedni wytacznik nadmiarowo-pradowy w celu
Stycznik =] zabezpieczenia przetwornicy.
» Nie uzywaj wylacznika nadmiarowego do startowania silnika.

Czestotliwosc
hamowania DC

Diawik Wylacznik réznicowo-pradowy

sieciowy »  Wrylacznik roznicowo-pradowy moze by¢ zastosowany Jeieli Fn_14 =1
do zapewnienia ochrony przeciwporazeniowej. Tranzystorowy mostek mocy jest blokowany natychmiast po otrzymaniu sygnatu Stop. Silnik jest

hamowany wybiegiem.
Stycznik:
» Stycznik nie musi by¢ stosowany do podstawowych aplikacji. Fn_18: Prad znamionowy silnika = 50 ~ 110%
Filtr wejsciowy D Stycznik jest potrzebny do sterowania zdalnego, automatycznego - 0 ~200% (CPU vL.8)
restartu lub kontroli hamowania.
f = Nie uzywaj stycznika do startowania silnika. . . . . . e .
1. Dzialanie elektronicznego termicznego zabezpieczenia silnika jest nastepujace:

Dlawik sieciowy

»  Dla zasilania o duzej mocy (powyzej 600KVA) mozna zastosowaé
dtawik sieciowy w celu ochrony przed przepigciami i poprawy
wspolczynnika mocy.

(1)Prad znamionowy silnika [A] = Prad znamionowy przetwornicy [A] x Fn_18/100
Fn_18 =Prad znamionowy silnika [A] x 100 / Prad znamionowy przetwornicy [A]

(2)Silnik pracuje ciagle do wartosci 100% pradu znamionowego silnika. Po osiagnigciu przez prad
wartosci 150% praca silnika moze by¢ kontynuowana tylko przez jedna minutg (patrz krzywa (1)

Filtr wejéciowy:
narys. 3)

»  Shuizy do eliminacji zaktocen o czgstotliwosciach radiowych.
m Jezli potrzebny to wybierz model przetwornicy z filtrem
zabudowanym wewnatrz lub zastosuj filtr zewngtrzny.

Uziemienie

(3)Po zadziataniu elektronicznego termicznego zabezpieczenia silnika przetwornica jest natychmiast
Fitr wyjsciowy * Przetwornica czgstotliwosci: blokowana i na wysvyrle‘tlaczu miga komunikat OL1. Blad ten musi by¢ kasowany przyciskiem
Reset lub poprzez wejscie Reset.

m Zaciski zasilania L1 1L2 sa niezalezne od kierunku faz. Podlaczenia
o \ moga by¢ zamieniane.
,s finik ) (@h m Zaciski wyjsciowe T1, T2, T3 powinny by¢ podiaczone odpowiednio
:?;?::Z\J:y Y do zaciskow U, V, W silnika. Jezeli silnik kreci si¢ w przeciwnym
kierunku to nalezy zamieni¢ dwa przewody.
= Uziemienie  w Zaciski wyjsciowe T1, T2, T3 nie wolno podtaczyé do napiecia
zasilania. Grozi to uszkodzeniem przetwornicy.
m  Zacisk ochronny. Do zacisku podtaczy¢ odpowiedni system ochrony
przeciwporazeniowej.

(4)Silnik pracujacy z mata predkoscia obrotowa jest gorzej chtodzony. Poziom elektronicznego
zabezpieczenia jest automatycznie redukowany (przechodzi z krzywej (1) na krzywa (2) na rys. 3).
Nalezy dobra¢ odpowiednia charakterystykg Fn 05 dla danej aplikacji aby lepiej chroni¢ silnik.

2. Dzialanie elektronicznego termicznego zabezpieczenia przetwornicy jest nastepujace:

(1)Przetwornica pracuje ciagle do wartosci 103% pradu znamionowego przetwornicy. Po osiagnigciu
przez prad wartosci 150% praca przetwornicy moze by¢ kontynuowana tylko przez jedna minute

Filtr wyjéciowy: (patrz krzywa (1) na rys. 3)

» Moze by¢ zastosowany w celu ochrony silnikéw o stabej izolacji

uzwoje (2)Po zadziataniu elektronicznego termicznego zabezpieczenia przetwornicy jest ona natychmiast

blokowana i na wyswietlaczu miga komunikat OL2. Btad ten musi by¢ kasowany przyciskiem
Reset lub poprzez wejscie Reset.
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Fn_05=123 Fn_05=456

n_ Schematy polaczen
silnik standardowy 50 Hz silnik standardowy 60 Hz
Prad [%]

t [min]

Prad [%] Uklad polaczen dla przetwornic czestotliwosci serii E2-200

100 o vnenenes : 1000 - eneenenss :

90"/ 90 Szafa systemu napedowego
60 60
Przetwornica
Decay — L1 L1 T -
' y Hz : Hz — . N T2 \ 2
20 50 (Rys. 1) 20 60 (Rys. 2) (Rys. 3) 150  Prad [%] _{ stycznik | = = Silnik
D& T™2 @ """ A =
Fn_19: Wejscie dyskretne wielofunkcyjne - zacisk 6 = 1~5
1~6 (CPU v1,8) Piyta metalowa
Fn_20: Wejscie dyskretne wielofunkcyjne - zacisk 7 = 1~5 ! {ub panel :
1~6 (CPU v1,8) s
............... :::;
1. Fn_19, Fn_20 =1 : JOG, patrz Fn_09
- - - Uktad zdalnego
. sterowania
2.Fn_19,Fn_20=2 lub 6: kodowanie trzech predkosci SP1, SP2, SP3 (= @

np. F_19=2 i F_20=6 Uwaga: W zaleznoéci od modelu filtr moze znajdowaé sie wewnatrz przetwornicy

Zacisk 6 Zacisk 7 Czestotliwosé wyjsciowa
ON OFF SP1 (Fn_08)
OFF ON SP2 (Fn_26) Uklad polaczen dla przetwornic czestotliwosci serii E2-400
ON ON SP3 (Fn_27)
Szafa systemu napgdowego
3. Fn_19, Fn_20 =3: zewnetrzne zatrzymanie awaryjne Filtr
. . . . . . Wytacznik Lt
Po otrzymaniu sygnalu zatrzymania awaryjnego przetwornica hamuje silnik wedlug rampy bezpi 12 Silnik
(niezaleznie od ustawienia parametru Fn_14)a nastgpnie miga komunikat E.S. Po ustapieniu sygnahi styoznik L3
zatrzymania awaryjnego nalezy ponownie zataczy¢ przetacznik Start (Fn 10 =1} lub nacisna¢ przycisk If?_l
RUN na panelu operatora (Fn_10=0). Jezeli sygnal zatrzymania awaryjnego ustapi przed
zatrzymaniem silnika to mimo to ztrzymanie zostanie wykonane do konca.
Plyta metalowa
lub panel
4. Fn_19, Fn_20 =4: zewng¢trzne zablokowanie awaryjne
Po otrzymaniu sygnatu zablokowania awaryjnego silnik jest hamowany wybiegiem (niezaleznie od e
ustawienia parametru Fn_14) a nastepnie miga komunikat b.b. Po ustapieniu sygnatu zablokowania Uklad zdalnego
awaryjnego nalezy ponownie zataczy¢ przelacznik Start (Fn_10 =1} lub nacisna¢ przycisk RUN na S o= sterowania
panelu operatora (Fn_10=0). TS =

5. Fn_19, Fn_20 = 5: Reset (kasowanie bledu).
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2.4 Wskazowki instalacyjne
* Gwarancja przetwornicy nie obejmuje uszkodzen spowodowanych przez:

(1) Brak odpowiedniego zabezpieczenia lub niewlasciwe zabezpieczenie pomigdzy przetwornica
a zasilaniem.

(2) stycznik, kondensator do kompensacji mocy biernej lub zabezpieczenie przepigciowe wiaczone
pomigdzy przetwornicg i silnik.

Zalecane zabezpieczenie oraz przekroje przewodow

T-VERTER Model 1P2/1P5/2P2/2P5 |101/201/202 203 401/402/403
Wylacznik 15A 20A 30A 15A

* Zastosuj silnik indukcyjny klatkowy o odpowiedniej mocy.

* Jezeli przetwornica zasila kilka silnikow to suma ich pradéw znamionowych musi by¢ mniejsza
od pradu znamionowego przetwornicy. Kazdy silnik musi by¢ wtedy chroniony oddzielnym wytacz-
nikiem termicznym.

* Nie instaluj kondensatoréw do kompensacji mocy biernej ani filtrow RC lub LC pomigdzy przetwor-
nicq i silnikem.

Zalecenia dotyczace montazu przetwornic czestotliwo$ci w celu redukeji zaklocen
elektromagnetycznych.

1. Nalezy zastosowacé przetwornicg czgstotliwosci z wbudowanym filtrem przeciwzakioceniowym lub
filtrem zewngtrznym.

2. W kazdej szafie powinna znajdowac sig szyna ochronna do ktorej nalezy podlaczy¢ niezaleznie
wszystkie urzadzenia.

3. Tylko silnik powinien by¢ podtaczony do szyny ochronnej poprzez przetwornicg.
Do polaczenia silnika i przetwornicy zaleca sig stosowanie kabli ekranowanych lub zbrojonych.
Ekran powinien by¢ podtaczony do zciskoéw ochronych zardwno przetwornicy jak i silnika.

4. Nalezy stosowac ekranowane kable sterujace do podtaczania urzadzen zdalnego sterowania. Ekran
powinien by¢ podiaczony tylko do zcisku ochronnego sterownika.

5. Kable sterujace nalezy prowadzi¢ w odleglosci przynajmniej 30cm od niefiltrowanych kabli
zasilajacych i nieekranowanych kabli silnikowych. Kable sterujace i sitowe powinny sig przecinac
pod katem prostym.

IFn_Zl: Wejscie dyskretne wielofunkcyjne =1~ 3

1. Fn 21 = 1: Bieg silnika
2. Fn 22 =2: Osiagnigcie waro$ci zadanej czgstotliwosci

Czestotliwosé 4
wyjsciowa [Hz]

v

czas [s]

Fn_21=1 ON

Fn_21=2 ON

3. Fn 21 =3: Wystapienie bledu - patrz wykaz blgdow.

Fn_22: Zmiana kierunku obrotéow = 0 : Zezwolenie na zmiang kierunku
=1 : Zablokowanie zmiany kierunku

Uwaga:
Jezeli Fn_04=1 (Do tylu), Fn_22 nie moze przyjaé wartoéci 1, przetwornica wy$wietli komunikat
"LOC". Nalezy zmieni¢ Fn_04 na 0 przed ustawieniem Fn_22 na 1.

Fn_23: Automatyczny restart po zaniku napiecia zasilania
=0 : Zezwolenie na automatyczny restart
=1: Zablokowanie automatycznego restartu

—_

. Po zaniku napigcia zasilania wyjscie przetwornicy jest blokowane a silnik hamowany wybiegiem.
Jezeli przerwa w zasilaniu jest krotsza od 2 s przetwornica podejmie pracg w trybie lotnego startu
(przechwycenie krecacego sig silnika). W przeciwnym wypadku wystapi blad ,,LV-C" i wylaczenie
przetwornicy.

2. Jezeli Fn 23=0 i przerwa w zasilaniu jest krotsza od 2 s przetwornica podejmie pracg w trybie
lotnego startu. Tlo§¢ restartow nie jest limitowana przez Fn 24. Jezeli przerwa w zasilaniu jest
diozsza od 2 s o automatycznym restarcie decyduje warto$¢ parametru Fn 24, a przetwornica
podejmie pracg w trybie lotnego startu.

3. Jezeli Fn 23=1, po zaniku napigcia zasilania wyjécie przetwomicy jest blokowane i wy$wietlany
komunikat LV-C. Przetwornica nie moze wystartowac¢ automatycznie.

31



Fn_24: Ilo$é automatycznych restartow = 0~5

1. Jezeli Fn 24=0 przetwornica nie moze wystartowac automatycznie.

2. When Fn 24>0, po powrocie napigcia przetwornica podejmie pracg w trybie lotnego startu.

3. Jezeli zaprogramowano hamowanie wedtug rampy lub pradem statym to nie jest realizowana

procedura lotnego startu.

4. Liczba automatycznych restartow jest resetowana jezeli:

(1) W ciagu 10 minut nie zdarza si¢ dodatkowe bledy.
(2) Naci$niemy przycisk Reset lub podamy sygnal na wejscie Reset.

Fn_25 : Ustawienia fabryczne
=010 : Powrét do parametréw fabrycznych - 50Hz
=020 : Powrét do parametréw fabrycznych - 60Hz

. Jezeli Fn 25 zostanie ustawione na 010 to wszystkie parametry przyjmia warosci fabryczne.
Fn 05=1a Fn 06 =50. Fn 25 powraca do wartosci 000 po zakonczeniu procedury.

2. Jezeli Fn 25 zostanie ustawione na 020 to wszystkie parametry przyjmia warosci fabryczne.

Fn 05=4 aFn 06 =60. Fn 25 powraca do wartosci 000 po zakonczeniu procedury.

Fn_26: Czestotliwo$é SP2: 1 ~200Hz (CPU v1.8) patrzF_19,F 20 |

Fn_27: Czestotliwo$é SP3: 1 ~200Hz (CPU v1.8) patrzF_19,F 20 |

Fn_28: Automatyczny restart |

1.

Jezeli Fn_28=0 oraz wybrany jest sposb sterowania z listwy zaciskowej (Fn_10=1), aktywne jest
wejscie start, to po wlaczeniu zasilania (np. po chwilowym zaniku) przetwornica automatycznie
uruchomi silnik.

2. Jezeli Fn 28=1 oraz wybrany jest sposob sterowania z listwy zaciskowej (Fn_10=1), aktywne jest

wejscie start, to po wiaczeniu zasilania (np. po chwilowym zaniku) przetwornica nie uruchomi
automatycznie silnika. W celu uruchomienia silnika trzeba wylaczy¢ i zataczy¢ ponownie start.

Fn_29: Wersja oprogramowania CPU |

Fn_27: Pamieé kodéw trzech ostatnich bledow |

1.

Parametr ten rejestruje kody trzech ostatnich bledow w kolejnosci wystapienia: kolejnos¢ bledu wskazuje
punkt dziesigtny. x.xx wskazuje ostatni blad, xx.x przedostatni a xxx. trzeci od konca.

2. Podczas odczytywania parametru Fn 27 bgdzie wyswietlony biad x.xx . Pozostale mozna odczytaé

przyciskajacA : XX.X 2 XXX. 2 X.XXD,,, .

3. Podczas odczytywania parametru Fn 27 przyciskiem Reset mozna skasowaé pamigé bigdow.

Wyswietlacz pokaze -.--, —.-, oraz ---.

4. Jezeli zawarto$¢ pamigci jest np. O.CC to oznacza wystapienie bledu 0C-C itd.
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Typ sygnatu wejéciowego

wejécie typu PNP (zrodlo) (takze zasilanie zewngtrzne

24V DC)
Rodzaj modulacji Sinusoidalna PWM
Zadaw. Czgtotliwos¢ wyjsciowa 1~200 Hz*1
czestotliwoscei Rozdzielczo§¢ czestotliwosei | Cyfrowo: 0.1 Hz (1 ~ 99.9 Hz); 1 Hz (100 ~ 200 Hz)
Analogowo: 1Hz/ 60 Hz
Zadawanie z panela oper. Bezpos$rednio przy pomocy przyciskow AV
Sygnal wartoscei zadanej 0~10V, 0~20mA
Inne funkcje Gorme i dolne ograniczenie czgstotliwodei
Rodzaj Czgstotliwos¢ PWM 1~16KHz*2
sterowania Czas przy$piesz./hamowania | 0.1~ 999 s

Charakterystyki V/F

6 charakterystyk

Strowanie momentu

Programowane zwigkszenie momentu

Wejscia wielofunkeyjne

2 wejécia, ktére mogg byé uzyte jako:
Predkoéé ustawiana SP1 / Predkos¢ ustawiana SP2*1 / Jog /
Zatrzymanie zewngtrzne / Zablokowanie zewnetrzne / Reset

Wyjécie wielofunkcyjne

Wy. przekaznikowe: Blad / Praca / Osiggnigeie czgstotliw.

Moment hamowania

1P2/1P5/2P2~201: okoto 20%
202/203/401/402/403: 20%~100% wbudowany tranzystor

do hamowania

Inne funkcje

Hamowanie wg rampy, wybiegiem lub pradem statym, Auto

reset.

Funkcje wyéwietlania

Czestotliwos¢ / Wartoséel parameteréw / Bledy / Wersja

programu.

Temperatura pracy

-10 ~ 50°C

Wilgotnosé

0~95% RH bez kondensacji.

Wibracje

Ponizej 1 G (9.8 m/s2 )

Kompatybilnoéé elektromagnetyczna

EN5008-1,EN5008-2,EN50082-1,EN50082-2,EN50178

UL UL UL508C

Przecigzenie 150% pradu znamionowego w ciggu 1 min.

Zab. nadnapigciowe napigcie DC > 410V (seria 100/200 ); napigeie DC > 800V

(seria 400 )

Zabezpiccze- Zab. podnapigciowe napigcie DC < 200V (seria 100/200 ); napigcie DC < 400V
nia (seria 400)

Chwilowy zanik zasilania 0~ 2 sec: T-verter posiada funkcje ,.lotny start"

Zab. przed utykiem silnika W czasie przy$pieszania, hamowania i stalej predkosel

Zab. przed zwarciem Zabezpieczenie elektroniczne

Zab. przed doziemieniem Zabezpieczenie elektroniczne

Inne zabezpieczenia Ograniczenie pradu, zab. przed przekrocz. temp. radiatora
Montaz Przy pomocy $réb lub na szynie DIN (opcja)

Uwaga: *1: Nowe funkcje dla wersji CPU v1.8 i wyzszych.
*2: Czgstotliwos¢ PWM: wersja CPU v1.6: 1~8kHz.
wersja CPU v1.8: 1~16kHz.




Model: E2- 401-H3xx 402-H3xx 403-H3xx
Moc silnika [kW] 0.75 1.5 2.2
Moc silnika [KM] 1 2 3
Prad znamionowy [A] 2.3 38 5.2
Moc [kVA] 1.7 29 4.0
Cigzar [kg] 1.6 1.62 1.68
Napigcie zasilania Jednofaz. 380-460V (+10%,-15%), 50 / 60Hz (+/-5%)

Napigcie wyjéiowe Max.

Trojfazowe 380460V

Wymiary szer. X wys. X gh. [mm]

118x143x 172

(5}

3.4 Wykaz bl¢dow

Bledy ktére nie moga by¢ resetowane recznie.

Kodblgdu | Opis Prawdop. przyczyna Sposéb usunigcia bledu
Blad programu | Wysoki poziom zaklocen Zainstaluj filtry RC na cewkach
stycznikow
EPR Btad EEPROM | EEPROM uszkodzona Wymien pamig¢ EEPROM
Nadnapigcie 1.Zbyt wysokie napigcie 1.Sprawdz napigcie zasilania
w trybie zasilania 2.0deslij przetwornicg do
zatrzymania 2.Uszkodzony uktad naprawy
detekeji napigcia
Podnapigcie 1.Zbyt niskie napigcie 1.Sprawdz napigcie zasilania
w trybie zasilania 2.0deslij przetwornicg do
zatrzymania 2.Uszkodzony uktad naprawy
detekeji napigcia
Za wysoka 1.Uszkodzony uktad 1.0deslij przetwornicg do
temperatura detekcji temperatury. naprawy
radiatora w 2.Zawysoka tem. otoczenia | 2.Popraw wentylacjg
trybie zatrzym. lub zta wentylacja

Kompatybilnos¢ elektromagnet. Bez filtra
Model Whbudowany | Whudowany | Moment |Model Dlawik sieciowy
tranzystor rezystor hamujacy |rezystora Prad Indukeyjnosé
hamujacy hamujacy hamujacego |(A) (mH)
E2-2P2-x1xx X X 20% uwaga 1 3 7.0
E2-2P5-x1xx X X 20% uwaga 1 52 4.2
E2-201-x1xx X X 20% uwaga 1 9.4 2.1
E2-202-Hxx (6] X 20% BRN2-202 19 1.1
E2-203-Hxx (6] X 20% BRN2-203 25 0.71
E2-401-H3xx (6] X 20% BRN2-401 2.5 8.4
E2-402-H3xx (6] X 20% BRN2-402 5.0 4.2
E2-403-H3xx (6] X 20% BRN2-403 7.5 3.6

O: wbudowany  X:brak

Uwaga 1: bez tranzystora i wewngtrznego rezystora

Bledy ktére moga by¢ resetowane tylko recznie.

Kodblgdu | Opis

Prawdop. przyczyna

Sposéb usunigcia bledu

3 Nieprawidlowa nastawa
parametru Fn 18

Przetezenie Uszkodzony uklad detekcji Odeslij przetwornice do
w trybie pradu naprawy

zatrzymania

Przeciazenie 1.Za duze obciazenie 1.Dobierz wigkszy silnik
OrL1 silnika 2 Nieodowiednia ch-ka V/F 2.Dobierz ch-ke V/F

3.Ustaw Fn_18 zgodnie
7 instrukcja

Przeciazenie

przetwornicy

1.Zbyt duze obcigzenie
2 Nieodowiednia ch-ka V/F

1.Dobierz wigksza przetwornicg
2.Dobierz ch-ke V/F

33




Bledy ktére moga byé resetowane recznie lub automatycznie. E2 - 2 01 - M 1 F N4

Kodbledu | Opis Prawdop. przyczyna Sposéb usunigcia bledu Seria| | Napigcie| | Moc silnika Model Rodzaj Filtr Rodzaj
Przetgzenie 1.Zwarcie silnika 1.Sprawdz silnik zasilania [EM] : zasilania wej:s‘ciowy obudowy
podczas startu | 2 Doziemienie silnika 2.Sprawdz silnik 1:110V P2:025KM M: Wersja CPU 1: Jedno- F:filr N4S:IP6s
silnika 3.Uszkodzony modut mocy 3.Wymien modut mocy 2220V P5:0.5KM V1A6‘ fazrolwe wewnatrz N :Z[;ngshczmklem
. 4:380V 01:1KM H: Wersja CPU 3 : Troj- Brak : .
przetwornicy 02:2 KM V1.8 lub fazowe bez filtra Bral? :ezlg}gqcmﬂm
OCA Przetezenie pod- | 1.Zbyt krotki czas przyspiszenia | 1.Wydtdz czas przy$pieszenia 03:3 KM wyzsza Brak:
czas przy$piesza-| 1.Nieodowiednia ch-ka V/F 2.Dobierz ch-kg V/F J edpo lub
nia silnika 3.Prad silnika wigkszy od pradu | 3.Dobierz przetwornice o odpo- Trojfazowe
przetwornicy wiednim pradzie wyjsciowym 2.3 Dane techniczne
PrzetQZem.e 1.Zbyt du%e skok% 0bc1‘£LZf:ma lASp1‘"ade' lobqulemle 51‘lmka
podczas biegu | 2.Zbyt duze skoki napigcia 2.Zainstaluj dlawik sieciowy Model: E2- 1P2-H1x 1P5-H1x 101
silnika__ Zsasilarfila. ) : — : Moc silnika [kW] 02 0.4 0.75
Zifﬁ;njv i(;i yt krotkl czas hamowania ydtoz czas hamowania Moc silnika [KM] 14 12 1
Prad znamionowy [A] 1.4 23 42
Sﬂnﬂ“‘. : — _ _ Moc [KVA] 0.53 0.88 16
Przetgzenie Zbyt wyS(?ka czqstotlllwosc . Zmniej szrustawwma Cigzar [ke] 0.7 0.72 0.8
podczas hamo- | hamowania DC, poziom napigcia | parametréow Fn_15, Fn_16 lub Napiecie zasilania Tednofaz. 100-120V (+10%.-15%), 50 / 60Hz (+/-5%)
wania DC silnika Iub czas hamlowania . Fn_17 - Napigcie wyjsiowe Max. Trojfazowe 200-240V
OVE Nadnapigcie 1.Zbyt krotki czas hamowaTna lu‘b 1.Wydléz czas hamowania Wymiary szer x wys. x gk, [mm] 77 %132 % 118
podczas przy- za duza bezwtadnos¢ obciazenia| 2.Zainstaluj dtawik sieciowy Kompatybilnosé elektromagnet Bez filta
$pieszania / 2.Zbyt duze fluktuacje napigcia | 3.Dobierz wigksza przetwornice
hamowania zasilania
Podnapiecie 1.Zbyt niskie napigcie zasilania | 1.Skoryguj napigcie zasilania
w czasie pracy | 2.Zbyt duze fluktuacje napiecia | 2.Zwigksz czas przy$pieszenia Model: E2 2P2-x1xx | 2P5-x1xx | 201-x1xx | 202-Hxxx | 203-Hxxx
silnika zasilania silnika Moc silnika [kW] 0.2 0.4 0.75 1.5 2.2
3.Dobierz wigksza przetwornicg Moc silnika [KM] 0.25 0.5 1 2 3
4.Zainstaluj dlawik sieciowy Prad znamionowy [A] 1.4 2.3 42 7.5 10.5
OFIC Zbyt wysoka 1.Zbyt duze obciazenie 1.Examining the loading Moc [kVA] 0.53 0.88 1.6 29 4.0
temp. w czasie | 2.Za wysoka tem. otoczenia lub | 2.Dobierz wigksza przetwornice Cigzar [kg] 0.76 0.77 0.8 1.66 1.76
pracy silnika zta wentylacja 3.Popraw wentylacjg Napigcie zasilania Jednofazowe 200-240V (+10%,-15%), 50 / 60Hz (+/-5%)
Napigcie wyjsiowe Max. Trojfazowe 200-240V
Wymiary szer. X wys. X gh. [mm] 72x132x 118 | 118x 143x 172
Kompatybilnosé elektromagnet. Whbudowany filtr RFI - Klasa A
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Montaz w szafie
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Wskazania stanéw specjalnych

ZEer0

Kodbledu | Opis Przyklady
Predkosé JezeliFn 11 =0, Fn 7= 01 czgstotliwos¢ zadana < 1 Hz
SPO obrotowa rowna | Jezeli Fn 11 =1, Fn 7<(Fn_6/100) i czgstotliwos¢ zadana

<(Fn_6/100)

Brak automatycz
nego restartu

Jezeli Fn 28=1 oraz wybrany jest sposob sterowania z listwy zaciskowej
(Fn_10=1), aktywne jest wejscie start, to po wlaczeniu zasilania
przetwornica bgdzie wyswietlata komunikat SP1 oraz nie uruchomi
automatycznie silnika.

W celu automatycznego uruchomienia silnika Fn 28 musi by¢ ustawione 0.

Zatrzymanie Przetwornica zaprogramowana do sterowania zdalnego (Fn_10=1).
awaryjne Jezeli w czasie pracy przetwornicy zostanie nacisnigty przycisk
przyciskiem Stop to silnik zostanie zahamowany zgodnie z Fn 14 i bedzie
Stop na panelu | miga¢ SP2. Przetacznik Start musi zosta¢ zalaczony ponownie.
operatora
Zewngetrzne
zatrzymanie Patrz opis Fn 19
awaryjne
Zewnetrzne Patrz opis Fn 19
zablokowanie
awaryjne

Bledy obstugi panel operatora

panela operatora

Jlub J gdy Fn 11=1
lub gdy ustawiono

Kodbledu | Opis Przyklady Sposéb usunigcia bledu
Zablokowanie 1.Préba zmiany kierunku 1.Ustaw Fn 22 =0
zmiany kierunku obrotow gdy Fn 22 =1
@ obrotow 2.Proba ustawienia Fn 22 2.Ustaw Fn 04 =0
nalgdy Fn 04=1
Blad obstugi 1.Przycisnigcie przyciskow 1.Uzywaj przyciskow J lubJ do

zmiany czgstotliwoscei tylko
gdy Fn_11=0

Erl czestotliwo$é SP1 2.Nie zmieniaj Fn_26
2.Proba zmiany Fn 26 3.Zatrzymaj silnik przed zmiang
3.Proba zmiany parametru, parametrow
ktory nie moze by¢ zmie-
niany podczas biegu silnika
(patrz wykaz parametréw)
Er2 Blad wartosci
parametrow 1.Fn 6 LFn 7 1.Fn 6 >Fn 7
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3.5 Usuwanie nieprawidlowosci w pracy napedu

Nieprawidlowos$é

Nalezy sprawdzi¢

Usuwanie nieprawidlowosci

Silnik nie pracuje

Czy przetwornica jest zasilana odpowied-| -

nim napigciem (czy $wieci sig¢ wskaznik
zasilania na panelu operatora) ?

Sprawdz czy zasilaniejest zataczone|

= Wylacz zasilanie i zatacz powtomie

= Sprawdz warto$¢ napigcia
zasilania

= Sprawd? zaciski zasilania

Czy jest napigcie wyjsciowe na zaciskach |-

T1,T2,T3?

Wylacz zasilanie i zalacz powtornie

Czy obciazenie nie jest zbyt duze ?

= Zmniejsz obciazenie silnika

Czy wyswietlany jest komunikat bledu?

Czy zadano kierunek obrotow ?

= Patrz opis blgdow oraz podiaczen

Czy zadano warto$¢ czgstotliwosci
wyjsciowej ?

= Sprawdz podiaczenia wejscia
analogowego?

Czy sposdb sterowania jest odpowiedni
(patrz Fn_10)?

= Sprawdz warto$¢ sygnatu zadaja-
cego czgstotliwose?

Silnik kreci si¢ Czy silnik jest podlaczony prawidlowo do|- Sprawdz podtaczenia silnika
W przeciwnym zaciskow T1, T2, T3 ?
kierunku Czy podiaczenia sterujace zmiana = Sprawdz podtaczenia zmiany
kierunku sg prawidlowe ? kierunku
Czy podiaczenia wejscia analogowego sa |- Sprawdz poditaczenia wejscia
Silnik kreci si¢ prawidiowe? analogowego?
ze stalg predkoS$cia | Czy sposob sterowania jest odpowiedni |- Ustaw odpowiedni sposob
(patrz Fn_10)? sterowania
Czy silnik jest odpowiedni (napigcie
zasilania, ilo$¢ biegunow) ? = Dobierz odpowiedni silnik
Silnik kreci si¢ Czy przelozenie przeltadni jest
za wolno lub odpowiednie? = Dobierz odpowiednia przektadnig
za szybko Czy gorme ograniczenie czgstotliwosci jest
odpowiednie? = Ustaw parametr Fn_6
Czy napigcie wyjsciowe nie jest zbyt = Zmniejsz obciazenie silnika
niskie?
Czy obcigzenie silnika nie jest zbyt = Zwigksz silnik i przetwornicg
Duze zmiany duze? = Zmniejsz zmiany obciazenia
predkoéci silnika Czy zmiany obcigzenia nie sa za duze?

Czy napigcie zasilania jest stabilne?

= Zainstaluj dtawik sieciowy
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A UWAGA

» Nie dotykaj radiatora i opornika hamowania dynamicznego.

»  Sprawdz gome i dolne ograniczenie czgstotliwosci - predkosé wyjsciowa moze osiagaé wartosci
niebezpieczne dla silnika i maszyny.

» Nie sprawdzaj sygnatow strujacych podczas pracy silnika.

» Nie dokonuj wewngtrznych regulacji ani przerobek.

Podczas sprawdzania i napraw

A UWAGA

Nie przystepuj do demontazu lub sprawdzania przetwornicy przed wylaczeniem napigcia i zgasnig-
ciem wskaznika natadowania kondensatoréw - LED 2.

A UWAGA

Temperatura pracy powinna zawiera¢ si¢ w zakresie: -10 °C ~ +40 °C, wilgotno$¢: 95% RH bez
kondenacji.

2. Dane techniczne, instalowanie

2.1 Warunki otoczenia

Warunki otoczenia maja wplyw na dziatanie i niezawodno$¢ przetwornicy. Miejsce zainstalowania
powinno spehia¢ nastgpujace warunki:

Temperatura otoczenia {(montaz w szafie): -10°C ~ +40°C montaz bez szafy: -10°C ~ +50°C
Unikaj kapiacej wody i duzej wilgotnosci

Unikaj bezposrednich promieni stonecznych

Unikaj oleju i $rodowiska zasolonego

Unikaj ptynéw i gazéw korodujacych

Zabezpiecz przed zapyleniem

Unikaj promieniowania radioaktywnego i materiatow tatwopalnych

Unikaj silnych pol elektromagnetycznych (spawarki)

Unikaj nadmiemych wibracji

Jezeli w tej samej szafie bgdzie zainstalowanych wiele przetwornic, nalezy zapewnic takie chtodzenie
aby temperatura nie przekraczata +40°C




1. SrodKi ostroznosci

1.1 Bezpieczenstwo obslugi

Przed wlaczeniem zasilania

A UWAGA

Dobierz odpowiednie napigcie zasilajace zgodnie z danymi technicznymi przetwornicy.

n OSTRZEZENIE

Specjalng uwagg nalezy po$wigci¢ obwodom mocy. Zaciski L1, L2 lub L3 musza by¢ dotaczone do
napigcia zasilania. Podlaczenie zasilania do zaciskow wyjsciowych T1, T2 lub T3 moze spowodo-
wac uszkodzenie mostka mocy przetwornicy.

A UWAGA

m  Nie przeno$ przetwornicy trzymajac za przednia obudowe. Trzymaj przetwornicg za radiator
chroniac przed upadkiem.

»  Instaluj przetwornicg na podstawie metalowej lub z materiatu niepalnego. Nie instalyj przetwomicy
w poblizu materiatow tatwopalnych.

n Jezeli w tej samej szafie bgdzie zainstalowanych wiele przetwornic, nalezy zapewnic¢ takie
chlodzenie aby temperatura nie przekraczata +40°C.

Podczas pracy

4. Dane techniczne dlawikow sieciowych

Model Dlawik sieciowy
Prad znamionowy [A] Indukeyjno$é [m H]
E2-2P2-x1xx 3 7.0
E2-2P5-x1xx 52 4.2
E2-201-x1xx 9,4 2.1
E2-202-Hxx 19 1,1
E2-203-Hxx 25 0,71
E2-401-H3xx 2,5 8,4
E2-402-H3xx 5,0 42
E2-403-H3xx 75 3,6

5. Dane techniczne rezystor6w hamujacych

Model Model Moc Rezystor Rezystor | Moment | Wymiary
przetwornicy| rezystora silnikalhamujacy | hamujacy| hamujacy | rezystora
hamujacego| (KW) [(W) (Q) | ED(%) (dL.*szer.*wys.)mm
E2-202-Hxxx | BRN2-202 1.5 150 100 | 10 119 215x40%20
E2-203-Hxxx | BRN2-203 22 200 70 |9 116 165x60x30
E2-401-H3xx | BRN2-401 0.75 60 750 |8 125 115x40%20
E2-402-H3xx | BRN2-402 1.5 150 400 | 10 119 215x40%20
E2-403-H3xx | BRN2-403 2.2 200 250 | 8 128 165x60x30

n OSTRZEZENIE

Nalezy unikaé urzadzen roztanczajacych obwod pomigdzy wyjsciem przetwornicy, a silnikiem
(styczniki, wylaczniki termiczne, roztaczniki). W przypadku gdy rozianczanie jest konieczne przed
rozlaczeniem nalezy zablokowaé tranzystory mocy (poprzez podanie sygnatu stop z panelu
operatorskiego lub z wejscia dyskretnego).

n OSTRZEZENIE

» Nie zdejmuj obudowy przetwornicy pod napigciem. Moze to grozi¢ porazeniem pradem
elektrycznym.

n Jezeli zaprogramowano automatyczny restart, silnik wystartuje automatycznie po zatrzymaniu
spowodowanym przerwa w zasilaniu. Nie zblizaj si¢ do maszyny gdyz grozi to wypadkiem.

Uwaga: Napiecia uaktywniajace hamowanie dynamiczne 358/770VDC dla serii E2-200/400.
Montaz rezystora hamujacego

™I @ @

przetwornica

P R

Sem

A
Y

Rezystor hamujacy
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Lista parametréw Stowo wstepne

Prosimy o dokfadne zapoznanie si¢ z Instrukcja Obshugi. Umozliwi to bezpieczna obstugg przetworni-
cy czgstotliwosci oraz jej pelne wykorzystanie. W przypadku jakichkolwiek watpliwosci prosimy
o zwrdcenie si¢ do dystrybutora.

Po uruchomieniu ukladu napedowego nalezy zanotowa¢é ostateczne warto$ci parametréw

Klient Model
Aplikacja Tel. Srodki ostroznoéci
Adres Przetwornica czgstotliwosci jest urzadzeniem przetwarzajacym energig elektryczna. Dlatego prosimy
Fn ## Wartose Fn ## Wartose Fn ## Wartose 0 uwazne zapoznanie si¢ z paragrafami oznaczonymi ,,OSTRZEZENIE" i ,,UWAGA". Zawieraja one
an 00 an m Fn72 5 zasady jak‘ich nalezy przestrzega¢ podczas transportowania, instalowania, obstugi lub sprawdzania
— — — przetwornicy
Fn 01 Fn 12 Fn 23
n_02 Fn_13 n_24 n OSTRZEZENIE | Niebezpieczenistwo obrazen lub $mierci
Fn 03 Fn 14 Fn 25
Niebezpieczenstwo uszkodzenia przetwornicy lub napgdzanych
Fn_04 Fn 15 Fn 26 A UWAGA urzqdzfﬁ p y pedzany
Fn 05 Fn 16 Fn 27
Fn 06 Fn 17 Fn 28
Fn_07 Fn_18 Fn_29 n OSTRZEZENIE
Fn 08 Fn 19 Fn 30
Fn 09 Fn 20 »  Po wylaczeniu zasilania nie dotykaj zaciskow przetwornicy ani jej komponentow zanim nie
- = zgasnie wskaznik natadowania kondensatorow.
Fn_10 Fn_21 » Nie dokonuj przetaczen okablowania pod napigciem. Nie dokonuj zadnych sprawdzen

przetwornicy w czasie jej pracy.

»  Nie dokonuj samodzielnych napraw lub przerobek przetwornicy.

m Do zacisku ochronnego przetwornicy nalezy podiaczy¢ odpowiedni system ochrony
przeciwporazeniowej.

A UWAGA

e Nie dokonuj sprawdzenia izolacji komponentéw przetwornicy. Moze to uszkodzi¢ wewngtrzne
elementy polprzewodnikowe.

¢ Nie podiacz zaciskow wyjsciowych: T1(U), T2(V), T3(W) do napigcia zasilania.

e Przetwomica zawiera elementy wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne - ESD. Nalezy
zachowa¢ odpowiednie $rodki ostroznosci.

2. Sprawdzenie przed instalacja

Kazda przetwornica czgstotliwosci zostata dokltadnie sprawdzona przez producenta przed wysyika.
Po rozpakowaniu prosimy o:

e Sprawdzenie czy dane na tabliczce znamionowej sa zgodne z zaméwieniem.
e Sprawdzenie czy nie ma uszkodzen powstatych w trakcie transportu. Nie nalezy podiaczac
przetwornicy z widocznymi uszkodzeniami.

Prosimy o natychmiastowe powiadomienie przewoznika i dystrybutora o jakimkolwiek uszkodzeniu
przetwornicy czgstotliwosci.
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TAIAN

INSTRUKCJA OBSLUGI

PRZETWORNICA CZESTOTLIWOSCI
SeriaE2 110V 0.2 ~ 0.75KW
(0.53 ~ 1.6KVA)
220V 0.2 ~2.2KW
(0.53 ~ 4.0KVA)
380V 0.75 ~ 2.2KW
(1.7 ~ 4.0KVA)
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E2-SERIES
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