@ JOTAFAN Jath\ SYSTEMY KONTROLNO-POMIAROWE JOTA s.c.

- - - tel - 012-28%-18-77, fax:012-2Z69-18-7T8
Sysmmy sterowania mikroklimatem c-mail:jotag@kr.onct.pl  www.skp-jota.pl

HIGRO-TERM-AL-485-DIN

wer §ja oprogramowaniar.l

DOKUMENTACJA
TECHNICZNO-ROZRUCHOWA

INSTRUKCJA OBSLUGI

Uwaga!

Przed przystgpieniem do prac montazowych, uruchomieniowych i uzytkowania
nalezy dok#adnie zapoznaé sie z niniejszg dokumentacjq
i scisle stosowac do jg tresci!

Krakéw 2008

Wydanie pierwsze



| nstalacja elektryczna, do ktérej jest dofgczone urzgdzenie MUSI POSIADAC
zgodne z aktualnymi przepisami, sprawne technicznie obwody ochrony
przeciwporazeniowej. Musi posiadac takze przynajmniej drugi stopier ochrony
pr zeciwpr zepi ¢Ciowe .

Urzgdzenie jest przeznaczone do pracy ciqgle] i nie posiada wyigcznika
zasilania. Jezeli zachodzi potrzeba wylqczania urzgdzenia, naleiy zainstalowaé
wyigcznik zewnetrzny.

UWAGA !l

Wszelkie prace zwigzanie z montazem i uruchomieniem urzgdzenia powinna
wykonywa¢ osoba posiadajgca odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Jakiekolwiek elektryczne czynnosci {gczeniowe oraz prace mechaniczne
(elektromechaniczne) przy urzqgdzeniu Z DOEACZONYM ZASILANIEM
S4 NIEDOPUSZCZALNE.

GROZA PORAZENIEM PR4DEM ELEKTRYCZNYM —

ZAGROZENIEM ZDROWIA LUB ZYCIA

Przed przystgpieniem do prac wylgczyé napiecie zasilania, wykonaé widoczng
przerwe w obwodzie elektrycznym zasilania urzgdzenia i upewnié si¢ o braku
napiecia.

| nstalacja elektryczna, do ktorej jest dofgczone urzgdzenie wymaga
okresowych przeglqgdow i badas!
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HIGRO-TERM-AL-485-DIN

UWAGA! Wskazuje namozliwos¢ zagrozenia zycia lub uszkodzenie urzadzenia.
Przed przystapieniem do pracy nalezy zapoznac si¢ z instrukcja.

@ WAZNE! Wskazuja nawazna lub pozyteczna informagje.

1. Zastosowanieregulatora

Regulator HIGRO-TERM-AL-485-DIN jest urzadzeniem elektrycznym, ktorego zadaniem jest
utrzymywanie na statym, zadanym poziomie, temperatury lub wilgotnosci w obiekcie. Sterowanie jest typu
»Zatacz—wylacz”. Do regulatora dotaczony jest czujnik RHT-01 stuzacy do pomiaru wilgotnosci i temperatury.

Tryb pracy regulatorawybierany jest w nastawie (,trb”) i umozliwia sterowanie urzadzeniem:

1. schtadzagjacym, decyzja o zataczeniu i wylaczeniu wyjscia podejmowana jest tylko na podstawie biezace
temperatury,

2. ogrzewajacym, decyzja o zataczeniu i wyltaczeniu wyjscia podegfmowana jest tylko na podstawie biezace
temperatury,

3. nawilzgjacym, decyzja o zataczeniu i wylaczeniu wyjscia podejmowana jest tylko na podstawie biezace
wilgotnosci,

4. osuszgjacym, decyzja o zataczeniu i wyltaczeniu wyjscia podegmowana jest tylko na podstawie biezace
wilgotnosci,

5. schtadzajacym poprzez zamgtawianie, decyzja o zataczeniu i wylaczeniu wyjécia podgmowana jest na
podstawie biezacel temperatury i wilgotnosci (jezeli wilgotnosé przekroczy zadany prég, to wyjscie zostgje
wytaczone mimo zbyt wysokigj temperatury).

Pomiar temperatury i wilgotnosci odbywa sie¢ za pomoca cyfrowego czujnika potaczonego z regulatorem
czterozytowym, ekranowanym kablem. Komunikacja pomiedzy regulatorem i czujnikami jest dwukierunkowa, co
zapewnia ciagta kontrole poprawnosci jego pracy. Regulator jest dostarczany wraz z jednym czujnikiem RHT-01
(bez kabla dotaczeniowego). Maksymalna dtugos¢ kabla: 100 metréw. Przy diugosci wiekszg, niz 2 metry
konieczne jest zastosowanie kabla ekranowanego, ktorego ekran jest potaczony z dodatkowym zaciskiem
w regulatorze (oznaczonym EKR).

Regulator zostat wyposazony w przekaznikowe wyjscie alarmowe. Wyprowadzone sa trzy zestyki
przekaznika: normalnie otwarty (NO), normalnie zamkniety (NC) oraz wspdlny (COM). Stan adarmowy stanowi
potozenie spoczynkowe przekaznika, co umozliwia m.in. wygenerowanie alarmu w wypadku wytaczenia zasilania
regulatora. Ponadto alarm jest rowniez uaktywniany w nastepujacych sytuacjach:

wykrycie uszkodzeniatoru pomiaru temperatury i wilgotnosci,

przekroczenie zaprogramowanych granicznych wartosci temperatury,
przekroczenie zaprogramowanych granicznych wartosci wilgotnosci,

zatrzymanie procesu regulagji,

wykrycie nieprawidtowosci w pracy regulatora (np. awaria pamieci wewnetrznej).

2. Wskazowki bezpieczenstwa

Regulator zostat skonstruowany zgodnie z powszechnie uznawanymi regulami  bezpieczenstwa.
Nieprzestrzeganie tych regut moze spowodowaé zagrozenie zycialub zdrowia 0sob, zwierzat lub straty materialne.
Regulator jest przeznaczony do montazu, uruchomienia, obstugi (przeglady techniczne urzadzen i instalacji
elektryczng)) i usuwania awarii przez osoby posiadajace wymagane przez przepisy panstwowe uprawnieniado prac
elektrycznych z zakresu wymaganego przez prowadzone prace oraz posiada ace stosowna wiedze i doswiadczenie
Z dziedziny elektryki.

— Stosowanie regulatorai modutéw wspétpracujacych w atmosferze zagrozonegl wybuchem jest zabronione.
— Montaz, uruchomienie, obstuga (przeglady techniczne urzadzen i instalacji elektryczngj), usuwanie awarii, itp.
jest dozwolone przez osoby posiadgace wymagane przez przepisy panstwowe uprawnienia do prac

4 Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c.



HIGRO-TERM-AL-485-DIN

eektrycznych z zakresu wymaganego przez prowadzone prace oraz posiadagjace stosowna wiedze
I doswiadczenie z dziedziny elektryki.

— Przed rozpoczeciem wszelkich prac zwiazanych z montazem, obstuga, usuwaniem awarii, itp. Nalezy
bezwzglednie odtaczy¢ napiecie zasilania od regulatorai innych urzadzen wspotpracujacych i upewnié sie, ze
regulator i urzadzenia te nie znajduja Si¢ pod napigciem oraz ze mozna bezpiecznie przystapic¢ i prowadzi¢
prace.

— Zastosowania oraz uzytkowanie regulatorow niezgodnie z przeznaczeniem wyklucza zachowanie gwarancji
producentai odpowiedzianos¢ za powstate nastepstwa.

— W cdlu zachowania bezpieczenstwa pracy regulatora konieczne jest zastosowanie zabezpieczen zewnetrznych
wedtug zalecen ninigjszej dokumentagji.

— Podczas montazu i uzytkowania regulatoréw i modutdw nalezy przestrzega¢ ninigiszej dokumentaci,
aw szczegolnosci danych technicznych.

— Pracaregulatora z otwarta pokrywa jest niedozwolona

— Regulator moze stwarza¢é niebezpieczenstwo, jezeli zostanie zamontowany lub uzytkowany niezgodnie
Z ninig sza dokumentacja.

— W sprawach nieuregulowanych ninigjsza dokumentacja nalezy kierowa¢ sie¢ ogdlnymi przepisami z zakresu
prac elektrycznych i mechanicznych, przepisami bezpieczenstwa i higieny pracy oraz innymi przepisami
stosownymi dla ninigjszego regulatora w celu zachowania jego poprawneg pracy oraz nie stwarzania
zagrozenia dla 0sdb, zwierzat i dobr materianych.

3. Transport, magazynowanie

— Regulator jest odpowiednio zapakowany, zaleznie od uzgodnionego transportu

— Podczas transportu nie dopuszcza¢ do uderzen i wstrzasow. Zapobiega¢ uszkodzeniu opakowania lub samego
regulatora.

— Regulator naezy przechowywaé w suchym miejscu w zakresie temperatury od 0°C do 50°C

— Nie dopuszcza¢ do dziatania ekstremalnego ciepta lub chiodu, a takze bezposredniego dziatania promieni
stonecznych, substancji chemicznych, zrddetl cieptai innych czynnikdw mogacych mie¢ szkodliwy wptyw na
regulator.

4. Danetechnicznei wymagania sprzetowe

Danetechniczne

Napigcie zasilania ~230V, 50 Hz
Klasa ochrony przeciwpor azeniowej I
Wylacznik zasilania BRAK (regulator jest przeznaczony do pracy ciagte)

i w celu catkowitego wytaczenia zasilania nalezy go
wyposazy¢ w zewnetrzny wylacznik zasilania
0 przerwie minimum 3 mm w kazdym z biegunéw).

Typ regulacji dwupotozeniowa (zatacz/wytacz)
Rodzaj wyjscia sterujacego zestyki przekaznika
Maksymalny prad obciazenia zestykow przekaznika 3 A (przy ~230V, 50 Hz)
Minimalny prad zalaczania 10 mA
Naj wigek sze napigcie robocze przekaznika alar mowego 24V, DC
Najwigkszy prad obciazenia przekaznika alar mowego 200 mA
Wartos¢ rezystoraw obwodzie zestyku COM przekaznika alar mowego 82W
Temperatura otoczenia regulator a podczas pracy 0, 50°C
Wilgotnosé wzgledna otoczenia 10, 90 % (bez kondensacji)
Zakres nastaw temperatury 5C, +50°C
Rozdzielczosé nastawy i pomiaru temperatury 0.1°C
Dokladnosé pomiaru temperatury + 0.5 °C (w zakresie temperatury pracy)
Zakres nastaw temperatury 5C, +50°C

Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c. 5



HIGRO-TERM-AL-485-DIN

Rozdzielczosé nastawy wilgotnosci wzglednej 1%
Dokladnos¢ pomiar u wilgotnosci wzgledne) * 2% (w zakresie nominalng wilgotnosci wzglednel otoczenia)
Pobdr mocy przez regulator (bez dotaczonych odbiornikow) max. 2.3 VA
Stopien szczelnosci obudowy IP20
Wymiary obudowy (szer. x wys. X grub., 105 x 90 x 70 mm

Wymagania sprzetowe
Przewdd do czujnika RHT-01 4 x min. 0.12 mm? w ekranie (max. 100 mb)

5. Montaz i dolaczenieregulatora do instalacji elektryczneg

— Przed przystapieniem do montazu regul atora doktadnie zapozna¢ sie z ninigjsza dokumentacja i stosowaé Sie
dojg tresci.

— Regulator montowa¢ w migjscu utatwiajacym jego uzytkowanie, obstuge i ewentualne naprawy.

— Regulator nalezy montowaé nie naprezajac obudowy.

— Regulator musi by¢ tak zamontowany, aby byto umozliwione chtodzenie radiatora poprzez swobodna
cyrkulacj¢ powietrza.

— Montaz eektryczny wykona¢ zgodnie ze schematami i opisem w ninigjszej dokumentacji.

— Instalacja elektryczna: zasilgjaca i odbiornikdbw musi by¢ sprawna technicznie oraz spetniaé wymagania
aktual nie obowiazujacych normi przepisow.

— Regulator jest przeznaczony do pracy ciagtej i nie posiada wbudowanego wyltacznika zasilania. Do wytaczenia
zasilania regulatora nalezy zastosowaé zewnetrzny aparat wylaczajacy, w ktorym odlegtos¢ pomiedzy
zestykami wszystkich biegundéw wynosi co najmnigj 3 mm.

— Odtaczanie (wykonywanie przerwy) obwodu ochronnego PE jest niedozwolone!

— Kable dektryczne nalezy wprowadzi¢ do obudowy regulatora przez przepusty z tworzywa sztucznego.
Stosowanie przepustéw metalowych jest niedopuszczal ne!

— Regulator, instalacja elektryczna oraz kable sygnatowe dla czujnikow temperatury i same czujniki powinny
by¢ tak zamontowane, aby nie byto mozliwosci ich zniszczenia przez zwierzeta, aw szczegdlnosci gryzonie
(np. przegryzienie kabli sygnatowych, zwarcie réznoimiennych biegundw instalacji poprzez ciato zwierzgcia,
itp.)
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HIGRO-TERM-AL-485-DIN

stosowng wiedze i doswiadczenie w zakresie prac eektrycznych i mechanicznych, atakze

f Regulator HIGRO-TERM-AL-485-DIN jest przeznaczony do montazu przez osobe posiadajaca

formalne uprawnieniaw zakresie elektryki.

é Przed przystapieniem do prac wylaczyé napigecie zasilania, wykona¢ widoczna przerwe

w obwodzie elektrycznym zasilania urzadzenia i upewnié Si¢ o braku napigcial

Regulator jest zabudowany w obudowie elektrotechniczng z tworzywa sztucznego do mocowania
nasciennego na ptaszczyznie pionowe.

Doprowadzenie kabli instalacji € ektryczngl odbywa sie bezposrednio do zaciskéw regulatora.

Potaczenia elektryczne wewnatrz regulatora nalezy wykona¢ zgodnie z zamieszczonymi rysunkami oraz
opisem.

Aby dolgczyé urzgdzenie do instalacji elektryczngj i obwoddw sterowania nalezy:

§

§
§

Przewody ochronne PE (powinny byé koloru zotto-zielonego) dotaczyé do zaciskOw oznaczonych @ .

Wprowadzi¢ przewody zasilgjace i dotaczy¢ zgodnie z opisem.

Na listwie zaciskowej sa dostepne zestyki: wspdlny (COM) i normanie otwarty (NO) przekaznika
sterujacego. Przy zaciskach listwy zaznaczono to symbolem wyltacznika normalnie otwartego. Zadziatanie
przekaznika spowoduje zwarcie zestykow. Dotaczy¢ do nich przewody sterowanego urzadzenia

§ Dotaczy¢ przewdd czujnika RHT-01 zgodnie z opisem w czujniku i nalistwie zaciskowej.

A Niewlasciwe podlaczenie czujnika grozi uszkodzeniem czujnika oraz regulatora.

§ Przekaznik alarmowy posiada wyprowadzone trzy zestyki: wspdlny (COM), normalnie otwarty (NO),

i normalnie zamkniety (NC). Szeregowo z zestykiem wspOlnym przekaznika alarmowego zamontowano
rezystor 8,2 Ohm. Sa separowane galwanicznie od pozostatych obwoddw uktadu. Ich wykorzystanie jest
dowolne z zachowaniem dopuszczalnych parametrow (okreslonych w rozdziale ,, Dane techniczne”).

@ Przy braku alarmu przekaznik pracuje, to znaczy, ze zestyki COM i NC sa rozwarte, a zestyki COM

i NO sa zwarte. Gdy wystapi darm zestyki COM i NC s3 zwarte, azestyki COM i NO sa rozwarte.

§ Niewykorzystywane zaciski nalezy pozostawié niepodiaczone.

6. Przed pierwszym uruchomieniem

— Sprawdzi¢ prawidtowos¢ montazu mechanicznego i elektrycznego, w szczegolnosci jakosé i skutecznosé
elektrycznych potaczen ochronnych PE.

— Sprawdzi¢ zgodnosé¢ potaczen ze schematami

— Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania wytacznikdw réznicowo-pradowych

— Zamkna¢ obudowy wszystkich urzadzen i aparatéw e ektrycznych (w tym obudowe regulatora)

— Sprawdzi¢, czy napigcie zasilania spetnia wymagane parametry.

7. Przygotowanieregulatora do pracy
Ponizg podano informacje o niezbednych czynnosciach, jakie nalezy wykonat, aby przygotowaé regulator do

pracy w ngjprostszy sposob:

1. Zamontowat urzadzenie zgodnie z opisem w rozdzide "Montaz i dotaczenie regulatora do instaacji
elektryczng”

2. Sprawdzi¢ poprawnosé polaczen.

3. Zalgczy¢ zasilanie.

4. Odczeka¢ wyswietlanie komunikatow startowych (opis patrz rozdziat ,, Zataczenie zasilania’).

5.  Regulator wyswietla naprzemiennie temperature (z rozdzielczoscia 0,1°C, swieci sie lampka L2) i wilgotnosé¢

(z rozdzielczoscia 1%, $wieci sie lampka L3) zmierzona za pomoca czujnika RHT-01. Czerwona lampka L1
musi by¢ zgaszona albo zaswiecona — nie moze miga¢. Sprawdzi¢, czy wyswietlane wartosci sa zblizone do
rzeczywistych.

Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c. 7
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6. Jesli lampka L1 swieci - nacisna¢ i przytrzymaé wcisniety przycisk START/STOP az lampka zgasnie
(zatrzyma¢ proces regulacji temperatury).

7. Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk SET az do ukazania sie napisu SET. Odczeka¢ az znowu bedzie wyswietlana
temperatura.

8. ROwnoczesnie nacisnac i przytrzymacé przyciski PLUS i MINUS az do ukazania si¢ napisu CAL. Odczeka¢ az
znowu bedzie wyswietlana temperatura.

9. Nacisna¢ przycisk SET. Pojawi sie trzyliterowy skrét pierwszej nastawy (di S).

10. Naciskac¢ przycisk MINUS az pojawi sie napist r b (tryb pracy regulatora).

11. Nacisna¢ przycisk SET — pojawi sie cyfra oznaczgjaca tryb pracy regulatora: 1 — dotaczone urzadzenie jest
typu schtadzajacego, 2 — dotaczone urzadzenie jest typu ogrzewajacego, 3 — dotaczone urzadzenie jest typu
nawilzgjacego, 4 — dotaczone urzadzenie jest typu osuszajacego, 5 — dotaczone urzadzenie jest typu
schtadzajacego poprzez zamgtawianie.

12. Przyciskami PLUS albo MINUS wybra¢ odpowiedni typ odbiornika.

13. Zatwierdzi¢ zmiane przyciskiem SET— powtdrnie pojawi Sie trzyliterowy skrét t r b.

14. W anaogiczny sposob ustawi¢ wartosci pozostatych nastaw. Ich opis zngjduje si¢ w tabeli 2

15. Nacisna¢ przycisk START/STOP aby powrdci¢ do wyswietlania temperatury i/lub/albo wilgotnosci biezace
(tryb spoczynkowy)

16. Nacisna¢ przycisk PLUS albo MINUS (po pierwszym nacisnigciu lampka L1 zacznie miga¢ sygnalizujac, ze
nawyswietlaczu jest ,,Zadana’), nacisna¢ przycisk PLUS aby zwiekszy¢ ,, Zadana”, albo przycisk MINUS aby
zmnigjszy¢ ,Zadang”. Nacisna¢ przycisk SET aby zapamigta¢ nowa wartos¢ , Zadang”.

17. URUCHOMIENIE PROCESU REGULACJ - podczas wyswietlania temperatury biezacg nacisnaé
i przytrzyma¢ przycisk START/STOP az zapali sie czerwona lampka L1. Odtg chwili regulator bedzie
Zmieniat poziom sterowania proporcjonalnie do réznicy temperatury zadang i biezacej.

W celu wykorzystania petnych mozliwosci regulatora nalezy doktadnie zapoznac Sie z cata instrukcja i
ustawi¢ regulator do pracy z zeaawansowanym algorytmem regulacji.

8. Obslugaregulatora

— Podczas uzytkowaniai obstugi stosowac sie do ninigjszej dokumentagji

— Nalezy codziennie obserwowaé prace regulatorai natychmiast reagowa¢ na wszelkie nieprawidtowosci
zwracajac Si¢ do firmy (osoby), ktéra wykonata montaz i uruchomienie regul atora.

— Wszelkie nieprawidiowosci musza zosta¢ usunicte. Uzytkowanie nieprawidtowo dziatgjacego regulatora jest
niedopuszczalne. Jezeli istnigje jakiekolwiek niebezpieczenstwo nalezy odtaczy¢ napiecie zasilania regulatora
i urzadzen wspotpracujacych.

W rozdziale , Przygotowanie regulatora do pracy” opisano hiezbedne czynnosci w celu uruchomienia
regulatora w ngjprostszy sposob. Regulator posiada wiele funkgji, ktdre usprawniaja prace urzadzenia co zostato
opisane w nastgpnych rozdziatach. Przed przystapieniem do uzytkowania regulatora nalezy doktadnie przeczytac
ninigjsza instrukcje.

8.1. Zalaczenie zasilania

Po zataczeniu zasilania, na wyswietlaczu ukazuja sie kolgiho, w kilkusekundowych odstepach, nastepujace

informacje:

§ Typ urzadzenia— HIG, HIGRO-TERM-AL-485-...

§ ..-DIN

§ Numer wergi oprogramowania—r. 1

§ Tryb pracy regulatora— tr.5 (cyfraoznacza warto$¢ nastawy ,trb”)

§ Temperatura (lub wilgotnos¢) zadanalub w przypadku stwierdzenia bledow komunikaty awaryjne

W czterech pierwszych przypadkach wszystkie czerwone lampki swieca ciagle, przy wyswietlaniu ,, Zadang”

lampka L1 szybko migaa swieci sie lampka L2 jesli zadana jest temperaturalub lampka L3 jesli zadana jest
wilgotnos¢.
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Po zakonczeniu prezentacji powyzszych informacji wyswietlacz przechodzi do stanu spoczynkowego, w
ktorym jest wyswietlana temperatura biezaca. Lampka L 1 wskazuje stan procesu regulacji: swiecenie
oznacza proces zalagczony, brak swiecenia — proces wylaczony). Jezeli przed ostatnim wytaczeniem zasilania
regulatoralub restartem mikrokontrolera byt zataczony proces regulacji, zostagje on wznowiony, jezeli proces
regulacji byt wytaczony — pozostaje wytaczony. Uruchomienie regulatora z wytaczonym procesem regul agji
spowoduje wygenerowanie alarmul.

8.2. Podstawowe funkcje wyswietlacza i klawiatury

Trzypozycyjny wyswietlacz, umieszczony na ptycie czotowej regulatora, stuzy do wskazywania temperatury
biezace, wilgotnosci biezace a podczas zmiany nastaw do wyswietlaniaich nazw i wartosci. Lampka:
L1 — stuzy do wskazywania aktywnosci procesu regulacji (ciagte $wieceni€) oraz stanu zmiany nastaw
(miganie),
L2 —swieci sie, kiedy wyswietlana wartosé¢ lub nastawa dotyczy temperatury i wyrazonajest w °C,
L3 —swieci sie, kiedy wyswietlana wartosé¢ lub nastawa dotyczy wilgotnosci i wyrazonajest w %,
Tabelanr 1 Opis podstawowych funkcji przyciskow
Pr zycisk Opis
Zmianawartosci temperatury zadanegj w stanie spoczynkowym wyswietlacza.
Przechodzenie pomiedzy poszczegdlnymi nastawami.
4+ - Zmianawartosci w stanie edycji nastawy.
' Wejscie w tryb przegladania informacji o ewentuanych bigdach ( i przechodzenie pomigdzy
nimi) z poziomu podgladu stanu procesu regulagji
Przejscie do trybu przegladania nastaw.
SET Wybor biezace) nastawy do edycji.
Zatwierdzenie zmiany aktualnie edytowanej nastawy.
Kasowanie wyswietlaniainformacji o btedach.

Zalaczenie i wylaczenie procesu regulacji (wymaga przytrzymania przycisku przez ok. 3
sekundy, az do zmiany stanu czerwonej lampki L1).
W stanie spoczynkowym wyswietlacza: podglad biezacego stanu regulacji — wejscie do ,MENU

START .
———— | podgladow”.

STOP Anulowanie zmiany wybrangj nastawy (przywrdcona wartosé¢ nastawy sprzed zmiany, o ile nie
zostata zatwierdzona przyciskiem SET).

Powrét z przegladania nastaw do stanu spoczynkowego.

Wyswietlanie przez regulator biezacel temperatury i/lub/albo wilgotnosci wewnetrznel nazywane jest
trybem spoczynkowym. Jezeli przez ok. 30 sekund nie byt nacisnigty zaden przycisk (bezczynnosé klawiatury)
regulator automatycznie przechodzi do tego trybu.

Jezeli byta zmieniana wartos¢ jakigis nastawy i nie zostata ona potwierdzona przyciskiem SET,
aregulator z powodu bezczynnosci klawiatury powrdcit do trybu spoczynkowego, to automatycznie
zostata réwniez przywrédcona poprzednia wartosé nastawy.

8.3. Zmianatemperatury zadane

W celu zmiany temperatury (wilgotnosci) zadanej nalezy w trybie spoczynkowym - wyswietlanie
biezace) temperatury (wilgotnosci) wewnetrzng - nacisnaé przycisk PLUS w celu zwiekszenia albo MINUS
w celu zmniegjszenia temperatury.

Pierwsze nacisniecie przycisku PLUS abo MINUS spowoduje wyswietlenie aktuanie nastawioneg
temperatury zadangj, co jest sygnalizowane miganiem lampki L1.

W celu zapamigtania nowej wartosci temper atury zadanej nalezy nacisnaé przycisk SET.

Jezeli ustawiona wartos¢ nie zostanie potwierdzona przyciskiem SET to po okoto 30 sekundach zostanie
przywrécona poprzednia wartos¢ zadangj i nastapi powrét do wyswietlaniatemperatury biezacey.

Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.C. 9
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8.4. Zalaczeniei wylaczenie procesu regulacji temperatury

Jezeli proces regulacji jest zalaczony (lampka L1 swieci), to w celu jego wylaczenia nalezy: prze§¢ w
tryb spoczynkowy, a nastepnie wcisnaé i przytrzymaé przycisk START/STOP (okoto 3 sekundy) az do
zgaszenia lampki L1.

Jezeli proces regulacji jest wylaczony (lampka L1 zgaszona), to w celu jego zalaczenia nalezy: przejs¢ w
tryb spoczynkowy, a nastgpnie wcisnaé i przytrzymaé przycisk START/STOP (okoto 3 sekundy) az do
zaswiecenia lampki L1.

W trakcie trzymania wcisnietego przycisku START/STOP na wyswietlaczu pojawiaja sie kolgino pionowe
kreski, majace na celu zobrazowanie czasu potrzebnego do zmiany stanu procesu. Po zapaleniu sie szostej kreski na
wyswietlaczu pojawia sie przewijany napis informujacy o zataczeniu procesu regulacji (START) lub darm AL.S
w chwili zatrzymania procesu (nalezy go potwierdzi¢ przyciskiem SET). Uruchomienie regulatora z wytaczonym
procesem regulacji spowoduje takze wygenerowanie alarmu AL.S.

8.5. Podglad biezacego stanu regulacji - wyjscia

Po nacisnieciu START/STOP w trybie spoczynkowym regulator wyswietla symbolicznie stan procesu
regulaql oraz stan wyjscia
pierwszy segment po leweg — zaswiecona pionowa kreska oznacza, ze spetniony jest warunek termiczny
(wilgotnosciowy) do zataczeniawyjscia (dlatrybu regulacji 1,2,3,i 4 oznaczato zataczenie sterowania, dlatrybu
regulacji 5 sprawdzany jest jeszcze warunek nieprzekroczenia granicznegl wilgotnosci),
segment srodkowy — uzywany tylko podczas trybu regulacji 5 (schtadzania poprzez zamgtawiani€), zaswiecenie
poziomej kreski oznacza przekroczenie progu dopuszczalngj wilgotnosci i wytaczenie sterowania,
ostatni segment — odzwierciedla stan wyjscia: ,,0” — wytaczone, ,A” — zataczone, ,,C’ — wytaczone na wskutek
odliczania przerwy podczas pracy wyjsciaw , trybie cyklicznym”.
Dlawyréznienia, ze jest to tryb podgladu wyswietlanawartos¢ miga.

8.6. Uzyskiwanie dostepu do nastaw poziomu SET i CAL

Dla zabezpieczenia nastaw regul atora przed osobami postronnymi [ub przypadkowymi zmianami, bezposredni
dostqp do nastaw jest zablokowany. Regulator posiada dwa poziomy dostepu do nastaw:
poziom SET — nastawy dostepne po odblokowaniu przyciskiem SET.
W celu uzyskania dostepu do nastaw poziomu SET nalezy w trybie spoczynkowym nacisnaé
i przytrzymaé przycisk SET (przez okoto 5 sekund) az do wyswietlenia napisu SET. Regulator powrdci
samoczynnie do trybu spoczynkowego. Nastawy poziomu SET staty sie dostepne az do ponownego zataczenia
zasilaniaregulatora, aich podglad i zmiana odbywa sie tak samo jak nastaw poziomu ogélnodostepnego.

Podczas uzyskiwania dostepu do poziomu SET po nacisnieciu przycisku zostanie wyswietlony
trzyliterowy skrét pierwszej nastawy. Nalezy to zignorowaé i nadal trzyma¢ wcisniety przycisk SET

poziom CAL — nastawy dostepne po odblokowaniu przyciskami PLUS i MINUS.

W celu uzyskania dostgpu do nastaw poziomu CAL nalezy: uzyska¢ dostep do nastaw poziomu SET,
anastepnie jednoczesnie nacisnaé i przytrzymaé przyciski PLUS i MINUS (okoto 20 sekund) az do
wyswietlenia napisu CAL . Regulator powrdci samoczynnie do trybu spoczynkowego. Nastawy poziomu CAL
staty sie dostepne az do ponownego zataczenia zasilania regulatora, aich podglad i zmiana odbywa sie tak samo
jak nastaw poziomu ogdlnodostepnego.

Po doborze nastaw zaleca sie zablokowanie dostepu do nich. W tym celu nalezy wytaczy¢ i ponownie
Zataczy¢ zasilanie regulatora lub wymusi¢ jego restart poprzez jednoczesne wcishiecie i przytrzymanie

@ przyciskéw PLUS i MINUS przez dwadziescia pie¢ sekund. Zostgje wowczas wyswietlony napisrSt, a
po czasie okoto dwdéch sekund nastepuje restart (zachowanie regulatora identyczne, jak po zataczeniu
zasilania).
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8.7. Sposob zmiany nastaw

W celu zmiany nastaw poziomu zerowego nalezy w trybie spoczynkowym nacisnaé przycisk SET.
Zostanie wyswietlony trzyliterowy skrét opisujacy pierwsza nastawe. Przyciskami PLUS i MINUS mozna
przechodzi¢ pomigdzy kolginymi nastawami. Powtorne nacisnigcie przycisku SET powoduje wyswietlenie
aktualnie ustawiong wartosci nastawy. Rownoczesnie lampka L1 zaczyna miga¢ a przyciskami PLUS i MINUS
mozna ustawi¢ nowa wartos¢. Nacisniecie przycisku SET powoduje zatwierdzenie nowej wartosci — zostaje
ona wpisana do pamigci. Nacisniecie przycisku START/STOP spowoduje przywrocenie poprzednig
wartosci. W obydwu przypadkach nastgpuje automatyczny powr 6t do wyswietlania trzyliterowego skrotu
nastawy. Po powtornym nacisnieciu przycisku START/STOP (lub 30 sekundach bez naciskania jakiegokolwiek
przycisku) nastepuje powrét do trybu spoczynkowego.

Przyk#ad: Zmiana nastawy Str (nastawa pozomu zer owego):

I ouprwbdpE

CoNoOrWNE

Przejs¢ do trybu spoczynkowego,

nacisngé przycisk SET - pojawi sie napis diS,

nacisngé przycisk SET - pojawi Sie wartos¢ nastawy (t., r., t.r.),

przyciskiem PLUS zwiekszyé, a przyciskiem MINUS zmnigjszy¢ w celu ustawienia zqdanegj wartosci,
nacisngé przycisk SET w celu zapamietania nowej wartosci

nacisngé przycisk START/STOP w celu powrotu do trybu spoczynkowego

rzykfad: Zmiana progu alarmu temperatury za wysokigj (A.tL) (nastawa poziomu SET)
Zalqczyé zasilanie regulatora i poczekac na przejscie do trybu spoczynkowego,
w trybie spoczynkowym nacisngé i przytrzymac przycisk SET (ok. 5 sekund) az do wyswietlenia napisu SEt
odczekac (okofo 3 sekundy) w celu powrotu do trybu spoczynkowego.
nacisng¢ przycisk SET, zostanie wyswietlona nazwa pierwsze) nastawy (diS),
naciskac przycisk PLUS, az pojawi Sie napisA. t L,
wyswietlony napis A. t L — (nazwa nastawy), nacisng¢ przycisk SET
wyswietlana jest biezgca wartosé nastawy — przyciskiem PLUS lub MINUS nalezy ustawi¢ nowg wartos¢é
zapamietac¢ nowg wartosé, weiskajgc przycisk SET - zndw wyswietli sie napisA. t L,
Nacisngé przycisk START/STOP aby powrdcié do trybu spoczynkowego.

9. Nastawy regulatora
W rozdziale tym zngjduje sie opis poszczegdlnych nastaw i ich wptyw na prace regul atora.

Tabelanr 2 Opis nastaw regulatora

Wysw. Nazwa Poziom Wartosé Wartosé Krok zmiany Wartosé
skr 6t nastawy dostepu minimalna | maksymalna domysina
5,0°C 50,0°C 0,1°C 25°C
0% 100% 1% 60%
W zaleznosci od trybu regulagji:
- Zadana - wartos¢ temperatury jaka ma by¢ utrzymywanaw obiekcie (t rb = 1, 2 lub 5),
- wartos¢ wilgotnosci jaka maby¢ utrzymywanaw obiekcie (t r b =3 1ub 4)
Przyciski PLUS/IMINUS w trybie spoczynkowym wywotuja ekran umozliwigjacy
podglad/zmiane wartosci ZADANEJ.
| t. r. t.r. | - | t.r.
Biezacy pomiar | Wybdr wyswietlanego biezacego pomiaru w stanie spoczynku.
dl s Wys'wietl.anyw Po ustawieniu wartosci ,t . r. ” wyswietlanajest naprzemiennie temperatura oraz
trybie wilgotnos¢. Dlawartosci ,t . " —tylko temperatura, adla,r. ” —tylko wilgotnos¢.
spoczynku | Podczas wyswietlania wartosci temperatury $wieci sie lampka L2 a podczas

wyswietlaniawartosci wilgotnosci swieci sie lampka L 3.

Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.C.
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Wysw. Nazwa Poziom Wartosé Wartosé el T Wartosé
skr6t nastawy dostepu minimalna | maksymalna y domysina
-5,0°C, OU.I 5,0°C, OU.I 0,1°C 1,0°C, -1,0°C,
-50%, OU.I 50%, OU.I 1% 5%, -5%
Odchytka od Surna_wartoéci teg) nastawy z wartoscia ZADANA wyznacza prég zataczenia
zadang dla | WYIs@1a o N » o .
QU | zalaczenia UWAGA! W zaleznosci od trybu regulacji (wartos¢ nastawy ,,trb”) jednostki w
sterowania jakich wyrazona jest ta nastawa ulegaja zmianie: dlatrybow , temperaturowych” sg
to [°C], diatrybow ,,wilgotnosciowych” [%]. Tryb regulacji matakze wptyw na
ograniczenie zakresu wartosci nastawy OU.| nastawa OU.O (np. dlatrybu
schtadzajacego OU.I > OU.O, dla trybu ogrzewajacego OU.l < OU.0)
hvik -5,0°C, OU.I 5,0°C, OU.I 0,1°C 1,0°C, -1,0°C,
C;gga%’* . %l‘); -50%, OU.l | 50%, OU.I 1% 5%, -5%
Q. O wquc?eni 4 | Sumawartosci tej nastawy z wartoscia ZADANA wyznacza prég zataczenia
sterowania | WYIscia .
UWAGA! Petrz opis nastawy OU.I
Maks. trb=5 | 0% | 100% | 1% | 7%
OU. P dopuszczalna | Maksymal na dopuszczal nawartosé wilgotnosci, jezeli regulator pracuje w trybie 5
wartos¢ | (schtadzanie przez nawilzanie). Odblokowanie wyjscia nastepuje, jezeli wilgotnos¢
wilgotnosci | spadnie ponize] 2% od wartosci tej nastawy.
| OFF1s | 4min | 1s,5s10s | OFF
Praca cykliczna | Wartos¢ rézna od OFF powoduje cykliczna prace wyjscia (jezeli maby¢ zataczone
Q. O | wyjscia-czas | zewzgledow regulagi) — wyznacza czas wylaczonego wyjscia.
wylaczenia | Ustawienie wartosci OFF powoduje ciagla prace wyjscia, jezeli maby¢ zataczone
ze wzgledow regulagji
Praca cykliczna O . O£0FF | 5s | 4 min | 1s, 5s, 10s | 30s
Q.| wyjscia- czas , . o . .
zalaczenia Warto$¢ wyznacza czas zataczenia wyjscia podczas pracy cykliczney.
SET | 2 sec | 4min | 1,5 10min | 10s
d.tr Czasreakcji | Czas co jaki podgmowana jest decyzja o ewentualng zmianie sterowania. W
momencie podej mowania decyzji przygasalampkaL1.
SET |  -100°C | AtH |  05C | 100°C
Alarm dolny , T .
At. L Prog temperatury ponizej ktérej zostanie wygenerowany ,, alarm temperatury za
temperatury e
niskig”.
] SET | At.L | 60°C | 05°C | 300°cC
Alarm gérny , OV :
At.H Prog temperatury powyzej ktorej zostanie wygenerowany ,,alarm temperatury za
temperatury .
wysokig]”.
ST | 0w | ArH | 1% | 3%
Ar L Al_armdolny Pr6a Wil otosG PP R ——— 3 T
Wil gotnosci rog wilgotnosci ponizej ktorej zostanie wygenerowany , alarm wilgotnosci za
niskig”.
. sSer | AL | 100% | 1% | 75
Ar H Alarm gorny - —— . ! —
r. Wil gotnosci Prog temperatury powyzej ktorej zostanie wygenerowany ,,alarm wilgotnosci za
wysokig”.
12 Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c.
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Wysw. Nazwa Poziom Wartosé Wartosé el T Wartosé
skr6t nastawy dostepu minimalna | maksymalna y domysina
CAL 0 2 1 2
Wartosd Okresla stan wyjsciaw przypadku braku pomiaru temperatury i wilgotnosci
°C | w obiekcie
regulacji przy . .
Er.t braku pomiaru | 0” —Wyj §c!ewquczone,
temp. i wilg. |»1 —Wylscie zataczone, : . .
»2" —kontynuacja biezacego sterowania (uruchomienie regulatora z niesprawnym
pomiarem powoduj, ze wyjscie jest wytaczone).
K orekta CAL | -100°Cc | 100C [ o01°C | 00°C
OF. t zZmierzonej . . . . .
temperatu?y Do wartosci zmierzonej przez czujnika dodawana jest wartosé te nastawy.
K orekta CAL | -10% | 0% | 1% | 0%
OF.r zZmierzongj . . . . L
wilgotnosci Do wartosci zmierzonej przez czujnika dodawana jest wartosé tej nastawy.
CAL | 1 | 5 | 1 | 5
Wybor trybu regulacji — dotaczonego urzadzenia do wyjscia
»1" — schitadzanie, regulacja uwzgledniatylko biezaca temperature, nie uwzglednia
wilgotnosci w obiekcie,
»2' —ogrzewanie, regulacja uwzglednia tylko biezaca temperature, nie uwzglednia
wilgotnosci w obiekcie,
»3' —nawilzanie, regulacja uwzgledniatylko biezaca wilgotnosé, nie uwzglednia
temperatury w obiekcie,
trb Tryb regulacji |, 4" — osuszanie, regulacja uwzgledniatylko biezaca wilgotnosé, nie uwzglednia

temperatury w obiekcie,

»D' —schiadzanie poprzez nawilzanie, regulacja zatacza wyjscie dla zbyt wysokig
temperatury i wytaczajezeli temperatura spadnie do zadanego poziomu lub
zostanie przekroczony ustawiony prég maksymalnej dopuszczalnej
wilgotnosci (wartos¢ nastawy OU.P).

UWAGA! Zmiang trybu regulacji mozna dokonaé tylko w trakcie

zatr zymania procesu regulacji. Kazda zmiana powoduje ustawienie
wartosci domyslnych w nastawach OU.l, OU.O, OU.P

UWAGA! Po wykonaniu doboru nastaw zaleca si¢ zapisanie ich i przechowanie w celu mozliwosci ich
latwego odtwor zenia.

10. Algorytmy regulacji

Regulator umozliwia podtaczeniei sterowanie jednym z pieciu rodzajOw urzadzen (wartos¢ nastawy , trb”):

gpwdDE

schtadzagjacymi (np. wentylatory),
ogrzewajacymi (np. nagrzewnice),
nawilzajacymi,
osuszajacymi,

schtadzajacymi poprzez nawilzanie.

Kazdy tryb regulacji opierasi¢ nawartosciach nastaw:
Zadana — warto$¢ bazowa dla odchytek zataczeniai wytaczeniawyjscia,
OU.I — (odchytka zataczenia) suma wartosci teg) nastawy z Zadana wyznacza prog w ktérym wyjscie zostanie
Zataczone,
OU.O — (odchytka wytaczenia) suma wartosci tg nastawy z Zadana wyznacza prog w ktorym wyjscie zostanie

wytaczone,
OU.P — maksymal na dopuszczal na wilgotnos¢, uwzglednianatylko w trybie, 5" regulacji.

Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.C.

13



HIGRO-TERM-AL-485-DIN

10.1. Tryb regulacji 1 - schtadzanie

W trybie tym uwzgledniany jest tylko pomiar temperatury. Wyjscie zatacza sie, jezeli temperatura
w obiekcie osiagnie lub przekroczy wartos¢ Zadana + OU.l. Wyjscie wylaczy sie, jezeli temperatura spadnie do
wartosci Zadana + OU.O lub ponizg.

10.2. Tryb regulacji 2 - ogr zewanie

W trybie tym uwzgledniany jest tylko pomiar temperatury. Wyjscie zalacza sig, jezeli temperatura
w obiekcie osiagnie lub spadnie ponize wartos¢ Zadana + OU.l. WYyjscie wylaczy Sie, jezeli temperatura wzrosnie
do wartosci Zadana + OU.O lub powyzej.

10.3. Tryb regulacji 3 - nawilzanie

W trybie tym uwzgledniany jest tylko pomiar wilgotnosci. Wyjscie zatacza Sig, jezeli wilgotnos¢ w obiekcie
osiagnie lub spadnie ponizeg wartos¢ Zadana + OU.1. Wyjscie wylaczy Sie, jezeli wilgotnosci wzrosnie do wartosci
Zadana + OU.O lub powyzeg.

10.4. Tryb regulacji 4 - osuszanie

W trybie tym uwzgledniany jest tylko pomiar wilgotnosci. Wyjscie zatacza sie, jezeli wilgotnosé w obiekcie
osiagnie lub przekroczy wartos¢ Zadana + OU.l. Wyjscie wytaczy sie, jezeli wilgotnos¢ spadnie do wartosci
Zadana + OU.O |ub ponizg.

10.5. Tryb regulacji 5 — schtadzanie popr zez nawilzanie

W trybie tym uwzgledniany jest pomiar temperatury i wilgotnosci. Wyjscie zatacza sie, jezeli temperatura
w obiekcie osiagnie lub przekroczy wartos¢ Zadana + OU.l. Wyjscie wylaczy sie, jezeli temperatura spadnie do
wartosci Zadana + OU.O lub ponizej lub wilgotnos¢ w obiekcie osiagnie lub przekroczy prog OU.P. Po wytaczeniu
wyjscia ze wzgledu na przekroczenie dopuszczalngj wilgotnosci ponowne zezwolenie na zataczenie wyjscia nastai
dopiero, jezeli wilgotnosé¢ spadnie ponizg) wartosci OU.P — 2%.

11. Komunikaty alar mowe — sprawdzenie stanu regulatora

Regulator HIGRO-TERM-AL-485-DIN prowadzi ciagta autokontrolg poprawnosci pracy oraz kontrolg
poprawnosci pracy czujnika RHT-01. Wystapienie nieprawidtowosci wykryte przez uktad kontroli regulatora jest
sygnalizowane (migajacym) komunikatem biedu na wyswietlaczu. W tabeli nr 3 zostat przedstawiony wykaz
btedéw oraz sposoby postepowaniaw przypadku ich wystapienia.

W celu skasowania informacji o btedzie nalezy nacisna¢ przycisk SET. Jezeli zostata wykryta tylko jedna
przyczyna nieprawidtowego dziatania to regulator przejdzie do trybu spoczynkowego. Jezeli sa tez inne
nieprawidtowosci, to zostana wyswietlone kolegine napisy z informacja o0 przyczynie, ktére mozna wytaczyé
kolejnymi nacisnieciami przycisku SET, az regulator przejdzie do trybu spoczynkowego (wyswietlacz przestanie
migac). Jezeli przyczyna nieprawidtowosci nie zostanie usunigta lub nie zniknie samoczynnie to informacja o niegj
zostanie wyswietlona ponownie za 15 minut lub w momencie pojawienia Sie inng przyczyny nieprawidtowego
dziatania— komunikat o nowym btedzie bedzie zgtoszony jako pierwszy, pozostate w zaleznosci od priorytetu.

Komunikaty rozpoczynajace si¢ od litery ,,E” 0znaczaja btedy zwiazane z uszkodzeniem sprzetu, utrata
wartosci nastaw, nieprawidtowym dziataniem czujnika i w czasie normalng pracy regulatora nie
powinny sie pojawic.

Komunikaty rozpoczynajace si¢ od litery ,,A” oznaczaja alarmy zwiazane z warunkami termicznymi
lub wilgotnosciowymi w obiekcie (alarm temperatury lub wilgotnosci za wysokigj lub za niskigj) lub
zatrzymanie procesu regulacji i sa wynikiem nieprawidtowego doboru nastaw (lub niewystarczajacej
mocy wentylacji/ogrzewania/nawilzania/osuszania) lub ingerencji Uzytkownika (zatrzymanie procesu
regulacji).
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Zastosowany czujnik temperatury i wilgotnosci pozwala wykry¢ niektére uszkodzenia uniemozliwigjace
prawidtowy pomiar temperatury. Wykrycie nieprawidtowosci powoduje wyswietlenie symbolu btedu na
wyswietlaczu. Po jego skasowaniu zamiast wartosci temperatury wyswietlany jest napis E.tO (brak komunikacji z
czujnikiem) lub E.PO (btad pomiaru zgtoszony przez czujnik RHT-01) — funkcje klawiatury pozostgja jak
w trybie spoczynkowym. Jezeli czujnik ponownie zacznie poprawnie pracowaé, wowczas zamiast komunikatu o
btedzie zostana ponownie wyswietlona warto$¢ zmierzongj temperatury i wilgotnosci — regulator bedzie sterowat
wyjsciem zgodnie z ustawionymi wczesnig nastawami.

W czasie wyswietlania komunikatu E.tO lub E.PO regulator realizuje sterowanie zgodnie z wartoscia

nastawy Ert.

A

Praca z niesprawnym czujnikiem traktowana jest

jako praca awaryjha i wymaga

natychmiastoweg wymiany uszkodzonego czujnika na nowy.

Tabelanr 3 Wykaz bleddw sygnalizowanych przez regulator w kolenosci ,, od najwazniejszego”

&b/lr:glj)l Opis Sposob postgpowania
Sprawdzi¢ ustawienie mikroprzetacznikdéw w czujniku i poprawnos¢ dziatania
czujnikai kablataczacego czujnik z regulatorem poprzez bezposrednie (krotkie)
dotaczenie czujnika do regulatora. Jezeli po zataczeniu zasilania regulatora btad
Brak komunikacji | nie wystapi — uszkodzony jest kabel (naprawi¢ go lub wymieni¢ na nowy). Jezeli
E.tO |[zczujnikiem btad wystapi ponownie — sprawdzi¢ poprawnosé¢ dziatania czujnikai regulatora
RHT-01 poprzez dotaczenie do regul atora sprawnego technicznie czujnika. Jezeli po
zataczeniu zasilania regulatora btad nie wystapi — uszkodzony jest czujnik
(wymieni¢ na sprawny). Jezeli btad wystapi ponownie — uszkodzony jest regulator
(odesta¢ go do naprawy).
E PO Czujniki RHT-01 | Wytaczy¢ zasilanie regulatorai zataczy¢ ponownie. Jezeli btad wystepuje dalgj
' zgtasza btad odesta¢ czujnik RHT-01 do naprawy.
Zbyt wysoka Dobra¢ odpowiednio nastawe progu alarmowego, skorygowac nastawy w celu
A.tH |temperatura zwiekszenia wentylacji. Sprawdzany tylko podczas zataczonego procesu regul acji.
w obiekcie UWAGA! Alarm nie jest spowodowany uszkodzeniem regulatora.
Zbyt niska Dobra¢ odpowiednio nastawe progu alarmowego, skorygowaé nastawy w celu
A.tL |temperatura zmniejszeniawentylacji. Sprawdzany tylko podczas zataczonego procesu regulacji.
w obiekcie UWAGA! Alarm nie jest spowodowany uszkodzeniem regulatora.
Zbyt wysoka Dobra¢ odpowiednio nastawe progu alarmowego, skorygowaé nastawy w celu
A.rH | wilgotnos¢ zmnigjszenia nawil zania. Sprawdzany tylko podczas zataczonego procesu regulagji.
w obiekcie UWAGA! Alarm nie jest spowodowany uszkodzeniem regulatora.
Zbyt niska Dobra¢ odpowiednio nastawe progu alarmowego, skorygowac nastawy w celu
A.rL | wilgotnosé¢ zwigkszenia nawilzania. Sprawdzany tylko podczas zataczonego procesu regulagji.
w obiekcie UWAGA! Alarm nie jest spowodowany uszkodzeniem regulatora.
Alarm zataczany po zatrzymaniu procesu regulacji lub uruchomieniu regulatora z
AL.S Zatrzymanie zatrzymanym procesem regulacji. Potwierdzenie go przyciskiem SET powoduje
' procesu regulacji | wytaczenie tego alarmu.
UWAGA! Alarm nie jest spowodowany uszkodzeniem regulatora.
Uszkodzenie Jezeli ponowne zataczenie zasilania spowoduje kolginy komunikat odesta¢
EEP pamieci regulator do naprawy (uszkodzona nieul otna pamie¢ nastaw). Zgtoszenie tego
' przechowujace) btedu oznacza, ze regulator pracuje na nastawach domysinych bez mozliwosci ich
nastawy zmiany (réwnoczesnie wystepuja btedy E.P1, E.P2, E.P3)
Ep1 Nastawy domysine | Przywrdci¢ wiasciwe wartosci nastaw: Zadana, stan procesu, OU.I, OU.O, OU.P,
' w bloku 1 0t.0, Ot.l, dtr.
E.P2 vl\\l/atjt(?livgzd omysine W tgj wergi oprogramowania niewykorzystywane.
E.P3 V'\\',a;tg’(vggomys'“e Przywroci¢ wiasciwe wartosci nastaw: AtL. A.tH, A.rL, A.rH, E.rt, OF.t, OF.r, trb
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W kazdym momencie mozna sprawdzi¢ biezacy stan wykrytych alarméw regulatora. W tym celu w trybie
spoczynkowym nalezy nacisnaé przycisk START/STOP. Nawyswietlaczu pojawia sig ekran opisujacy przebieg
procesu regulacji (opisane w rozdziale ,, Podglad biezacego stanu regulacji — wyjscid’). Przyciskiem PLUS mozna
wywolaé ekran z informacja 0 biezacych alarmach.. Jesli nie zostaly stwierdzone zadne btedy wyswietlany jest
migajacy napis NO.E, je&sli istnige jakis btad to wyswietlany jest symbol biedu (identyczny jak podczas jego
zgtoszenia, spis zngiduje si¢ w tabeli 3), jesli istnige wigcg bledow to koleine nacisnigcia przycisku PLUS
powoduja wyswietlanie kolgjnych komunikatéw, po ostatnim komunikacie zostaje powtdrnie wyswietlone biezace
potozenie okien.

Przyciskiem MINUS zmienia sie ekrany w odwrotnej kolgnosci. Przycisk START/STOP powraca do trybu
spoczynkowego.
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12. Gwarancja

Na urzadzenie producent udziela dwuletnigj gwarancji. Warunki gwarancji sa przedstawione w dotaczonej do
urzadzenia karcie gwarancyjnegj. Dane producenta zngjduja Sie na stronie tytutowej ninigjszel dokumentacji.

WARUNKI GWARANCIJI:

1. Firma Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c. (gwarant) zapewnia, ze sprzedany towar, na ktéry zostata
udziel ona gwarancja, jest dobre jakosci.

2. Okres gwarancji nawymienione urzadzenie wynosi 24 miesigce od daty sprzedazy wpisanej do ninigjszej karty
gwarancyjngj, nie dituzej jednak, niz 36 miesiecy od daty produkcji. Gwarancjajest waznatylko po przedtozeniu
dowodu zakupu.

3. Wszelkie wady i usterki objete ninigjsza gwarancja i stwierdzone w okresie gwarancji zostana usunicte

bezptatnie.

Okres gwarancyjny zostaje przediuzony o czas, w jakim urzadzenie znajdowato Sie w naprawie.

W przypadku stwierdzenia usterki, nalezy dostarczy¢ wadliwe urzadzenie na wtasny koszt do gwaranta,

tj. 30-418 Krakow, ul. Zakopianska 9.

Naprawa gwarancyjna obej muje wytacznie wady powstate z przyczyn tkwiacych w urzadzeniu.

7. Gwarancja nie obejmuje uszkodzen mechanicznych i elektrycznych wyniktych z zainstalowania i uzytkowania
urzadzenia niezgodnie z instrukcja oraz obowiazujacymi przepisami, dotaczenia urzadzenia do instalagji
niesprawng] technicznie lub nie spetnigjacg aktualnie obowiazujacych przepisdw, nie posiadaace
wymaganych przepisami okresowych badan kontrolnych. Gwarancja nie obgjmuje takze uszkodzen powstatych
w wyniku zjawisk losowych takich jak: pozar, przepiecia w sieci energetycznej, wytadowania atmosferyczne,
zalanie, dziatanie srodkdéw chemicznych oraz okolicznosci i sit wyzszych.

8. Gwarancji nie podlegaja czesci obudowy i akcesoria podlegajace normalnemu zuzyciu w czasie eksploatacji jak
zarysowania, zabrudzenia, wytarcie napisow, itp.

9. Nabywca traci prawa gwarancyjne w przypadku dokonania napraw, zmian konstrukcyjnych, przerébek i inngj
ingerencji w urzadzenie.

10.Gwarant naprawi urzadzenie w terminie mozliwie krétkim, nie przekraczajacym 14 dni roboczych od daty
otrzymania urzadzenia. W przypadku niemoznosci naprawy urzadzenia w tym terminie zostanie ono
wymienione nainne, sprawne technicznie.

11.Gwarancja jest wazna wytacznie wéwczas, gdy urzadzenie zostanie zainstalowane i uruchomione przez osoby
posiadajace odpowiednie uprawnienia za zakresu prac w dziedzinie elektryki i elektromechaniki, a takze gdy
urzadzenie zostanie dotaczone do sieci elektryczng zgodng z aktualnie obowiazujacymi przepisami,
posiadajaceg wazne badania i pomiary kontrolne, a takze posiadajacej zabezpieczenia przeciwprzepigciowe
(przynajmnigl dwa stopnie zabezpieczen: B i C), przeciwporazeniowe i inne, wymagane przepisami oraz
szczegbtowymi dokumentami, np. dokumentacja techniczno —ruchowa urzadzen, zapewniajace bezpieczenstwo
pracy sieci elektryczng i dotaczonych urzadzen. Obiekt, w ktorym zostanie zainstalowane urzadzenie musi
spetnia¢ wymagania bezpieczenstwa oraz posiada¢ stosowne zabezpieczenia, np.instalacje ochrony
odgromowsj. Nie spetnienie tych wymogdw zwalnia gwaranta od wszelkiej odpowiedzialnosci za urzadzenie
I skutki wynikte z jego pracy.

12.Wykonanie wszelkich czynnosci zwiazanych prawidtowa eksploatacja urzadzenia, w tym czynnosci
serwisowych oraz badan kontrolnych instalacji elektrycznej przewidzianych w instrukcji uzytkowania nalezy
do obowiazkéw Nabywcy i jest przeprowadzane najego koszt.

13.W przypadkach, gdy usunigcie wady nie jest mozliwe lub wiazatoby si¢ z nadmiernymi kosztami Gwarant moze
wymieni¢ urzadzenie nawolne od wad lub zwréci¢ Nabywcey kwote uiszczona za urzadzenie w dniu zakupu.
14.Nabywca ponosi koszt naprawy oraz uszkodzonych podzespotdéw wynikajacych z przyczyn, za ktére Gwarant

nie ponosi odpowiedzianosci.

15.Nabywca oswiadcza, ze wraz z urzadzeniem otrzymat ninigjsza gwarancje oraz instrukcje uzytkowania
urzadzenia, zapoznat Sie z nia i zostal poinformowany o koniecznosci stosowaniasie do nigj.

16.Gwarant moze zazada¢ od Nabywcy okazanie dokumentu stwierdzajacego wykonanie montazu regulatora
i wymaganych ninigjsza instrukcja czynnosci serwisowych przez osobe posiadajaca stosowne uprawnienia.
Nieokazanie takiego dokumentu powoduije utrate praw gwarancyjnych.

17.We wszelkich sprawach nie uregulowanych powyzej maja zastosowanie przepisy Kodeksu Cywilnego.

oa &

o
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13. Zasady serwisowania urzadzen systemu sterowania mikroklimatem
orazich instalacji elektrycznej

System sterowania mikroklimatem zbudowany w oparciu o regulatory JOTAFAN sa zespotem urzadzen
elektrycznych i elektronicznych potaczonych ze soba instalacja eektryczna i instalacja przesytu danych. Jest to
system o wysokim stopniu zaawansowania technicznego.

Aby system pracowal poprawniei niezawodnie —musi by¢ okresowo serwisowany.

Brak regularnego serwisowania systemu moze doprowadzi¢ do jego uszkodzenia co moze byé
przyczyng awarii Systemu i $mierci zwier zat!

Okresowe serwisowanie jest obowiazkowe. Nieprzestrzeganie termindw serwisowania powoduje utrate

gwarancji na system.
Serwisowanie powinno by¢ przeprowadzone przez osoby posi adaj ace wymagane przepisami uprawnienia.

Niektore czynnosci serwisowe moga wykonaé osoby nie posiadaj gce takich uprawnies.
Czynnosci te zostang zaznaczone dopiskiem (UZY TKOWNIK)

Ponizg przedstawiono rodzaj i warunki prac serwisowych atakze okres ich powtarzania.

Pr zed przekazaniem systemu do eksploatacji nhalezy:

A. Dokona¢ ogledzin systemu, a w szczegolnosci:

— Sprawdzi¢ zgodnos¢ wykonanych potaczen ze schematami elektrycznymi.

— Sprawdzi¢ zgodnos$¢ doboru parametrow aparatdéw elektrycznych z danymi na schematach.

— Sprawdzi¢ poprawnosé¢ potaczen elektrycznych, aw szczegdlnosci: dotaczenie przewoddw i kabli do zaci skow
urzadzen (regulatory, silniki, gniazda przytaczeniowe, itd.) i aparatdw e ektrycznych (wytaczniki réznicowo-
pradowe, wytaczniki nadmiarowo-pradowe, wylaczniki przeciazeniowe, lampki sygnalizacyjne, itd.).
Sprawdzi¢ dokrecenie $rub zaciskdw oraz pewnos¢ osadzenia przewoddw w zaciskach (brak luznych
przewodow, brak izolacji przewoddw w zacisku, itp.).

— Sprawdzi¢ poprawnosé elektrycznego i mechanicznego potaczenia czujnikatemperatury z regulatorem.
Sprawdzi¢, czy potozenie czujnika jest wiasciwe (czy zwierzeta nie maja do nigf tatwego dostepu, czy
potozenie czujnikajest zgodne z zaleceniami producenta).

Zla jakosé polaczenia czujnika z regulatorem, lokalizacja czujnika, i inne moga spowodowaé
awarie systemu i doprowadzi¢ do §mierci zwier zat!

— Sprawdzi¢ szczelnosé¢ puszek potaczeniowych (puszki powinny by¢ w stopniu szczelnosci co ngjmnig 1P35,
wieka powinny by¢ poprawnie osadzonei dokrecone wszystkimi srubami), sprawdzi¢ dokrecenie przepustéw
izolacyjnych.

— Sprawdzi¢ osadzenie oston zaciskéw silnikéw wentylator oraz dokrecenie zamocowanych w nich przepustéw.
Wyija¢ korki zaslepigjace otwory odprowadzajace wilgo¢ z wnetrza obudowy.

— Sprawdzi¢ poprawnosé potaczen elektrycznych w obudowie serwomotoru napedu wlotow powietrza. Osadzié¢
pokrywe i sprawdzi¢, czy otwory odprowadzajace wilgo¢ znajduja Sie z dotu obudowy. Jezeli nie sa z dotu —
nalezy je trwale zaslepi¢ i wykona¢ dwa nowe (0 srednicy ok. 2 mm) w najnizszym punkcie pokrywy Otwory
powinny by¢ oddalone od siebie 0 co ngimnigj 15 mm. Pokrywe dokreci¢ wszystkimi srubami.

— Sprawdzi¢ poprawnos¢ zamocowaniai urzadzen i aparatow (brak poluzowania, itp.).

—  Sprawdzi¢ stan obuddw urzadzen i aparatow (brak uszkodzen mechanicznych, itd.).

B. Wykona¢ elektryczne badania i pomiary kontrolne zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
aw szczegdlnosci:

— Sprawdzi¢ ciagtos¢ obwoddw ochronnych i potaczen wyréwnawczych.

— W przypadku zasilania z sieci typu TN-C-S sprawdzi¢, czy punkt rozdziatu przewodow N oraz PE jest
skutecznie uziemiony.

— Wykona¢ pomiary rezystancji izolacji.

— Wykona¢ pomiary skutecznosci ochrony przeciwporazeniowsy.
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A Elektryczne badaniai pomiary kontrolne nalezy wykonywaé co rok!

C. Sprawdzi¢ poprawnosé pracy systemu, aw szczegolnosci:

— Dziatanie uktadéw pomiaru temperatury i poprawnos¢ wskazan temperatury przez regulatory.

— Dziatanieinstalacji dlarmowe] i zadziatanie alarmu przy sytuacjach alarmowych. Nalezy wywotat te sytuacje
(wytaczenie napiecia zasilania systemu i systemu alarmowego, przekroczenie przez temperature progow
alarmowych, pozostate sytuacje sa opisane w instrukcji obstugi sterownika) i sprawdzié, czy alarm skutecznie
zadziata.

— Dziatanie poszczegdlnych sekcji wentylacyjnych.

— Dziatanie automatyki podawania paszy (nalezy zwrdci¢ uwage na kierunek obrotéw tzw. ,, zmijek”
paszociagdw), sprawdzi¢ dziatanie wytacznikow krancowych w obwodach dozowania paszy.

—  Prace zespotu napeddw wlotdéw (zaprogramowanie w sterowniku zakresu ruchu wlotéw, zadziatanie
wytacznikéw krancowych w obwodzie serwomotoru, itd.)

— Dziatanie nagrzewnic.

— Dziatanie oswietlenia.

— Dziatanieinnych urzadzen i instalacji systemu.

— Zmierzy¢ miernikiem cggowym prad pobierany przez kazdy z wentylatoréw i wykona¢ nastawy progéw
zadziatania wytacznikow termicznych.

— Sprawdzi¢ zadziatanie wytacznikow réznicowo-pradowych poprzez wcishiecie przycisku TEST napanelu
wytacznika.

Jezeli jakikolwiek element systemu nie zadziala nalezy go bezwzglednie wymienié¢ nainny,
sprawny i wykonaé ponownie badaniai testy.

— Sprawdzi¢ stan ochronnikow przeciwprzepieciowych. Okienko na panelu wktadki ochronnika powinno mieé
kolor oznaczajacy ,, ochronnik sprawny”; ngjczescig jest to kolor zielony. Jezeli kolor okienka oznacza
»ochronnik uszkodzony” (kolor czerwony) nalezy bezwzglednie wymieni¢ wkladke na sprawna.

Praca systemu bez sprawnych ochronnikow pr zeciwpr zepigciowych grozi jego awaria,
aw konsekwencji §miercia zwier zat!

— Sprawdzi¢ dziatanie innych elementow systemu zgodnie z ich szczegétowymi instrukcjami obstugi.
— Dokona¢ przeszkol enia Uzytkownika systemu w zakresie uzytkowaniai serwisowania.

Czynnosci okr esowe:

Codziennie:

— Skontrolowat wzrokowo poprawnos¢ pracy systemu (prace wentylatorow, wskazaniatemperatury, itd.)
(UZYTKOWNIK).

— Sprawdzi¢ dziatanie instalacji alarmowsj i zadziatanie alarmu przy sytuacjach alarmowych. Nalezy wywota¢
te sytuacje (wytaczenie napiecia zasilania systemu i systemu alarmowego, przekroczenie przez temperature
progéw aarmowych, pozostate sytuacje sa opisane w instrukcji obstugi sterownika) i sprawdzi¢, czy alarm
skutecznie zadziata. (UZY TK OWNIK)

— Sprawdzi¢ stan ochronnikow przeciwprzepi gciowych. Okienko na panelu wktadki ochronnika powinno mie¢
kolor oznaczajacy ,,ochronnik sprawny”; najczescigj jest to kolor zielony. (UZY TKOWNIK)

Jezeli kolor okienka oznacza ,, ochronnik uszkodzony” (kolor czerwony) nalezy bezwzglednie wymienié
wkladke na sprawng. Czynnosé¢ ta moze wykonaé tylko osoba posiadaj aca odpowiednie uprawnienia
elektryczne.
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Cojeden miesiac:
— Sprawdzi¢ zadziatanie wylaczni kow rézni cowo-pradowych poprzez wcisniecie przycisku TEST na panelu
wylacznika. (UZY TKOWNIK)

Jezeli wylacznik nie zadziala nalezy go bezwzglednie wymienié nainny, sprawny i wykona¢ jego
pomiary zgodnie z przepisami. Czynnosé¢ ta moze wykonaé tylko osoba posiadaj aca wymagane

A przepisami uprawnienia elektryczne.

Praca systemu bez sprawnych ochronnikéw grozi jego awaria a w konsekwencji §miercia
zwier zat!

— Wykona¢ wszystkie czynnosci obstugi codzienng

Cojeden rok:
— Nalezy wykonaé¢ wszystkie czynnosci okreslonew punktach A., B., C.
— Wykona¢ wszystkie czynnosci obstugi codzienneg)

Ponadto nalezy szczegdlnie starannie sprawdzi¢ dokrecenie srub zaciskow potaczen przewodow i kabli
Z urzadzeniami i aparatami elektrycznymi. Ze wzgledu na zjawisko ,, ptyniecia’ metali nastepuje samoistne
poluzowanie si¢ potaczen, ktore nalezy dokrecic.

Czynnos¢ ta moze wykonaé tylko osoba posiadaj aca wymagane przepisami uprawnienia elektryczne.
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