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Instalacja elektryczna, do ktorej jest doifgczone urzgdzenie MUSI
POSIADAC zgodne z aktualnymi przepisami, sprawne technicznie obwody
ochrony przeciwporazeniowej. Musi posiadaé takzie przynajmniej drugi stopien
ochrony przeciwpr zepieciowe.

Urzgqdzenie jest przeznaczone do pracy ciqglej i nie posiada wyfgcznika
zasilania. Jezeli zachodzi potrzeba wylqczania urzgdzenia, naleiy zainstalowaé
wylgcznik zewnetrzny.

UWAGA Il

Wszelkie prace zwigzanie z montazem i uruchomieniem urzgdzenia powinna
wykonywa¢ osoba posiadajgca odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Jakiekolwiek elektryczne czynnosci #gczeniowe oraz prace mechaniczne
(elektromechaniczne) przy urzgqdzeniu Z DOLACZONYM ZASILANIEM
S4A NIEDOPUSZCZALNE.

GROZA PORAZENIEM PR4DEM ELEKTRYCZNYM —
ZAGROZENIEM ZDROWIA LUB ZYCIA

Przed przystgpieniem do prac wylqczyé napiecie zasilania, wykonaé
widoczng przerwe w obwodzie elektrycznym zasilania urzgdzenia i upewnié si¢ o
braku napiecia.

Instalacja elektryczna, do ktérej jest dolgczone urzgqdzenie wymaga
okresowych przeglgddéw i badas!
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Mikroprocesorowy Regulator Cisnienia HEKTOBAR-100

1. Zastosowanieregulatora

Regulator HEKTOBAR-100 jest urzadzeniem elektronicznym stuzacym do regulacji cisnienia. Posiada
jedno wejscie zezwalajace na zataczenie zasilania cewki stycznika pompy, jedno wejscie czujnika cisnienia i
jedno wyjscie sterujace praca pompy.

W czasie pracy regulator monitoruje stan systemu. W momencie stwierdzenia nieprawidtowosci
zgtaszany jest alarm. Stan alarmowy sygnalizowany jest odpowiednim komunikatem na wy§wietlaczu oraz
zalaczeniem przekaznikowego wyjscia alarmowego. Wyprowadzone s trzy zestyki przekaznika:
normalnie otwarty (NO), normalnie zamknigty (NC) oraz wspdlny (COM). Stan alarmowy stanowi
potozenie spoczynkowe przekaznika, co umozliwia m.in. wygenerowanie alarmu w wypadku wylaczenia
zasllania regulatora. Ponadto alarm jest rowniez uaktywniany w nastepujacych sytuacjach:

- wykrycie uszkodzenia toru pomiaru cisnienia/czujnika cinienia,

przekroczenie dopuszczalnych progdéw cisnienia,

zatrzymanie procesu regulacji,

wykrycie nieprawidtowosci w pracy regulatora (np. awaria pamigci wewnetrznej)

2. Wskazowki bezpieczenstwa

Regulator zostat skonstruowany zgodnie z powszechnie uznawanymi regutami bezpieczenstwa.
Nieprzestrzeganie tych regut moze spowodowac zagrozenie zycia lub zdrowia 0sob, zwierzat lub straty
materialne. Regulator jest przeznaczony do montazu, uruchomienia, obstugi (przeglady techniczne
urzadzen i instalacji elektryczngj) i usuwania awarii przez osoby posiadajace wymagane przez przepisy
panstwowe uprawnienia do prac elektrycznych z zakresu wymaganego przez prowadzone prace oraz
posiadajace stosowna wiedze | doswiadczenie z dziedziny elektryki.

— Stosowanie regulatora i modutdw wspotpracujacych w atmosferze zagrozonej wybuchem jest
zabronione.

— Montaz, uruchomienie, obstuga (przeglady techniczne urzadzen i instalacji elektrycznej), usuwanie
awarii, itp. jest dozwolone przez osoby posiadajace wymagane przez przepisy panstwowe uprawnienia
do prac elektrycznych z zakresu wymaganego przez prowadzone prace oraz posiadajace stosowna
wiedze i doswiadczenie z dziedziny elektryki.

— Przed rozpoczgciem wszelkich prac zwiazanych z montazem, obstuga, usuwaniem awarii, itp. Nalezy
bezwzglednie odiaczy¢ napiecie zasilania od regulatora i innych urzadzen wspétpracujacych i upewnié¢
S¢, ze regulator i urzadzenia te nie znagjduja Si¢ pod napigciem oraz ze mozna bezpiecznie przystapic i
prowadzi¢ prace.

— Zastosowania oraz uzytkowanie regulatorow niezgodnie z przeznaczeniem wyklucza zachowanie
gwarancji producentai odpowiedzialnos¢ za powstate nastgpstwa.

— W celu zachowania bezpieczenstwa pracy regulatora konieczne jest zastosowanie zabezpieczen
zewngtrznych wedtug zalecen ninigjszel dokumentagji.

— Podczas montazu i uzytkowania regulatorow i modutdw nalezy przestrzegaé ninigjszej dokumentacji,
aw szczego6lnosci danych technicznych.

— Pracaregulatora z otwarta pokrywa jest niedozwolona

— Regulator moze stwarza¢ niebezpieczenstwo, jezeli zostanie zamontowany lub uzytkowany niezgodnie
Z ninigjsza dokumentacja.

— W sprawach nieuregulowanych ninigjsza dokumentacja nalezy kierowa¢ si¢ ogolnymi przepisami
z zakresu prac elektrycznych i mechanicznych, przepisami bezpieczenstwa i higieny pracy oraz innymi
przepisami stosownymi dla niniegjszego regulatora w celu zachowania jego poprawnej pracy oraz nie
stwarzania zagrozenia dla 0sdb, zwierzat i dobr materialnych.
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Mikroprocesorowy Regulator Cisnienia HEKTOBAR-100

3. Transport, magazynowanie

— Regulator jest odpowiednio zapakowany, zaleznie od uzgodnionego transportu

— Podczas transportu nie dopuszczat do uderzen i wstrzasow. Zapobiegaé uszkodzeniu opakowania lub
samego regulatora.

— Regulator nalezy przechowywa¢ w suchym miejscu w zakresie temperatury od 0°C do 50°C

— Nie dopuszczaé do dzialania ekstremalnego ciepta lub chtodu, a takze bezposredniego dziatania
promieni stonecznych, substancji chemicznych, zrodet ciepta i innych czynnikbw mogacych mied
szkodliwy wplyw na regulator.

4. Danetechnicznei wymagania sprzetowe

Dane techniczne

Napigcie zaslania 230V, 50 Hz
Klasa ochrony przeciwporazeniowej I
Najwiekszy ciagly prad obciazenia 05A
Wylacznik zasilania BRAK (regulator jest przeznaczony do pracy Ciagtej

iw celu catkowitego wylaczenia zasilania nalezy go
wyposazy¢é W zewngtrzny wylacznik zaslania o
przerwie minimum 3 mm w kazdym z biegunow).

Bezpiecznik w obwodzie zasilania wktadka topikowa aparatowa, ceramicznal A, 250 V

0 zdolnosci faczeniowel co ngimnigj 1500 A
Naj wieksze napiecie robocze przekaznika alarmowego 24V, DC
Najwiekszy prad obcigzenia przekaznika alarmowego 200 mA
Wartos¢ rezystora w obwodzie zestyku COM przekaznika alarmowego 82W
Temperatura otoczenia regulatora podczas pracy 0, 50°C
Wilgotnosé¢ wzgledna otoczenia 10, 90 % (bez kondensacji)
Typ regulagji zalacz/wytacz
Zakres nastaw i pomiaru cisnienia 0 bar , 100 bar
Rozdzielczos¢ nastawy i pomiaru cisnienia 1 bar
Stopien szczelnosci obudowy P55
Wymiary obudowy (szer. x wys. X grub., bez uwzgl. przepustow) 160 x 200 x 90 mm

Wymagania sprzg¢towe
Czujnik cisnienia 0.. 100 bar, wyjscie4..20 mA, Uz=8 .. 11V

5. Montaz i dolaczenieregulatora do instalacji elektryczneg

— Przed przystapieniem do montazu regulatora dokladnie zapozna¢ Si¢ z ninigjsza dokumentacja
I stosowac Sig do jg tresci.

— Regulator montowa¢ w migjscu utatwigjacym jego uzytkowanie, obstuge i ewentualne naprawy.

— Regulator nalezy montowac nie naprezajac obudowy.

— Montaz elektryczny wykonat zgodnie ze schematami i opisem w niniejszej dokumentaci.

— Ingtalacja elektryczna: zasilgjaca i odbiornikbw mus by¢ sprawna technicznie oraz spetniac
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Mikroprocesorowy Regulator Cisnienia HEKTOBAR-100

wymagania aktualnie obowiazujacych norm i przepisow.

— Regulator jest przeznaczony do pracy ciagtel i nie posiada wbudowanego wytacznika zasilania.
Do wylaczenia zasilania regulatora nalezy zastosowaé zewnetrzny aparat wylaczajacy, w ktorym
odlegtos¢ pomiedzy zestykami wszystkich biegunéw wynosi co ngjmnigj 3 mm.

— Odtaczanie (wykonywanie przerwy) obwodu ochronnego PE jest niedozwolone!

— Kable elektryczne nalezy wprowadzic do obudowy regulatora przez przepusty z tworzywa
sztucznego. Stosowanie przepustéw metalowych jest niedopuszczalne!

— Regulator, instalacja elektryczna oraz kable sygnatowe dla czujnikéw temperatury i same czujniki
powinny by¢ tak zamontowane, aby nie bylo mozliwosci ich zniszczenia przez zwierzgta,
aw szczeg6lnosci gryzonie (np. przegryzienie kabli sygnatowych, zwarcie réznoimiennych biegunéw
instalacji poprzez ciato zwierzecia, itp.)

UWAGA! Regulator HEKTOBAR-100 jest przeznaczony do montaiu przez osobe posiadajgqcq
stosowng wiedzg i doswiadczenie w zakresie prac elektrycznych i mechanicznych, atakzie formalne
uprawnienia w zakresie elektryki.

UWAGA! Przed przystgpieniem do prac wylqczyé napiecie zasilania, wykonaé widoczng przerwe
w obwodz e elektrycznym zasilania urzgdzenia i upewnié si¢ 0 braku napiecia!

§ Regulator jest zabudowany w obudowie elektrotechniczng z tworzywa sztucznego do mocowania
nasciennego na ptaszczyznie pionowsy.

§ Doprowadzenie kabli instalacji elektrycznej odbywa Sig poprzez przepusty kablowe (tzw. ., dtawiki”) w
dolng czgsci obudowy.

§ Polaczenia elektryczne wewnatrz regulatora nalezy wykona¢ zgodnie z zamieszczonymi rysunkami
oraz opisem.

Aby zamocowac regulator na scianie (pfaszczyznie) nalezy:
§ Otworzy¢ pokrywe obudowy poprzez obrot srub z tworzywa sztucznego na pokrywie.
§ Przykreci¢ obudowe do $ciany poprzez otwory w naroznikach obudowy, przepustami dla kabli w dét.
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Rys. 1: Rozmieszczenie zaciskow polgczeniowych regulatora HEKTOBAR-100

UWAGA! Nalezy pamigtaé¢ o dolgczeniu przewodow PE kabli zasilania i odbiornika. Praca regulatora
bez dolgczonych przewodéw PE jest NIEDOPUSZCZALNA! Groz uszkodzeniem urzgdzes,
porazeniem prgdem elektrycznym lub SMIERCI 4!
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Mikroprocesorowy Regulator Cisnienia HEKTOBAR-100

Aby dofgczy¢é urzgdzenie do instalacji elektrycznej i obwodow sterowania nalezy:

1) Woprowadzi¢ kabel sygnalu zezwalgjacego na zalaczenie pompy. Dotaczy¢ do wejscia " 0+” i ”0-"
(zezwolenie na prace uzyskuje Sie¢ poprzez zwarcie zaciskow)

2) Woprowadzi¢ kabel czujnika cisnienia przeznaczonym dla niego przepustem. Czujnik nalezy dotaczy¢
do wejsciaWEJ i +12V
UWAGA! Niewfasciwe podigczenie czujnika grozi uszkodzeniem czujnika oraz regulatora!

3) Jezeli w obiekcie wystepuja silne zaburzenia elektromagnetyczne powodujace zaktdcenia w pracy
czujnika nalezy uziemi¢ ekran czujnika (doprowadzi¢ przewdd od uziomu do zacisku EKR) lub
dotaczy¢ go do skutecznie uziemionego przewodu PE o ile przewdd ten nie jest zrodiem zaburzen.

4) Przewody ochronne PE (powinny byé koloru z6tto-zielonego) dolaczy¢é do zaciskéw
oznaczonych @ :

5) Woprowadzi¢ kabel odbiornika przeznaczonym dla niego przepustem. Przewody dotaczy¢ do
zaciskow WYJSCIE 1 oznaczonych O.N i O.L.

6) Wprowadzi¢ kabel zasilajacy. Przewody kabla zasilajacego: fazowy (liniowy) i neutralny dotaczy¢ do
zaciskOw oznaczonych ~230V~ z zachowaniem biegunowosci: przewdd neutrany (przewod
neutralny powinien by¢ koloru niebieskiego) do zacisku oznaczonego N przewdd fazowy do zacisku
oznaczonego L.

7) Zestyki przekaznika alarmowego sa oznaczone NO, COM, NC. Sa separowane galwanicznie od
pozostatych obwoddéw uktadu. Ich wykorzystanie jest dowolne z zachowaniem dopuszczalnych
parametrow (okreslonych w rozdziale ,,Dane techniczne”).

UWAGA! Do pozostatych zaciskow nie dolqczaé zadnych przewoddw.

6. Przed pierwszym uruchomieniem

— Sprawdzi¢ prawidiowos¢ montazu mechanicznego 1 elektrycznego, w szczegdlnosci  jakosé
I skutecznos¢ elektrycznych potaczen ochronnych PE.

— Sprawdzi¢ zgodnos¢ potaczen ze schematami

— Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania wytacznikdw rdznicowo-pradowych

— Zamkna¢ obudowy wszystkich urzadzen i aparatow elektrycznych (w tym obudowe regulatora)

— Sprawdzi¢, czy napigcie zasilania spetnia wymagane parametry.

— Skonfigurowa¢ mikroprzetaczniki regulatora.

7. Funkcje mikropr zetacznikow

Mikroprzetaczniki umieszczone 3 na plycie czotoweg wewnatrz obudowy. W celu ich ustawienia
nalezy wylaczyé napiecie zasilania regulatora i upewni¢ si¢ 0 jego braku, anastgpnie otworzy¢
obudowe. Przetaczniki s3 ponumerowane oraz posiadaja wyraznie o0znaczona pozycje¢ zataczenia (ON).
W tabeli nr 1 przedstawiono ich znaczenie.

Tabelanrl Funkcje mikroprzelgcznikéw

Numer o .
mikr opr zetacznika Polozenie Opis
1,2,3,4 OFF | Wymagane potozenie.

Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c. 7



Mikroprocesorowy Regulator Cisnienia HEKTOBAR-100

8. Obstugaregulatora

— Podczas uzytkowania i obstugi stosowac si¢ do niniejszel dokumentagji

— Obudowe regulatora okresowo czysci¢ wilgotna szmatka.

— Nalezy codziennie obserwowa¢ prace regulatora i natychmiast reagowaé na wszelkie
nieprawidtowosci zwracajac Si¢ do firmy (osoby), ktéra wykonata montaz i uruchomienie regulatora.

— Wszelkie nieprawidlowosci musza zosta¢ usunigte. Uzytkowanie nieprawidiowo dzialajacego
regulatora jest niedopuszczalne. Jezeli istnigje jakiekolwiek niebezpieczenstwo nalezy odiaczyc
napigcie zasilania regulatora i urzadzen wspotpracujacych.

8.1. Zalaczenie zasilania

Po zalaczeniu zasilania, na wyswietlaczu ukazuja Si¢ kolgino, w kilkusekundowych odstgpach,
nast¢pujace informacje:

§ Typ urzadzenia—Htb: HEKTOBAR-100

§ Numer wergi oprogramowaniar. 4

Po zakonczeniu prezentacji powyzszych informacji  wyswietlacz przechodzi do stanu
spoczynkowego, w ktorym jest wyswietlane biezace cisnienie. Lampka LED zprawe strony
wyswietlacza wskazuj e stan procesu regulacji: $wiecenie oznacza proces zalgczony, brak swiecenia —
proces wylaczony). Jezeli przed ostatnim wytaczeniem zasilania regulatora lub restartem mikrokontrolera
byt zataczony proces regulacji, zostaje on wznowiony, jezeli proces regulacji byt wytaczony — pozostaje
wytaczony. Uruchomienie regulatora z wytaczonym procesem regulacji spowoduje wygenerowanie alarmu.

8.2. Podstawowe funkcje wyswietlacza i klawiatury

Trzypozycyjny wyswietlacz, umieszczony na plycie czolowe regulatora, stuzy do wskazywania
temperatury biezacej, a podczas zmiany nastaw do wyswietlania ich nazw i wartosci. Lampka z prawe
strony wyswietlacza stuzy do wskazywania aktywnosci procesu regulacji (ciagte swiecenie) oraz stanu
zmiany nastaw (miganie). Tabela nr 2 przedstawia podstawowe funkcje przyciskéw.

Tabelanr 2 Opis podstawowych funkcji przyciskow

Przycisk Opis
Przechodzenie pomigdzy poszczegdlnymi nastawami.
Zmiana wartosci w stanie edycji nastawy.
Wejsciew tryb przegladania informacji o ewentualnych biedach (i przechodzenie pomigdzy nimi) z
poziomu podgladu stanu procesu regulagji
Przg$cie do trybu przegladania nastaw.
Wyhor biezaceg nastawy do edycji.
SET Zatwierdzenie zmiany aktualnie edytowang nastawy.
Kasowanie wyswietlania informacji o biedach i przgscie w stan odliczania do ponownego
wyzwolenia alarmu.
Zataczenie i wytaczenie procesu regulacji (wymaga przytrzymania przycisku przez ok. sekundg, az
do zmiany stanu lampki LED obok wyswietlacza).
START | W stanie spoczynkowym wyswietlacza podglad biezacego stanu regulatora
STOP Anulowanie zmiany wybrang nastawy (przywrécona wartos¢ nastawy sprzed zmiany, o ile nie
zostata zatwierdzona przyciskiem SET)
Powr6t z przegladania nastaw do stanu spoczynkowego

+’_
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Mikroprocesorowy Regulator Cisnienia HEKTOBAR-100

Wyswietlanie przez regulator biezacego cisnienia jest nazywane trybem spoczynkowym. Jezeli
przez ok. 30 sekund nie byt nacisnigty zaden przycisk (bezczynnos¢ klawiatury) regulator automatycznie
przechodzi do tego trybu.

UWAGA! Jezeli byta zmieniana wartos¢ jakigjs nastawy i nie zostata ona potwierdzona przyciskiem SET,
a regulator z powodu bezczynnosci klawiatury powrdcit do trybu spoczynkowego, to automatycznie
zostata rowniez przywrocona poprzednia wartosé nastawy.

8.3. Zalaczeniei wylaczenie procesu regulagji

Jezeli proces regulacji jest zalaczony (lampka LED swieci), to w celu jego wylaczenia nalezy:
przej§¢ w tryb spoczynkowy, a nastepnie wcisnaé i przytrzymaé przycisk START/STOP (okoto
1 sekunda) az do zgaszenia lampki LED. UWAGA! Spowoduje wygenerowanie alarmu.

Jezeli proces regulacji jest wylaczony (lampka LED zgaszona), to w celu jego zalaczenia nalezy:
przej§¢ w tryb spoczynkowy, a nastepnie wcisnaé i przytrzymaé przycisk START/STOP (okoto
1 sekunda) az do zaswiecenia lampki LED.

W trakcie trzymania wcisnigtego przycisku START/STOP na wyswietlaczu pojawiga si¢ kolgno
pionowe kreski, majace na celu zobrazowanie czasu potrzebnego do zmiany stanu procesu. Po zapaleniu
Si¢ szbstg kreski na wyswietlaczu pojawia si¢ przewijany napis informujacy o zataczeniu procesu regulacji
(START) lub zostanie wyswietlony komunikat awaryjny informujaCy 0 zatrzymaniu procesu.

8.4. Podglad biezacego stanu regulatora

W trybie spoczynkowym regulator wyswietla biezaca wartosé cisnienia w barach. Jezeli wartos¢
pradu podawanego przez czujnik bedzie nizsza niz skalibrowana jako Obar (nastawa d.LO) na
wyswietlaczu pojawi Sig¢ napis ,,LO”. Jezeli wartos¢ pradu podawanego przez czujnik bedzie wyzsza niz
skalibrowana jako 100bar (nastawa d.HI) na wyswietlaczu pojawi Sig napis ,HI”. Podczas zataczonego
procesu regulacji i wykonaniu (nieudanych) r.l prob ustabilizowania cisnienia naprzemiennie wyswietlana
jest wartos¢ biezacego cisnienia i komunikat ,r.I” (tzw. faza 4 procesu regulacji, szczegétowy opis
znagjduje si¢ w rozdziale , Zasada pracy regulatora’).

W trybie spoczynkowym nacisnigcie przycisku START/STOP spowoduje wyswietlenie przez okoto
30 sekund biezacego stanu regulatora w sposdb symboliczny. Dla wyréznienia, ze jest to tryb podgladu
wyswietlana wartos¢ miga.

Kazda pozycja wyswietlacza opisuje kolgino, od lewe:

1. stan wejicia zezwalajacego: A-aktywne, jest zezwolenie na zataczenie pompy; [1-nie ma zezwolenia na
zalaczenie pompy;

2. odliczanie czasu stabilizowania cisnienia przed pomiarem: A-cisnienie jest sprawdzane na biezaco |
wyjscie pracuje zaleznie od zmierzonegl wartosci; [1-trwa odliczanie, wyjscie zataczone, cisnienie nie jest
Sprawdzane;

3. stan wyjsciac A-aktywne, zataczone; [1-wylaczone.

Mozliwe sa nastepujace sytuacje:
71 [ [ — nie ma zezwolenia na pracg, wyjscie wylaczone,
A [1 [ —]jest zezwolenie na pracg ale wyjscie wylaczone, poniewaz jest zatrzymany proces regulacji,
A 11 A —pojawit sig sygnat zezwalajacy na zataczenie pompy, wyjscie zataczone bez wzgledu na biezacy
poziom cisnienia,
A A A —wyjscie zataczone, cisnienie w zadeklarowanym przedziale,
A A [ — wyjscie wylaczone na skutek cisnienia bedacego poza dopuszczalnym przedziatem lub
uszkodzenia czujnika cisnienia (toru pomiarowego).
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W czasie zataczonego procesu regulacji mozna réwniez sprawdzi¢ w jakig ,fazie” procesu w danej
chwili znajduje si¢ regulator. Szczeg6towy opis znajduje Sie w rozdziale ,, Zasada pracy regulatora’.

Przyciskiem PLUS mozna wejs¢ do trybu podgladu biezacych alarmow. Jezeli regulator nie wykryt
zadng sytuacji alarmowej to nie ma reakcji na nacisnigcie przycisku. W przypadku wigcel niz jednego
alarmu przyciskiem PLUS mozna przeglada¢ kolgjne komunikaty awaryjne. Przyciskiem START/STOP
przechodzi si¢ do trybu spoczynkowego.

Szczegobtowy opis sytuacji alarmowych znajduje sie w rozdziale ,, Kontrola btedéw pracy. Komunikaty
awaryjne’.

8.5. Uzyskiwanie dostepu do nastaw poziomu pierwszego (SET)
| drugiego (CAL)

Nastawy regulatora zostaly podzielone na trzy poziomy dostepu (wyswietlania). Na poziomie
zerowym zngjduja Sie te, ktore sa najczescigy zmieniane. Na poziomie pierwszym (SET) zngjduja Sie
nastawy zmieniane rzadziej. Nastawy poziomu drugiego (CAL) powinny by¢ dobrane przy pierwszym
uruchomieniu regulatora i nie zmieniane w trakcie normalnej pracy. Szczeg6towy opis poszczeg6lnych
nastaw zngduje si¢ w rozdziale ,, Nastawy urzadzenia’. Nastawy poziomu zerowego S dostepne bez
zadnych ograniczen, nastawy pozioméw: pierwszego i drugiego sa dostepne po uzyskaniu dostepu do
poszczegllnych poziomow.

W celu uzyskania dostepu do nastaw poziomu pierwszego (poziomu SET) nalezy w trybie
spoczynkowym nacisngé i przytrzymaé¢ przycisk SET (przez okolo 5 sekund) az do wyswietlenia
napisu SET. Regulator powréci samoczynnie do trybu spoczynkowego. Nastawy poziomu pierwszego
staty si¢ dostepne az do ponownego zataczenia zasilania regulatora, aich podglad i zmiana odbywa si¢ tak
samo jak nastaw poziomu zerowego.

UWAGA! Podczas uzyskiwania dostgpu do poziomu pierwszego po nacisnigciu przycisku zostanie
wyswietlony trzyliterowy skrot pierwszel nastawy. Nalezy to zignorowaé i nadal trzymaé wecisnigty
przycisk SET.

W celu uzyskania dostepu do poziomu drugiego (poziomu CAL) nastaw nalezy: uzyska¢ dostep

do nastaw poziomu pierwszego, a nastepnie jednoczesnie nacisnaé i przytrzymaé przyciski PLUS
i MINUS (okoto 20 sekund) az do wyswietlenia napisu CAL . Regulator powréci samoczynnie do trybu
spoczynkowego. Nastawy poziomu drugiego staly si¢ dostepne az do ponownego zataczenia zasilania
regulatora, aich podglad i zmiana odbywa si¢ tak samo jak nastaw poziomu zerowego.
UWAGA! Po doborze nastaw zaleca si¢ zablokowanie dostepu do nich. W tym celu nalezy wytaczy¢
i ponownie zataczy¢ zaslanie regulatora lub wymusi¢ jego restart poprzez jednoczesne wecisnigcie
i przytrzymanie przyciskdw PLUS i MINUS przez dwadziescia pig¢ sekund. Zostaje woéwczas
wyswietlony napis r St, a po czasie okolo dwdch sekund nastepuje restart (zachowanie regulatora
identyczne, jak po zataczeniu zasilania).

8.6. Sposdb zmiany nastaw

W celu zmiany nastaw poziomu zerowego nalezy w czasie wyswietlania temperatury biezace
(tryb spoczynkowy) nacisnaé¢ przycisk SET. Zostanie wyswietlony trzyliterowy skrét opisujacy
pierwsza nastawe. Przyciskami PLUS i MINUS mozna przechodzi¢ pomigdzy kolgnymi nastawami.
Powtdrne nacisnigcie przycisku SET powoduje wyswietlenie aktualnie ustawiong wartosci
nastawy. Réwnoczesnie lampka LED zaczyna migat a przyciskami PLUS i MINUS mozna ustawi¢ nowa
wartos¢. Nacisnigcie przycisku SET powoduje zatwierdzenie nowej wartosci — zostaj e ona wpisana
do pamigci. Nacisniecie przycisku START/STOP spowoduje przywrdcenie poprzednigl wartosci. W
obydwu przypadkach nastgpuje automatyczny powr6t do wyswietlania trzyliterowego skroétu
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nastawy. Po powtornym nacisnigciu przycisku START/STOP (lub 10 sekundach bez naciskania
jakiegokolwiek przycisku) nastepuje powr6t do trybu spoczynkowego.

9. Nastawy regulatora

W tabeli 3 zngjduje Sie opis poszczegdlnych nastaw i ich wplyw na prace regulatora. SzczegGtowy
opis dziatania regulatora zngjduje Si¢ W rozdziale ,, Zasada pracy regulatora’

Tabelanr 3 Opis nastaw regulatora

Wysw. Nazwa . Wartosc¢ Wartosc¢ Krok | Wartos¢
. Poziom dostegpu . . : ;
skrot nastawy minimalna | maksymana | zmiany | domysina

99 bar nie
P.LO dopuszczalne . . . o )
cisnienie Wartos¢ cisnienia ponizej ktorego zostanie wytaczone wyjscie sterujace (po
odliczeniu czasu stabilizowania cisnienia t.rL)
Maksymeine SET Loar MeMNS | 100bar | ibar | 75bar
P. H dopuszczalne e . _ - )
ciénienie Wartosé cisnienia powyzej ktdrego zostanie wytaczone wyjscie sterujace (po
odliczeniu czasu stabilizowania cisnienia t.rH)
t.rL lubt.rH
Minimalny czas CAL Os lub nizsza 1s 3s
t.ON zalaczenia . . .
w?/js’ dia Minimalny czas, przez jaki wyjscie bedzie zataczone po pojawieniu sig Sygnatu
zezwalajacego na pracg pompy, bez wzgledu na wartos¢ cisnienia.
SET | t.ON | 60 s | 1s | 20s
Wartos¢ tg nastawy okresla maksymalny czas w jakim cisnienie powinno osiagna¢
zadana wartos¢. W pierwsze kolginosci zataczane jest wyjscie sterujacei odlicza-ny
Czas stabilizadji jest czas t.ON, podczas ktdrego cisnienie nie jest monitorowane. Jezeli po tym czasie
torL niskiego” cisnienie mawartos¢ mnigjsza od P.LO to w nastepng kolgnosci odliczany jest czas
"cis’nienia ,t.rL —t.ON” podczas kt6rego wyjscie sterujace jest dalej zataczone, ale po
osiagnieciu przez cisnienie wartosci z dopuszczalnego przedziatu cisnienia
odliczanie czasu ,,t.rL —t.ON” jest wstrzymywanei regulator przechodzi do
nastepng fazy procesu regulacji — monitorowania cisnienia na biezaco i wytaczeniu
pompy w przypadku pojawienia si¢ cisnienia spoza dopuszczal nego przedziatu.
SET | t.ON | 30s | 1s | 3s
Czas stabilizacji
t.rH ~Wysokiego” | Analogicznie jak nastawa t.rL tylko dotyczy sytuacji, kiedy cisnienie po czasiet.ON
cisnienia jest wigksze od dopuszczalnego progu P.HI.
Czas przerwy do SET | 10s | 9min50s | 10s | 30s
ot ponowienia | Czas po jakim zostanie ponowione zataczenie wyjscia sterujacego w celu stabilizagji
proby stahiliz. | cignienia. Zachowanie identyczne jak podczas pojawienia si¢ Sygnatu zezwal gjacego
cisnienia na prace wyjscia. 1los¢ prob ogranicza nastawar.|
r.l llo§¢ préb SET | 0 | 30 I 5

Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c.
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ponowienia
stahiliz. cisnienia

Maksymalna ilos¢ prob ponowienia zataczenia wyjsciaw celu stabilizacji cisnienia.
Licznik wykonanych prob zostaje kazdorazowo skasowany po osiagnigciu cisnienia
z dozwolonego przedziatu. Jezdi cisnienie nie zostanie osiagnicte podczas
zadeklarowang liczby préb na wyswietlaczu w trybie spoczynkowym pojawia sie
naprzemiennie biezaca wartos¢ cisnieniai napis ,,r.1”

F. U

Widkos¢ bufora

filtrujacego
pomiar cisnienia

CAL | 1,2 4,8, 16, 32, 64 - | 3

Im wieksza wartos¢ tym wskazanie stabilnigjsze ale wydtuzony jest czas reakcji na
zmiane cisnienia (dla wartosci 32 czas potrzebny na catkowite uwzglednienie
Zmiany cisnieniawynosi okoto 3 sekund).

r EC

Pracareczna

CAL | OFF | ON | - | OFF

Tryb umozliwigjacy reczne sterowanie wyjsciem regulatora, (w trybie tym nie jest
uwzgledniany stan wyjscia wynikajacy z procesu regulacji).

UWAGA! Aby zataczy¢ wyjscie regulatora nalezy przycisna¢ i przytrzymaé
przycisk PLUS do momentu zmiany wyswietlanego napisu na ON (przez czas ok. 3
sekund). Wyswietlane jest naprzemiennie wartos¢ biezacego cisnieniai napis ON.
Po osiagnieciu wartosci cisnienia zadeklarowanego w nastawie P.HI wyjscie zostaje
automatycznie wytaczone do czasu, kiedy cisnienie nie spadnie ponizg wartosci
P.HI.

UWAGA! W cdu wylaczenia wyjscia regulatora nalezy nacisnaé przycisk MINUS
(reakcja natychmiastowa, na wyswietlaczu pojawia sie hapis OFF).

d.LO

Kalibracja
cisnienia O bar

CAL | - | - | - | 290nh

UWAGA! Wartos¢ tg nastawy jest automatycznie wpisywana na podstawie
biezacego pomiaru. NIE MA MOZLIWOSCI USTAWIENIA JEJ
PRZYCISKAMI PLUS/MINUS. NACISNIECIE PRZYCISKU SET W
MOMENCIE KIEDY CZUJNIK MIERZY CISNIENIE ROZNE OD 0 BAR
SPOWODUJE UTRATE KALIBRACJI TORU POMIAROWEGO

W cdu kalibracji czujnika dla cisnienia O bar nalezy ustawi¢ cisnienie na poziomie O
bar i zaakceptowaé przyciskiem SET wyswietlana wartosé. Nalezy pamictac, ze
nastawa ta razem z nastawa d.Hl ma wptyw na wartos¢ uznawana za biezace
Cisnienie.

Kalibracja
cisnienia 100 bar

CAL | - | - | - [ cBoh

UWAGA! Wartos¢ tg nastawy jest automatycznie wpisywana na podstawie
biezacego pomiaru. NIE MA MOZLIWOSCI USTAWIENIA JEJ
PRZYCISKAMI PLUS/MINUS. NACISNIECIE PRZYCISKU SET W
MOMENCIE KIEDY CZUJNIK MIERZY CISNIENIE ROZNE OD

100 BAR SPOWODUJE UTRATE KALIBRACJI TORU POMIAROWEGO
W cdu kalibracji czujnika dla cisnienia 100 bar nalezy ustawi¢ cisnienie na
poziomie 100 bar i zaakceptowac przyciskiem SET wyswietlana wartos¢. Nalezy
pamicta¢, ze nastawa ta razem z nastawa d.LO ma wptyw na wartos¢ uznawana za
biezace cisnienie.

DEF

Ustawienie
domysinych
wartosci nastaw

CAL | NO | YES | - [ NO

Wartos¢ YES powoduje przywrdcenie wartosci domyslnych wszystkich nastaw.
UWAGA! Spowodujeto utrate kalibracji przeprowadzong przez producenta
dla danego egzemplar za r egulator a co moze skutkowa¢ nieznacznym wzr ostem
bledu pomiaru cisnienia.
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10. Zasada pracy regulatora

Regulator posiada:

jedno wyjscie sterujace typu zatacz/wytacz (~230V, 50Hz, max.0,5A),

jedno wejscie ,logiczne” zezwalgjace na zalaczenie wyjscia sterujacego (zaciski wejsciowe zwarte —
stan aktywny /rozwarte — stan nieaktywny),

wejscie dla czujnika cisnienia.
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Aby regulator HEKTOBAR-100 mogt sterowat praca wyjscia wymagane jest spetnienie dwdch
warunkow:
zalaczony proces regulacji (sygnalizowany swieceniem czerwonej lampki),
aktywny sygnat zezwalgjacy na zataczenie wyjscia sterujacego (na ekranie podgladéw wyswietlana litera
»A” napierwszej pozycji od lewe).
Niespetnienie jednego z powyzszych warunkow powoduje natychmiastowe wytaczenie wyjscia
sterujacego. Dalszy opis zasady dziatania regulatora zaktada zataczony proces regulacji.

Proces regulacji podzielony jest na 5 faz. W dalszej czeséci rozdziatu znajduje sie szczegbtowy opis
dziatania poszczeg6lnych faz. W celu sprawdzenia w jakiej fazie znajduje si¢ proces regulacji nalezy
w trybie spoczynkowym nacisna¢ i przytrzymac przycisk PLUS (pojawi Si¢ jeden ze skrétéw: FA.O, FA.1,
FA.2, FA.3 FA.4). Po puszczeniu przycisku PLUS regulator wyswietla ponownie biezace cisnienie.
W niektorych fazach jest odliczany czas do zmiany fazy, w celu jego sprawdzenia nalezy dodatkowo
wcisnaé i przytrzymac przycisk SET (caly czas trzymajac przycisk PLUS) — kazdy czas wyswietlany jest w
sekundach. Po puszczeniu przycisku SET ponownie wyswietlany jest numer biezacej fazy.

Faza 0 (FA.0)

Regulator oczekuje na pojawienie si¢ Sygnalu zezwalgjacego na zalaczenie wyjscia sterujacego.
Cisnienie nie jest sprawdzane, nie &3 zgtaszane adarmy EP.L (cisnienie nizsze lub réwne nastawie P.LO),
EP.H (cisnienie wyzsze lub rowne nastawie P.HI).

Faza 1 (FA.1)
Pojawit sig sygnat zezwalagjacy na zalaczenie wyjscia sterujacego i odliczany jest czas t.ON. Cisnienie
nie jest sprawdzane, nie s3 zgtaszane alarmy EP.L, EP.H.

Faza 2 (FA.2)
Zakonczyto sig odliczanie czasu t.ON. Jezeli biezace cisnienie jest:

mnigjsze lub réwne nastawie P.LO — rozpoczyna si¢ odliczanie czasu ,t.rL - t.ON”,

wigksze lub réwne nastawie P.HI — rozpoczyna si¢ odliczanie czasu ,t.rH - t.ON”,

pomigdzy P.LO a P.HI — przechodzi do fazy 3.
W fazie 2 czas jest odliczany do momentu osiagnigcia cisnienia z dozwolonego przedziatu. Nastepuje
wowczas przejscie do fazy 3. Jezeli cisnienie nie osiagnie pozadanej wartosci przed koncem odliczania
zostaje zgtoszony alarm EP.L lub EP.H (jezeli nie jest uspiony) i takze przechodzi do fazy 3.

Faza 3 (FA.3)

Faza ciaglego monitorowania cisnienia. Jezeli znajduje si¢ ono w dozwolonym przedziale to wyjscie
sterujace jest zataczone. Kiedy biezace cisnienie zngjdzie si¢ poza dozwolonym przedzialem wyjscie
sterujace zostaje wylaczone, zgtaszany jest alarm EP.L lub EP.H (jezeli nie jest uspiony) i rozpoczyna si¢
odliczanie czasu r.t. Jezeli przed odliczeniem tego czasu cisnienie wréci do przedziatu od ,,P.LO + 2 bary”
do ,,P.HI — 2 bary” to wyjscie sterujace zostgje zataczone i odliczanie czasu jest przerywane. Jezeli przed
odliczeniem czasu r.t cisnienie nie wréci samoczynnie do normy to proces rozpoczyna Si¢ ponownie od
fazy 1. Nastawa r.| okresla maksymalna ilos¢ prob jakie regulator wykona w celu przywrdécenia cisnienia.
Jezeli w dalszym ciagu cisnienie bedzie si¢ zngjdowalo poza dozwolonym przedziatem proces regulacji
przechodzi do fazy 4.

Faza 4 (FA.4)

Proces w tej fazie oznacza, ze nie udalo si¢ uzyska¢c odpowiedniego cisnienia mimo wykonania r.l
prob. W fazie tgf wyjscie sterujace pozostaje wylaczone, na wyswietlaczu w trybie spoczynkowym
pojawigja Si¢ naprzemiennie: biezaca wartos¢ cisnienia i napis r.l, zgtaszany jest alarm EP.L lub EP.H
(jezeli nie jest uspiony). Jezeli cisnienie samoczynnie powrdci do przedziatu od ,,P.LO + 2 bary” do ,,P.HI
— 2 bary” to wyjscie sterujace zostaje zataczone i proces regulacji powraca do fazy 3.
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Na ponizszych rysunkach przedstawione zostaty najwazniejsze zaleznosci w pracy regulatora.

Wejscie zezwalajace

Aktywne
ol — o0 Q
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Wyjgcie $térbijace © :

Zataczone

Witaczone
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=
[
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ON RN

1 L

ON

O
- - 4 jezeli uptyneto 15min.
alarm EPL alarm EPH o4 5 ohwierdzenia wezesnigjszego
alarmu to powtdrnie zostaje zgtoszony
alarm E.PH

. FA.0 — ci$nienie w nor-

mie, pojawia si¢ sygnat
zezwalgjacy.

. FA.1 — wyjsécie zostaje

zalaczone na czas t.ON,
po odliczeniu czasu cis-
nienie w normie, pomijana
jest faza 2.

. FA.3 — ci$nienie w nor-

mie, wyjscie sterujace
zataczone.

. FA.O — Sygnat zezwala-

jacy przechodzi w stan
nieaktywny, wyjscie zos-
taje wylaczone, regulator
oczekuje na ponowienie
sygnatu zezwalajacego na
zalaczenie wyjscia.

. FA.O — cisnienie za niskig,

pojawia sie sygnat zezwa-
lajacy.

. FA.1 — wyjsécie zostaje

zalaczone na czas t.ON,
po odliczeniu czasu cis-
nienie za niskie.

. FA.2 — odliczany jest czas

t.rL-t.ON.

. FA.3 — cisnienie nie

osiagngto minimalng do-
puszczalng wartosci P.LO
wyjscie sterujace zostgje
wylaczone, pojawia Sie
alarm E.PL, rozpoczyna
sie odliczanie czasu r.t

. FA.1 — Po czase r.t

podgmowana jest ponow-
na préba ustabilizowania
cisnienia, wyjscie zostaje
zalaczone na czas t.ON,

6. FA.2 — Po czasie t.ON cisnienie dalg pozostaje ponizg dolnego progu, rozpoczyna si¢ odliczanie czasu t.rL, w
czasie ktérego cisnienie osiaga wartos¢ z zadanego przedziatu, odliczanie czasu zostaje wstrzymane, proces

regulacji przechodzi do fazy 3.

7. FA.3 — Podczas trwania fazy 3 zostaje zdjcty sygnat zezwalajacy na prace wyjscia sterujacego, zostaje ono

wylaczone.

8. FA.0 — regulator oczekuje na pojawienie si¢ sygnatu zezwalgjacego na prace wyjscia sterujacego, cisnienie

samoczynnie wzrosto ponad maksymalna dopuszczalng wartosé.
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9. FA.1 —pojawia si¢ sygnat zezwalajacy, wyjscie zostaje zataczone na czas t.ON.

10.FA.2 — po odliczeniu czasu t.ON cisnienie dalg jest za wysokie, rozpoczyna sig odliczanie czasu t.rH-t.ON

11.FA.3 — cisnienie dalg pozostgje za wysokie, zgtaszany jest alarm E.PH, wyjscie sterujace zostaje wytaczone,
rozpoczyna si¢ odliczanie czasu r.t.

12.FA.1 — po czasie r.t zostagje ponowiona préba przywrécenia prawidtowego cisnienia, wyjscie sterujace zostaje
zataczone na czas t.ON (w tym czasie cisnienie spada ponizeg dopuszczalnego maksimum, ale odliczanie czasu
t.ON nie zostaje wstrzymane i proces nie przechodzi do kolgng fazy, po czasie t.ON cisnienie jest w normie,
proces przechodzi do fazy 3.

13.FA.3 — w czasie trwania fazy 3 cisnienie przekracza wartos¢ P.HI, wyjscie zostaje wytaczone, jezeli od czasu
uspienia alarmu E.PH mingto 15 minut zostaje on ponownie wiaczony, rozpoczyna si¢ odliczanie czasu r.t,

14.FA.3 — w czasie odliczania czasu r.t cisnienie samoczynnie wraca do przedziatu (P.LO+2bary, P.HI-2bary),
wyjscie sterujace zostaje zataczone

15.FA.0 — Sygnat zezwalajacy przechodzi w stan nieaktywny, wyjscie zostaje wytaczone, regulator oczekuje na
ponowienie sygnatu zezwal ajacego na zataczenie wyjscia

11. Kontrola btedow pracy, komunikaty alar mowe

Regulator HEKTOBAR-100 prowadzi ciaglta autokontrolg poprawnosci pracy oraz kontrole
poprawnosci pracy czujnika cisnienia i toru pomiarowego. Wystapienie nieprawidtowosci wykrytej przez
uktad kontroli regulatora jest sygnalizowane komunikatem biedu na wyswietlaczu oraz zalaczeniem
alarmowego wyjscia przekaznikowego. W tabeli 4 zostal przedstawiony wykaz btedéw oraz sposoby
postgpowaniaw przypadku ich wystapienia.

Tabdanr 4 Wykaz bledéw sygnalizowanych przez regulator

Symbol bledu Sposdb postgpowania

Uszkodzenie czujnika cisnienia (jego brak) lub toru pomiarowego. Sprawdzi¢, czy czujnik
zostat prawidtowo dotaczony. Przeprowadzi¢ powtdrna kalibracje czujnika

Zmierzone cisnienie powyzg wartosci nastawy P.HI. Monitorowane tylko podczas zataczonego

E.PH procesu regulacji i aktywnego sygnatu zezwal ajacego na zataczenie pompy (po odliczeniu czasu
ustawionego w nastawiet.rL lub t.rH) .

Zmierzone cisnienie ponizg wartosci nastawy P.LO. Monitorowane tylko podczas zataczonego
E.PL procesu regulacji i aktywnego sygnatu zezwal ajacego na zataczenie pompy (po odliczeniu czasu
ustawionego w nastawiet.rL lub t.rH) .

Alarm zatrzymanego procesu. Uaktywniany w momencie zatrzymania procesu regulacgji
przyciskiem START/STOP lub podczas uruchomienia regulatora z zatrzymanym procesem.
Potwierdzenie alarmu przyciskiem SET wytacza go do czasu ponownego zatrzymania procesu
lub uruchomienia regulatora.

Uszkodzona pamie¢ przechowujaca nastawy i kalibracje regulatora. uruchomi¢ regulator
ponownie. Jezeli blad nie ustapit nalezy zwréci¢ sie do serwisu. Praca z tym bledem jest
niedopuszczalna — regulator pracuje na wartosciach domysinych nastaw, ich zmiana nie
Zostanie zapamietana po wytaczeniu zasilania.

Er.C

AL.S

E.EP

DomysIne nastawy regulatora (za wyjatkiem nastaw kalibracyjnych). Nalezy powtérnie ustawié¢
wlasciwe wartosci wszystkich nastaw (jezeli regulator ma pracowaé na wartosciach
domysinych to nalezy wej$¢ do edycji dowolng nastawy i potwierdzi¢ jg wartos¢ przyciskiem
SET).

Domyslne wartosci nastaw kalibracyjnych (d.LO, d.HI). Nalezy powtornie skalibrowaé
regulator.

Er.1

Er.2
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W celu wylaczenia przekaznika alarmowego nalezy nacisna¢ przycisk USTAW. Jezeli wystapita tylko
jedna przyczyna alarmu to regulator przejdzie do trybu spoczynkowego. Jezeli sa tez inne przyczyny
alarmu to zostana wyswietlone kolejne napisy z informacja o przyczynie, ktére mozna wytaczy¢ kolejnymi
nacisnigciami przycisku USTAW, az regulator przejdzie do trybu spoczynkowego (i wytaczy przekaznik
alarmowy). Jezeli przyczyna aarmu nie zostanie usunigta lub nie zniknie samoczynnie to przekaznik
alarmowy zostanie ponownie zataczony za 15 minut lub w momencie pojawienia Si¢ inng przyczyny
alarmu.

UWAGA! Alarm od zatrzymania procesu (AL.S) ma charakter jednorazowy. Przycisk USTAW
wylacza jego zgtaszanie (do kolejnego zatrzymania procesu).

W trakcie pracy regulatora istnigje mozliwos¢ sprawdzenia od jakich alarméw nastapi ponowne
zalaczenie przekaznika alarmowego. W tym celu nalezy przejsé¢ z trybu spoczynkowego do trybu podgladu
biezacego poziomu sterowania (przyciskiem SET) a nastepnie przycisna¢ przycisk PLUS. Zostanie
wyswietlony symbol komunikatu alarmowego lub bltedu. Kolejne wciskanie przycisku PLUS spowoduje
przechodzenie pomigdzy wyswietlanymi biedami. W przypadku braku btgdéw wecisniecie przycisku PLUS
nie spowoduje zadne reakci.

Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c. 17
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12. Gwarancja

Na urzadzenie producent udzida dwuletnig gwarancji. Warunki gwarancji sa przedstawione w dotaczong do
urzadzenia karcie gwarancyjng. Dane producenta znajduja Sie na stronie tytutowe ninigiszg dokumentagji.

WARUNKI GWARANCIJI:

1. Firma Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c. (gwarant) zapewnia, ze sprzedany towar, na ktéry zostata udzielona
gwarancja, jest dobrej jakosci.

2. Okres gwarancji na wymienione urzadzenie wynos 24 miesigce od daty sprzedazy wpisang do ninigsze karty

gwarancyjne, nie dtuze jednak, niz 36 miesiecy od daty produkcji. Gwarancja jest wazna tylko po przedtozeniu dowodu

zakupu.

Wszelkie wady i usterki objete ninigjsza gwarancja i stwierdzone w okresie gwarancji zostana usuni¢te bezptatnie.

Okres gwarancyjny zostaje przedtuzony o czas, w jakim urzadzenie zngjdowato Si¢ w naprawie.

5. W przypadku stwierdzenia usterki, nalezy dostarczy¢ wadliwe urzadzenie na witasny koszt do gwaranta,
tj. 30-418 Krakow, ul. Zakopianska 9.

6. Naprawa gwarancyjna obemuje wytacznie wady powstate z przyczyn tkwiacych w urzadzeniu.

7. Gwarancja nie obejmuje uszkodzen mechanicznych i eektrycznych wyniktych z zainstalowaniai uzytkowania urzadzenia
niezgodnie z instrukcja oraz obowiazujacymi przepisami, dotaczenia urzadzenia do instalacji niesprawngj technicznie lub
nie spetnigjacg aktualnie obowiazujacych przepisdw, nie posiadajacg wymaganych przepisami okresowych badan
kontrolnych. Gwarancja nie obgmuje takze uszkodzen powstatych w wyniku zjawisk losowych takich jak: pozar,
przepiecia w sieci energetycznej, wyladowania atmosferyczne, zalanie, dziatanie srodkéw chemicznych oraz okolicznosci
i Sit wyzszych.

8. Gwarancji nie podlegaja czesci obudowy i akcesoria podlegajace normalnemu zuzyciu w czasie eksploatacji jak
zarysowania, zabrudzenia, wytarcie napisow, itp.

9. Nabyweca traci prawa gwarancyjne w przypadku dokonania napraw, zmian konstrukcyjnych, przerébek i inng ingerencji
W urzadzenie.

10. Gwarant naprawi urzadzenie w terminie mozliwie krétkim, nie przekraczajacym 14 dni roboczych od daty otrzymania
urzadzenia. W przypadku niemoznosci naprawy urzadzenia w tym terminie zostanie ono wymienione na inne, sprawne
technicznie.

11. Gwarancja jest wazna wytacznie wéwczas, gdy urzadzenie zostanie zainstalowane i uruchomione przez osoby posiadajace
odpowiednie uprawnienia za zakresu prac w dziedzinie elektryki i elektromechaniki, a takze gdy urzadzenie zostanie
dotaczone do sieci dektryczng zgodne z aktualnie obowiazujacymi przepisami, posiadagjace wazne badania i pomiary
kontrolne, a takze posiadajace zabezpieczenia przeciwprzepieciowe (przynajmnig dwa stopnie zabezpieczen: B i C),
przeciwporazeniowe i inne, wymagane przepisami oraz szczegétowymi dokumentami, np. dokumentacja techniczno —
ruchowa urzadzen, zapewniajace bezpieczenstwo pracy sieci €ektryczng i dotaczonych urzadzen. Obiekt, w ktérym
zostanie zainstalowane urzadzenie mus spetnia¢ wymagania bezpieczenstwa oraz posiada¢ stosowne zabezpieczenia,
np. instalacje ochrony odgromowej. Nie spetnienie tych wymogow zwalnia gwaranta od wszelkigl odpowiedzialnosci
zaurzadzeniei skutki wynikte z jego pracy.

12. Wykonanie wszelkich czynnosci zwiazanych prawidtowa eksploatacja urzadzenia, w tym czynnosci serwisowych oraz
badan kontrolnych instalacji € ektryczng przewidzianych w instrukcji uzytkowania nalezy do obowiazkéw Nabywcy i jest
przeprowadzane na jego koszt.

13. W przypadkach, gdy usunigcie wady nie jest mozliwe lub wiazatoby si¢ z nadmiernymi kosztami Gwarant moze wymieni¢
urzadzenie nawolne od wad lub zwréci¢ Nabywcy kwote uiszczona za urzadzenie w dniu zakupu.

14. Nabywca ponos koszt naprawy oraz uszkodzonych podzespotéw wynikajacych z przyczyn, za ktére Gwarant nie ponos
odpowiedzialnosci.

15. Nabywca oswiadcza, ze wraz z urzadzeniem otrzymat ninigjsza gwarancje oraz instrukcje uzytkowania urzadzenia,
zapoznat Si¢ Z nig i zostal poinformowany o koniecznosci stosowania si¢ do nigj.

16. Gwarant moze zazada¢ od Nabywcy okazanie dokumentu stwierdzajacego wykonanie montazu regulatora i wymaganych
ninigisza instrukcja czynnosci serwisowych przez osobe posiadgjaca stosowne uprawnienia. Nieokazanie takiego
dokumentu powoduje utratg praw gwarancyjnych.

17. We wszelkich sprawach nie uregulowanych powyzej maja zastosowanie przepisy Kodeksu Cywilnego.

A w

13. Zasady serwisowania urzadzen systemu sterowania mikroklimatem
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orazich instalacji elektryczngj.

System sterowania mikroklimatem zbudowany w oparciu o regulatory systemu JOTAFAN s
zespotem urzadzen elektrycznych i elektronicznych potaczonych ze sobg instalacja elektryczna i instalacja
przesytu danych. Jest to system o wysokim stopniu zaawansowania technicznego.

Aby system pracowal poprawniei niezawodnie —musi by¢ okresowo serwisowany.

UWAGA!
Brak regularnego serwisowania systemu moze doprowadzi¢ do jego uszkodzenia co moze byé
przyczyna awarii systemu i Smierci zwier zat!

Okresowe serwisowanie jest obowiazkowe. Nieprzestrzeganie termindw serwisowania powoduje
utrate gwarancji na system.
Serwisowanie powinno by¢ przeprowadzone przez osoby posiadajace wymagane przepisami upraw-
nienia.
UWAGA!
Niektére czynnosci serwisowe moga wykona¢ osoby nie posiadajgce takich uprawnien.
Czynnosci te zostang zaznaczone dopiskiem (UZY TK OWNIK)

Ponizel przedstawiono rodzaj i warunki prac serwisowych a takze okres ich powtarzania.

Przed przekazaniem systemu do eksploatacji nalezy:

A. Dokona¢ ogledzin systemu, a w szczeg6lnosci:

— Sprawdzi¢ zgodnos¢ wykonanych potaczen ze schematami elektrycznymi.

— Sprawdzi¢ zgodnos¢ doboru parametrow aparatéw elektrycznych z danymi na schematach.

— Sprawdzi¢ poprawnos¢ potaczen elektrycznych: a w szczegdlnosci dotaczenie przewodow i kabli do
zaciskOw urzadzen (sterowniki, silniki, gniazda przytaczeniowe, itd.) i aparatow elektrycznych
(wytaczniki roznicowo-pradowe, wylaczniki nadmiarowo-pradowe, wylaczniki termiczne, lampki
sygnalizacyjne, itd.). Sprawdzi¢ dokrecenie $rub zaciskOw oraz pewnos¢ osadzenia przewodow
w zaciskach (brak luznych przewoddw, brak izolacji przewodow w zacisku, itp.).

— Sprawdzi¢ poprawnos¢ elektryczna i mechaniczna potaczenia kabla czujnika temperatury z kablem
przesytu danych, a w szczegdlnosci jakos¢ zaizolowania potaczenia. Sprawdzi¢ potozenie czujnika
(czy zwierzeta nie maja do nig tatwego dostepu, czy potozenie czujnika jest zgodne z zaleceniami
producenta).

UWAGA!
Zla jakos¢ zaizolowania polaczenia kabla czujnika z kablem przesylu danych spowoduje
zawilgocenie polaczenia i doprowadzi do uszkodzenia czujnika i blednych wskazan temperatury co
moze by¢ przyczyna awarii systemu i smierci zwier zat!

— Sprawdzi¢ szczelnos¢ puszek potaczeniowych (puszki powinny by¢ klasy co namnig 1P35, wieka
powinny by¢ poprawnie osadzone i dokrgcone wszystkimi srubami), sprawdzi¢ dokrecenie
przepustéw izolacyjnych.

— Sprawdzi¢ osadzenie oston zaciskdéw silnikdw wentylator oraz dokrecenie zamocowanych w nich
przepustéw. Wyja¢ korki zaslepiajace otwory odprowadzajace wilgo¢ z wnetrza obudowy.

— Sprawdzi¢ poprawnos¢ potaczen elektrycznych w obudowie serwomotoru napedu wlotéw powietrza
Osadzi¢ pokrywe i sprawdzi¢, czy otwory odprowadzajace wilgo¢ zngjduja Si¢ z dotu obudowy. Jezeli
nie 3 z dotu — nalezy je trwale zaslepi¢ i wykona¢ dwa nowe (o srednicy ok. 2 mm) w najnizszym
punkcie pokrywy Otwory powinny by¢ oddalone od siebie o co nagmnigl 15 mm. Pokrywe dokrecié
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wszystkimi srubami.
— Sprawdzi¢ poprawnos¢ zamocowania i urzadzen i aparatow (brak poluzowania, itp.).
— Sprawdzi¢ stan obuddw urzadzen i aparatéw (brak uszkodzen mechanicznych, itd.).

B. Wykonaé elektryczne badania i pomiary kontrolne zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
aw szczegblnosci:

— Sprawdzi¢ ciagtos¢ obwoddw ochronnych i potaczen wyréwnawczych.

— W przypadku zasilania z sieci typu TN-C-S sprawdzi¢, czy punkt rozdziatu przewodow N oraz PE
jest skutecznie uziemiony.

— Wykona¢ pomiary rezystancji izolagji.

— Wykonat pomiary skutecznosci ochrony przeciwporazeniowe.

UWAGA!
Elektryczne badania i pomiary kontrolne nalezy wykonywa¢ co rok!

o

Sprawdzi¢ poprawnosé pracy systemu, a w szczegdlnosci:

— Dziatanie uktadéw pomiaru temperatury i poprawnos¢ wskazan temperatury przez sterowniki.

— Dzialanie instalacji alarmowej | zadziatanie alarmu przy sytuacjach alarmowych. Nalezy wywotat te
sytuacje (wylaczenie napiccia zasilania systemu, przekroczenie przez temperature progow
alarmowych, pozostale sytuacje sa opisane w instrukcji obstugi sterownika) i sprawdzi¢, czy aarm
zadziata.

— Duziatanie poszczegodlnych sekcji wentylacyjnych.

— Dziatanie automatyki podawania paszy (naezy zwrdci¢ uwage na kierunek obrotéw tzw. ,zmijek”
paszociagdw), sprawdzi¢ dziatanie wytacznikow krancowych w obwodach dozowania paszy.

— Prace zespotu napedéw wlotéw (zaprogramowanie w sterowniku zakresu ruchu wlotéw, zadziaanie
wyltacznikow krancowych w obwodzie serwomotoru, itd.)

— Dziatanie nagrzewnic.

— Dziaanie oswietlenia.

— Dziatanie innych urzadzen i instalacji systemu.

— Zmierzy¢ miernikiem cggowym prad pobierany przez kazdy z wentylatorow i wykonat nastawy
progow zadziatania wytacznikOw termicznych.

— Sprawdzi¢ zadziatanie wytacznikOw roznicowo-pradowych poprzez wcisniecie przycisku TEST na
panelu wytacznika.

UWAGA!
Jezeli wylacznik nie zadziata nalezy go bezwzglednie wymienié na inny, sprawny i wykonagé jego
pomiary zgodnie z przepisami.

— Sprawdzi¢ stan ochronnikdw przeciwprzepieciowych. Okienko na panelu wktadki ochronnika powinno
mie¢ kolor oznaczajacy ,,ochronnik sprawny”; najczescigj jest to kolor zielony. Jezeli kolor okienka
oznacza ,,ochronnik uszkodzony” nalezy bezwzglednie wymienié wkladke na sprawna.

UWAGA!
Praca systemu bez sprawnych ochronnikéw grozi jego awaria a w konsekwencji smiercia
Zwier zat!

— Sprawdzi¢ dziatanie innych elementéw systemu zgodnie z ich szczegdtowymi instrukcjami obstugi.
— Dokona¢ przeszkolenia uzytkownika systemu w zakresie uzytkowania i serwisowania.

Czynnosci okresowe:
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Codziennie:

— Skontrolowa¢ wzrokowo poprawnos¢ pracy systemu (prace wentylatoréw, wskazania temperatury,
itd.) (UZY TKOWNIK).

Cojeden miesiac:

— Sprawdzi¢ zadziatanie wytacznikOw roznicowo-pradowych poprzez wcisniecie przycisku TEST na
panelu wytacznika. (UZY TK OWNIK)

UWAGA!
Jezeli wylacznik nie zadziata nalezy go bezwzglednie wymienié na inny, sprawny i wykonagé jego
pomiary zgodnie z przepisami. Czynnosé¢ ta moze wykonaé¢ tylko osoba posiadajaca wymagane
przepisami uprawnienia elektryczne.

— Sprawdzi¢ stan ochronnikdw przeciwprzepieciowych. Okienko na panelu wktadki ochronnika powinno
mie¢ kolor oznaczajacy ,,ochronnik sprawny”; najczescigj jest to kolor zielony. Jezeli kolor okienka
oznacza ,ochronnik uszkodzony” nalezy bezwzglednie wymieni¢ wkladke na sprawna.
Czynnosé ta moze wykona¢ tylko osoba posiadaj aca odpowiednie uprawnienia elektryczne.

UWAGA!
Praca systemu bez sprawnych ochronnikéw grozi jego awaria a w konsekwencji smiercia
Zwier zat!

— Sprawdzi¢ dziatanie ukladéw pomiaru temperatury i poprawnos¢ wskazan temperatury przez
regulatory (UZY TK OWNIK).

— Sprawdzi¢ dziatanie instalacji alarmowej i zadzialanie alarmu przy sytuacjach aarmowych. Nalezy
wywota¢ te sytuacje (wylaczenie napiecia zasilania systemu, przekroczenie przez temperature progow
alarmowych, pozostale sytuacje sa opisane w instrukcji obstugi sterownika) i sprawdzi¢, czy aarm
zadziata. (UZY TKOWNIK).

Co jeden rok: Nalezy wykona¢ wszystkie czynnosci okreslone w punktach A., B., C.

Ponadto nalezy szczegdlnie starannie sprawdzi¢ dokrecenie srub zaciskdédw potaczen przewodow
i kabli z urzadzeniami i aparatami elektrycznymi. Ze wzgledu na zjawisko ,plyniccia’ metali nastepuje
samoistne poluzowanie si¢ potaczen, ktére nalezy dokrecic.

Czynnos¢ ta moze wykonaé tylko osoba posiadajaca wymagane przepisami uprawnienia
elektryczne.
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Instalacja elektryczna, do ktorej jest doifgczone urzgdzenie MUSI
POSIADAC zgodne z aktualnymi przepisami, sprawne technicznie obwody
ochrony przeciwporazeniowej. Musi posiadaé takzie przynajmniej drugi stopien
ochrony przeciwpr zepieciowe.

Urzgqdzenie jest przeznaczone do pracy ciqglej i nie posiada wyfgcznika
zasilania. Jezeli zachodzi potrzeba wylqczania urzgdzenia, naleiy zainstalowaé
wylgcznik zewnetrzny.

UWAGA Il

Wszelkie prace zwigzanie z montazem i uruchomieniem urzgdzenia powinna
wykonywa¢ osoba posiadajgca odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Jakiekolwiek elektryczne czynnosci #gczeniowe oraz prace mechaniczne
(elektromechaniczne) przy urzgqdzeniu Z DOLACZONYM ZASILANIEM
S4A NIEDOPUSZCZALNE.

GROZA PORAZENIEM PR4DEM ELEKTRYCZNYM —
ZAGROZENIEM ZDROWIA LUB ZYCIA

Przed przystgpieniem do prac wylqczyé napiecie zasilania, wykonaé
widoczng przerwe w obwodzie elektrycznym zasilania urzgdzenia i upewnié si¢ o
braku napiecia.

Instalacja elektryczna, do ktérej jest dolgczone urzgqdzenie wymaga
okresowych przeglgddéw i badas!
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Mikroprocesorowy Regulator Cisnienia HEKTOBAR-100

1. Zastosowanieregulatora

Regulator HEKTOBAR-100 jest urzadzeniem elektronicznym stuzacym do regulacji cisnienia. Posiada
jedno wejscie zezwalajace na zataczenie zasilania cewki stycznika pompy, jedno wejscie czujnika cisnienia i
jedno wyjscie sterujace praca pompy.

W czasie pracy regulator monitoruje stan systemu. W momencie stwierdzenia nieprawidtowosci
zgtaszany jest alarm. Stan alarmowy sygnalizowany jest odpowiednim komunikatem na wy§wietlaczu oraz
zalaczeniem przekaznikowego wyjscia alarmowego. Wyprowadzone s trzy zestyki przekaznika:
normalnie otwarty (NO), normalnie zamknigty (NC) oraz wspdlny (COM). Stan alarmowy stanowi
potozenie spoczynkowe przekaznika, co umozliwia m.in. wygenerowanie alarmu w wypadku wylaczenia
zasllania regulatora. Ponadto alarm jest rowniez uaktywniany w nastepujacych sytuacjach:

- wykrycie uszkodzenia toru pomiaru cisnienia/czujnika cinienia,

przekroczenie dopuszczalnych progdéw cisnienia,

zatrzymanie procesu regulacji,

wykrycie nieprawidtowosci w pracy regulatora (np. awaria pamigci wewnetrznej)

2. Wskazowki bezpieczenstwa

Regulator zostat skonstruowany zgodnie z powszechnie uznawanymi regutami bezpieczenstwa.
Nieprzestrzeganie tych regut moze spowodowac zagrozenie zycia lub zdrowia 0sob, zwierzat lub straty
materialne. Regulator jest przeznaczony do montazu, uruchomienia, obstugi (przeglady techniczne
urzadzen i instalacji elektryczngj) i usuwania awarii przez osoby posiadajace wymagane przez przepisy
panstwowe uprawnienia do prac elektrycznych z zakresu wymaganego przez prowadzone prace oraz
posiadajace stosowna wiedze | doswiadczenie z dziedziny elektryki.

— Stosowanie regulatora i modutdw wspotpracujacych w atmosferze zagrozonej wybuchem jest
zabronione.

— Montaz, uruchomienie, obstuga (przeglady techniczne urzadzen i instalacji elektrycznej), usuwanie
awarii, itp. jest dozwolone przez osoby posiadajace wymagane przez przepisy panstwowe uprawnienia
do prac elektrycznych z zakresu wymaganego przez prowadzone prace oraz posiadajace stosowna
wiedze i doswiadczenie z dziedziny elektryki.

— Przed rozpoczgciem wszelkich prac zwiazanych z montazem, obstuga, usuwaniem awarii, itp. Nalezy
bezwzglednie odiaczy¢ napiecie zasilania od regulatora i innych urzadzen wspétpracujacych i upewnié¢
S¢, ze regulator i urzadzenia te nie znagjduja Si¢ pod napigciem oraz ze mozna bezpiecznie przystapic i
prowadzi¢ prace.

— Zastosowania oraz uzytkowanie regulatorow niezgodnie z przeznaczeniem wyklucza zachowanie
gwarancji producentai odpowiedzialnos¢ za powstate nastgpstwa.

— W celu zachowania bezpieczenstwa pracy regulatora konieczne jest zastosowanie zabezpieczen
zewngtrznych wedtug zalecen ninigjszel dokumentagji.

— Podczas montazu i uzytkowania regulatorow i modutdw nalezy przestrzegaé ninigjszej dokumentacji,
aw szczego6lnosci danych technicznych.

— Pracaregulatora z otwarta pokrywa jest niedozwolona

— Regulator moze stwarza¢ niebezpieczenstwo, jezeli zostanie zamontowany lub uzytkowany niezgodnie
Z ninigjsza dokumentacja.

— W sprawach nieuregulowanych ninigjsza dokumentacja nalezy kierowa¢ si¢ ogolnymi przepisami
z zakresu prac elektrycznych i mechanicznych, przepisami bezpieczenstwa i higieny pracy oraz innymi
przepisami stosownymi dla niniegjszego regulatora w celu zachowania jego poprawnej pracy oraz nie
stwarzania zagrozenia dla 0sdb, zwierzat i dobr materialnych.
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Mikroprocesorowy Regulator Cisnienia HEKTOBAR-100

3. Transport, magazynowanie

— Regulator jest odpowiednio zapakowany, zaleznie od uzgodnionego transportu

— Podczas transportu nie dopuszczat do uderzen i wstrzasow. Zapobiegaé uszkodzeniu opakowania lub
samego regulatora.

— Regulator nalezy przechowywa¢ w suchym miejscu w zakresie temperatury od 0°C do 50°C

— Nie dopuszczaé do dzialania ekstremalnego ciepta lub chtodu, a takze bezposredniego dziatania
promieni stonecznych, substancji chemicznych, zrodet ciepta i innych czynnikbw mogacych mied
szkodliwy wplyw na regulator.

4. Danetechnicznei wymagania sprzetowe

Dane techniczne

Napigcie zaslania 230V, 50 Hz
Klasa ochrony przeciwporazeniowej I
Najwiekszy ciagly prad obciazenia 05A
Wylacznik zasilania BRAK (regulator jest przeznaczony do pracy Ciagtej

iw celu catkowitego wylaczenia zasilania nalezy go
wyposazy¢é W zewngtrzny wylacznik zaslania o
przerwie minimum 3 mm w kazdym z biegunow).

Bezpiecznik w obwodzie zasilania wktadka topikowa aparatowa, ceramicznal A, 250 V

0 zdolnosci faczeniowel co ngimnigj 1500 A
Naj wieksze napiecie robocze przekaznika alarmowego 24V, DC
Najwiekszy prad obcigzenia przekaznika alarmowego 200 mA
Wartos¢ rezystora w obwodzie zestyku COM przekaznika alarmowego 82W
Temperatura otoczenia regulatora podczas pracy 0, 50°C
Wilgotnosé¢ wzgledna otoczenia 10, 90 % (bez kondensacji)
Typ regulagji zalacz/wytacz
Zakres nastaw i pomiaru cisnienia 0 bar , 100 bar
Rozdzielczos¢ nastawy i pomiaru cisnienia 1 bar
Stopien szczelnosci obudowy P55
Wymiary obudowy (szer. x wys. X grub., bez uwzgl. przepustow) 160 x 200 x 90 mm

Wymagania sprzg¢towe
Czujnik cisnienia 0.. 100 bar, wyjscie4..20 mA, Uz=8 .. 11V

5. Montaz i dolaczenieregulatora do instalacji elektryczneg

— Przed przystapieniem do montazu regulatora dokladnie zapozna¢ Si¢ z ninigjsza dokumentacja
I stosowac Sig do jg tresci.

— Regulator montowa¢ w migjscu utatwigjacym jego uzytkowanie, obstuge i ewentualne naprawy.

— Regulator nalezy montowac nie naprezajac obudowy.

— Montaz elektryczny wykonat zgodnie ze schematami i opisem w niniejszej dokumentaci.

— Ingtalacja elektryczna: zasilgjaca i odbiornikbw mus by¢ sprawna technicznie oraz spetniac
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Mikroprocesorowy Regulator Cisnienia HEKTOBAR-100

wymagania aktualnie obowiazujacych norm i przepisow.

— Regulator jest przeznaczony do pracy ciagtel i nie posiada wbudowanego wytacznika zasilania.
Do wylaczenia zasilania regulatora nalezy zastosowaé zewnetrzny aparat wylaczajacy, w ktorym
odlegtos¢ pomiedzy zestykami wszystkich biegunéw wynosi co ngjmnigj 3 mm.

— Odtaczanie (wykonywanie przerwy) obwodu ochronnego PE jest niedozwolone!

— Kable elektryczne nalezy wprowadzic do obudowy regulatora przez przepusty z tworzywa
sztucznego. Stosowanie przepustéw metalowych jest niedopuszczalne!

— Regulator, instalacja elektryczna oraz kable sygnatowe dla czujnikéw temperatury i same czujniki
powinny by¢ tak zamontowane, aby nie bylo mozliwosci ich zniszczenia przez zwierzgta,
aw szczeg6lnosci gryzonie (np. przegryzienie kabli sygnatowych, zwarcie réznoimiennych biegunéw
instalacji poprzez ciato zwierzecia, itp.)

UWAGA! Regulator HEKTOBAR-100 jest przeznaczony do montaiu przez osobe posiadajgqcq
stosowng wiedzg i doswiadczenie w zakresie prac elektrycznych i mechanicznych, atakzie formalne
uprawnienia w zakresie elektryki.

UWAGA! Przed przystgpieniem do prac wylqczyé napiecie zasilania, wykonaé widoczng przerwe
w obwodz e elektrycznym zasilania urzgdzenia i upewnié si¢ 0 braku napiecia!

§ Regulator jest zabudowany w obudowie elektrotechniczng z tworzywa sztucznego do mocowania
nasciennego na ptaszczyznie pionowsy.

§ Doprowadzenie kabli instalacji elektrycznej odbywa Sig poprzez przepusty kablowe (tzw. ., dtawiki”) w
dolng czgsci obudowy.

§ Polaczenia elektryczne wewnatrz regulatora nalezy wykona¢ zgodnie z zamieszczonymi rysunkami
oraz opisem.

Aby zamocowac regulator na scianie (pfaszczyznie) nalezy:
§ Otworzy¢ pokrywe obudowy poprzez obrot srub z tworzywa sztucznego na pokrywie.
§ Przykreci¢ obudowe do $ciany poprzez otwory w naroznikach obudowy, przepustami dla kabli w dét.

B1© 940)%]191%)%]52%2%,
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0 0|0 00 0] [eodlocoloo
[o-| o+ [ + [+12v|WEJ|Net+]| Net-|EKR [COM|
NoL O'N,O'L —/'— [ k=l k+ | — [iov [ER [+12v] ov | NO | NC
~230V~ | WYJSCIE 1| WYJSCIE 2| fwEJSTIE[0..10v]ICZUDNIK|MAGIST.| ALARM
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Rys. 1: Rozmieszczenie zaciskow polgczeniowych regulatora HEKTOBAR-100

UWAGA! Nalezy pamigtaé¢ o dolgczeniu przewodow PE kabli zasilania i odbiornika. Praca regulatora
bez dolgczonych przewodéw PE jest NIEDOPUSZCZALNA! Groz uszkodzeniem urzgdzes,
porazeniem prgdem elektrycznym lub SMIERCI 4!
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Mikroprocesorowy Regulator Cisnienia HEKTOBAR-100

Aby dofgczy¢é urzgdzenie do instalacji elektrycznej i obwodow sterowania nalezy:

1) Woprowadzi¢ kabel sygnalu zezwalgjacego na zalaczenie pompy. Dotaczy¢ do wejscia " 0+” i ”0-"
(zezwolenie na prace uzyskuje Sie¢ poprzez zwarcie zaciskow)

2) Woprowadzi¢ kabel czujnika cisnienia przeznaczonym dla niego przepustem. Czujnik nalezy dotaczy¢
do wejsciaWEJ i +12V
UWAGA! Niewfasciwe podigczenie czujnika grozi uszkodzeniem czujnika oraz regulatora!

3) Jezeli w obiekcie wystepuja silne zaburzenia elektromagnetyczne powodujace zaktdcenia w pracy
czujnika nalezy uziemi¢ ekran czujnika (doprowadzi¢ przewdd od uziomu do zacisku EKR) lub
dotaczy¢ go do skutecznie uziemionego przewodu PE o ile przewdd ten nie jest zrodiem zaburzen.

4) Przewody ochronne PE (powinny byé koloru z6tto-zielonego) dolaczy¢é do zaciskéw
oznaczonych @ :

5) Woprowadzi¢ kabel odbiornika przeznaczonym dla niego przepustem. Przewody dotaczy¢ do
zaciskow WYJSCIE 1 oznaczonych O.N i O.L.

6) Wprowadzi¢ kabel zasilajacy. Przewody kabla zasilajacego: fazowy (liniowy) i neutralny dotaczy¢ do
zaciskOw oznaczonych ~230V~ z zachowaniem biegunowosci: przewdd neutrany (przewod
neutralny powinien by¢ koloru niebieskiego) do zacisku oznaczonego N przewdd fazowy do zacisku
oznaczonego L.

7) Zestyki przekaznika alarmowego sa oznaczone NO, COM, NC. Sa separowane galwanicznie od
pozostatych obwoddéw uktadu. Ich wykorzystanie jest dowolne z zachowaniem dopuszczalnych
parametrow (okreslonych w rozdziale ,,Dane techniczne”).

UWAGA! Do pozostatych zaciskow nie dolqczaé zadnych przewoddw.

6. Przed pierwszym uruchomieniem

— Sprawdzi¢ prawidiowos¢ montazu mechanicznego 1 elektrycznego, w szczegdlnosci  jakosé
I skutecznos¢ elektrycznych potaczen ochronnych PE.

— Sprawdzi¢ zgodnos¢ potaczen ze schematami

— Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania wytacznikdw rdznicowo-pradowych

— Zamkna¢ obudowy wszystkich urzadzen i aparatow elektrycznych (w tym obudowe regulatora)

— Sprawdzi¢, czy napigcie zasilania spetnia wymagane parametry.

— Skonfigurowa¢ mikroprzetaczniki regulatora.

7. Funkcje mikropr zetacznikow

Mikroprzetaczniki umieszczone 3 na plycie czotoweg wewnatrz obudowy. W celu ich ustawienia
nalezy wylaczyé napiecie zasilania regulatora i upewni¢ si¢ 0 jego braku, anastgpnie otworzy¢
obudowe. Przetaczniki s3 ponumerowane oraz posiadaja wyraznie o0znaczona pozycje¢ zataczenia (ON).
W tabeli nr 1 przedstawiono ich znaczenie.

Tabelanrl Funkcje mikroprzelgcznikéw

Numer o .
mikr opr zetacznika Polozenie Opis
1,2,3,4 OFF | Wymagane potozenie.
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Mikroprocesorowy Regulator Cisnienia HEKTOBAR-100

8. Obstugaregulatora

— Podczas uzytkowania i obstugi stosowac si¢ do niniejszel dokumentagji

— Obudowe regulatora okresowo czysci¢ wilgotna szmatka.

— Nalezy codziennie obserwowa¢ prace regulatora i natychmiast reagowaé na wszelkie
nieprawidtowosci zwracajac Si¢ do firmy (osoby), ktéra wykonata montaz i uruchomienie regulatora.

— Wszelkie nieprawidlowosci musza zosta¢ usunigte. Uzytkowanie nieprawidiowo dzialajacego
regulatora jest niedopuszczalne. Jezeli istnigje jakiekolwiek niebezpieczenstwo nalezy odiaczyc
napigcie zasilania regulatora i urzadzen wspotpracujacych.

8.1. Zalaczenie zasilania

Po zalaczeniu zasilania, na wyswietlaczu ukazuja Si¢ kolgino, w kilkusekundowych odstgpach,
nast¢pujace informacje:

§ Typ urzadzenia—Htb: HEKTOBAR-100

§ Numer wergi oprogramowaniar. 4

Po zakonczeniu prezentacji powyzszych informacji  wyswietlacz przechodzi do stanu
spoczynkowego, w ktorym jest wyswietlane biezace cisnienie. Lampka LED zprawe strony
wyswietlacza wskazuj e stan procesu regulacji: $wiecenie oznacza proces zalgczony, brak swiecenia —
proces wylaczony). Jezeli przed ostatnim wytaczeniem zasilania regulatora lub restartem mikrokontrolera
byt zataczony proces regulacji, zostaje on wznowiony, jezeli proces regulacji byt wytaczony — pozostaje
wytaczony. Uruchomienie regulatora z wytaczonym procesem regulacji spowoduje wygenerowanie alarmu.

8.2. Podstawowe funkcje wyswietlacza i klawiatury

Trzypozycyjny wyswietlacz, umieszczony na plycie czolowe regulatora, stuzy do wskazywania
temperatury biezacej, a podczas zmiany nastaw do wyswietlania ich nazw i wartosci. Lampka z prawe
strony wyswietlacza stuzy do wskazywania aktywnosci procesu regulacji (ciagte swiecenie) oraz stanu
zmiany nastaw (miganie). Tabela nr 2 przedstawia podstawowe funkcje przyciskéw.

Tabelanr 2 Opis podstawowych funkcji przyciskow

Przycisk Opis
Przechodzenie pomigdzy poszczegdlnymi nastawami.
Zmiana wartosci w stanie edycji nastawy.
Wejsciew tryb przegladania informacji o ewentualnych biedach (i przechodzenie pomigdzy nimi) z
poziomu podgladu stanu procesu regulagji
Przg$cie do trybu przegladania nastaw.
Wyhor biezaceg nastawy do edycji.
SET Zatwierdzenie zmiany aktualnie edytowang nastawy.
Kasowanie wyswietlania informacji o biedach i przgscie w stan odliczania do ponownego
wyzwolenia alarmu.
Zataczenie i wytaczenie procesu regulacji (wymaga przytrzymania przycisku przez ok. sekundg, az
do zmiany stanu lampki LED obok wyswietlacza).
START | W stanie spoczynkowym wyswietlacza podglad biezacego stanu regulatora
STOP Anulowanie zmiany wybrang nastawy (przywrécona wartos¢ nastawy sprzed zmiany, o ile nie
zostata zatwierdzona przyciskiem SET)
Powr6t z przegladania nastaw do stanu spoczynkowego

+’_
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Mikroprocesorowy Regulator Cisnienia HEKTOBAR-100

Wyswietlanie przez regulator biezacego cisnienia jest nazywane trybem spoczynkowym. Jezeli
przez ok. 30 sekund nie byt nacisnigty zaden przycisk (bezczynnos¢ klawiatury) regulator automatycznie
przechodzi do tego trybu.

UWAGA! Jezeli byta zmieniana wartos¢ jakigjs nastawy i nie zostata ona potwierdzona przyciskiem SET,
a regulator z powodu bezczynnosci klawiatury powrdcit do trybu spoczynkowego, to automatycznie
zostata rowniez przywrocona poprzednia wartosé nastawy.

8.3. Zalaczeniei wylaczenie procesu regulagji

Jezeli proces regulacji jest zalaczony (lampka LED swieci), to w celu jego wylaczenia nalezy:
przej§¢ w tryb spoczynkowy, a nastepnie wcisnaé i przytrzymaé przycisk START/STOP (okoto
1 sekunda) az do zgaszenia lampki LED. UWAGA! Spowoduje wygenerowanie alarmu.

Jezeli proces regulacji jest wylaczony (lampka LED zgaszona), to w celu jego zalaczenia nalezy:
przej§¢ w tryb spoczynkowy, a nastepnie wcisnaé i przytrzymaé przycisk START/STOP (okoto
1 sekunda) az do zaswiecenia lampki LED.

W trakcie trzymania wcisnigtego przycisku START/STOP na wyswietlaczu pojawiga si¢ kolgno
pionowe kreski, majace na celu zobrazowanie czasu potrzebnego do zmiany stanu procesu. Po zapaleniu
Si¢ szbstg kreski na wyswietlaczu pojawia si¢ przewijany napis informujacy o zataczeniu procesu regulacji
(START) lub zostanie wyswietlony komunikat awaryjny informujaCy 0 zatrzymaniu procesu.

8.4. Podglad biezacego stanu regulatora

W trybie spoczynkowym regulator wyswietla biezaca wartosé cisnienia w barach. Jezeli wartos¢
pradu podawanego przez czujnik bedzie nizsza niz skalibrowana jako Obar (nastawa d.LO) na
wyswietlaczu pojawi Sig¢ napis ,,LO”. Jezeli wartos¢ pradu podawanego przez czujnik bedzie wyzsza niz
skalibrowana jako 100bar (nastawa d.HI) na wyswietlaczu pojawi Sig napis ,HI”. Podczas zataczonego
procesu regulacji i wykonaniu (nieudanych) r.l prob ustabilizowania cisnienia naprzemiennie wyswietlana
jest wartos¢ biezacego cisnienia i komunikat ,r.I” (tzw. faza 4 procesu regulacji, szczegétowy opis
znagjduje si¢ w rozdziale , Zasada pracy regulatora’).

W trybie spoczynkowym nacisnigcie przycisku START/STOP spowoduje wyswietlenie przez okoto
30 sekund biezacego stanu regulatora w sposdb symboliczny. Dla wyréznienia, ze jest to tryb podgladu
wyswietlana wartos¢ miga.

Kazda pozycja wyswietlacza opisuje kolgino, od lewe:

1. stan wejicia zezwalajacego: A-aktywne, jest zezwolenie na zataczenie pompy; [1-nie ma zezwolenia na
zalaczenie pompy;

2. odliczanie czasu stabilizowania cisnienia przed pomiarem: A-cisnienie jest sprawdzane na biezaco |
wyjscie pracuje zaleznie od zmierzonegl wartosci; [1-trwa odliczanie, wyjscie zataczone, cisnienie nie jest
Sprawdzane;

3. stan wyjsciac A-aktywne, zataczone; [1-wylaczone.

Mozliwe sa nastepujace sytuacje:
71 [ [ — nie ma zezwolenia na pracg, wyjscie wylaczone,
A [1 [ —]jest zezwolenie na pracg ale wyjscie wylaczone, poniewaz jest zatrzymany proces regulacji,
A 11 A —pojawit sig sygnat zezwalajacy na zataczenie pompy, wyjscie zataczone bez wzgledu na biezacy
poziom cisnienia,
A A A —wyjscie zataczone, cisnienie w zadeklarowanym przedziale,
A A [ — wyjscie wylaczone na skutek cisnienia bedacego poza dopuszczalnym przedziatem lub
uszkodzenia czujnika cisnienia (toru pomiarowego).
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W czasie zataczonego procesu regulacji mozna réwniez sprawdzi¢ w jakig ,fazie” procesu w danej
chwili znajduje si¢ regulator. Szczeg6towy opis znajduje Sie w rozdziale ,, Zasada pracy regulatora’.

Przyciskiem PLUS mozna wejs¢ do trybu podgladu biezacych alarmow. Jezeli regulator nie wykryt
zadng sytuacji alarmowej to nie ma reakcji na nacisnigcie przycisku. W przypadku wigcel niz jednego
alarmu przyciskiem PLUS mozna przeglada¢ kolgjne komunikaty awaryjne. Przyciskiem START/STOP
przechodzi si¢ do trybu spoczynkowego.

Szczegobtowy opis sytuacji alarmowych znajduje sie w rozdziale ,, Kontrola btedéw pracy. Komunikaty
awaryjne’.

8.5. Uzyskiwanie dostepu do nastaw poziomu pierwszego (SET)
| drugiego (CAL)

Nastawy regulatora zostaly podzielone na trzy poziomy dostepu (wyswietlania). Na poziomie
zerowym zngjduja Sie te, ktore sa najczescigy zmieniane. Na poziomie pierwszym (SET) zngjduja Sie
nastawy zmieniane rzadziej. Nastawy poziomu drugiego (CAL) powinny by¢ dobrane przy pierwszym
uruchomieniu regulatora i nie zmieniane w trakcie normalnej pracy. Szczeg6towy opis poszczeg6lnych
nastaw zngduje si¢ w rozdziale ,, Nastawy urzadzenia’. Nastawy poziomu zerowego S dostepne bez
zadnych ograniczen, nastawy pozioméw: pierwszego i drugiego sa dostepne po uzyskaniu dostepu do
poszczegllnych poziomow.

W celu uzyskania dostepu do nastaw poziomu pierwszego (poziomu SET) nalezy w trybie
spoczynkowym nacisngé i przytrzymaé¢ przycisk SET (przez okolo 5 sekund) az do wyswietlenia
napisu SET. Regulator powréci samoczynnie do trybu spoczynkowego. Nastawy poziomu pierwszego
staty si¢ dostepne az do ponownego zataczenia zasilania regulatora, aich podglad i zmiana odbywa si¢ tak
samo jak nastaw poziomu zerowego.

UWAGA! Podczas uzyskiwania dostgpu do poziomu pierwszego po nacisnigciu przycisku zostanie
wyswietlony trzyliterowy skrot pierwszel nastawy. Nalezy to zignorowaé i nadal trzymaé wecisnigty
przycisk SET.

W celu uzyskania dostepu do poziomu drugiego (poziomu CAL) nastaw nalezy: uzyska¢ dostep

do nastaw poziomu pierwszego, a nastepnie jednoczesnie nacisnaé i przytrzymaé przyciski PLUS
i MINUS (okoto 20 sekund) az do wyswietlenia napisu CAL . Regulator powréci samoczynnie do trybu
spoczynkowego. Nastawy poziomu drugiego staly si¢ dostepne az do ponownego zataczenia zasilania
regulatora, aich podglad i zmiana odbywa si¢ tak samo jak nastaw poziomu zerowego.
UWAGA! Po doborze nastaw zaleca si¢ zablokowanie dostepu do nich. W tym celu nalezy wytaczy¢
i ponownie zataczy¢ zaslanie regulatora lub wymusi¢ jego restart poprzez jednoczesne wecisnigcie
i przytrzymanie przyciskdw PLUS i MINUS przez dwadziescia pig¢ sekund. Zostaje woéwczas
wyswietlony napis r St, a po czasie okolo dwdch sekund nastepuje restart (zachowanie regulatora
identyczne, jak po zataczeniu zasilania).

8.6. Sposdb zmiany nastaw

W celu zmiany nastaw poziomu zerowego nalezy w czasie wyswietlania temperatury biezace
(tryb spoczynkowy) nacisnaé¢ przycisk SET. Zostanie wyswietlony trzyliterowy skrét opisujacy
pierwsza nastawe. Przyciskami PLUS i MINUS mozna przechodzi¢ pomigdzy kolgnymi nastawami.
Powtdrne nacisnigcie przycisku SET powoduje wyswietlenie aktualnie ustawiong wartosci
nastawy. Réwnoczesnie lampka LED zaczyna migat a przyciskami PLUS i MINUS mozna ustawi¢ nowa
wartos¢. Nacisnigcie przycisku SET powoduje zatwierdzenie nowej wartosci — zostaj e ona wpisana
do pamigci. Nacisniecie przycisku START/STOP spowoduje przywrdcenie poprzednigl wartosci. W
obydwu przypadkach nastgpuje automatyczny powr6t do wyswietlania trzyliterowego skroétu
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nastawy. Po powtornym nacisnigciu przycisku START/STOP (lub 10 sekundach bez naciskania
jakiegokolwiek przycisku) nastepuje powr6t do trybu spoczynkowego.

9. Nastawy regulatora

W tabeli 3 zngjduje Sie opis poszczegdlnych nastaw i ich wplyw na prace regulatora. SzczegGtowy
opis dziatania regulatora zngjduje Si¢ W rozdziale ,, Zasada pracy regulatora’

Tabelanr 3 Opis nastaw regulatora

Wysw. Nazwa . Wartosc¢ Wartosc¢ Krok | Wartos¢
. Poziom dostegpu . . : ;
skrot nastawy minimalna | maksymana | zmiany | domysina

99 bar nie
P.LO dopuszczalne . . . o )
cisnienie Wartos¢ cisnienia ponizej ktorego zostanie wytaczone wyjscie sterujace (po
odliczeniu czasu stabilizowania cisnienia t.rL)
Maksymeine SET Loar MeMNS | 100bar | ibar | 75bar
P. H dopuszczalne e . _ - )
ciénienie Wartosé cisnienia powyzej ktdrego zostanie wytaczone wyjscie sterujace (po
odliczeniu czasu stabilizowania cisnienia t.rH)
t.rL lubt.rH
Minimalny czas CAL Os lub nizsza 1s 3s
t.ON zalaczenia . . .
w?/js’ dia Minimalny czas, przez jaki wyjscie bedzie zataczone po pojawieniu sig Sygnatu
zezwalajacego na pracg pompy, bez wzgledu na wartos¢ cisnienia.
SET | t.ON | 60 s | 1s | 20s
Wartos¢ tg nastawy okresla maksymalny czas w jakim cisnienie powinno osiagna¢
zadana wartos¢. W pierwsze kolginosci zataczane jest wyjscie sterujacei odlicza-ny
Czas stabilizadji jest czas t.ON, podczas ktdrego cisnienie nie jest monitorowane. Jezeli po tym czasie
torL niskiego” cisnienie mawartos¢ mnigjsza od P.LO to w nastepng kolgnosci odliczany jest czas
"cis’nienia ,t.rL —t.ON” podczas kt6rego wyjscie sterujace jest dalej zataczone, ale po
osiagnieciu przez cisnienie wartosci z dopuszczalnego przedziatu cisnienia
odliczanie czasu ,,t.rL —t.ON” jest wstrzymywanei regulator przechodzi do
nastepng fazy procesu regulacji — monitorowania cisnienia na biezaco i wytaczeniu
pompy w przypadku pojawienia si¢ cisnienia spoza dopuszczal nego przedziatu.
SET | t.ON | 30s | 1s | 3s
Czas stabilizacji
t.rH ~Wysokiego” | Analogicznie jak nastawa t.rL tylko dotyczy sytuacji, kiedy cisnienie po czasiet.ON
cisnienia jest wigksze od dopuszczalnego progu P.HI.
Czas przerwy do SET | 10s | 9min50s | 10s | 30s
ot ponowienia | Czas po jakim zostanie ponowione zataczenie wyjscia sterujacego w celu stabilizagji
proby stahiliz. | cignienia. Zachowanie identyczne jak podczas pojawienia si¢ Sygnatu zezwal gjacego
cisnienia na prace wyjscia. 1los¢ prob ogranicza nastawar.|
r.l llo§¢ préb SET | 0 | 30 I 5

Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c.

11




Mikroprocesorowy Regulator Cisnienia HEKTOBAR-100

ponowienia
stahiliz. cisnienia

Maksymalna ilos¢ prob ponowienia zataczenia wyjsciaw celu stabilizacji cisnienia.
Licznik wykonanych prob zostaje kazdorazowo skasowany po osiagnigciu cisnienia
z dozwolonego przedziatu. Jezdi cisnienie nie zostanie osiagnicte podczas
zadeklarowang liczby préb na wyswietlaczu w trybie spoczynkowym pojawia sie
naprzemiennie biezaca wartos¢ cisnieniai napis ,,r.1”

F. U

Widkos¢ bufora

filtrujacego
pomiar cisnienia

CAL | 1,2 4,8, 16, 32, 64 - | 3

Im wieksza wartos¢ tym wskazanie stabilnigjsze ale wydtuzony jest czas reakcji na
zmiane cisnienia (dla wartosci 32 czas potrzebny na catkowite uwzglednienie
Zmiany cisnieniawynosi okoto 3 sekund).

r EC

Pracareczna

CAL | OFF | ON | - | OFF

Tryb umozliwigjacy reczne sterowanie wyjsciem regulatora, (w trybie tym nie jest
uwzgledniany stan wyjscia wynikajacy z procesu regulacji).

UWAGA! Aby zataczy¢ wyjscie regulatora nalezy przycisna¢ i przytrzymaé
przycisk PLUS do momentu zmiany wyswietlanego napisu na ON (przez czas ok. 3
sekund). Wyswietlane jest naprzemiennie wartos¢ biezacego cisnieniai napis ON.
Po osiagnieciu wartosci cisnienia zadeklarowanego w nastawie P.HI wyjscie zostaje
automatycznie wytaczone do czasu, kiedy cisnienie nie spadnie ponizg wartosci
P.HI.

UWAGA! W cdu wylaczenia wyjscia regulatora nalezy nacisnaé przycisk MINUS
(reakcja natychmiastowa, na wyswietlaczu pojawia sie hapis OFF).

d.LO

Kalibracja
cisnienia O bar

CAL | - | - | - | 290nh

UWAGA! Wartos¢ tg nastawy jest automatycznie wpisywana na podstawie
biezacego pomiaru. NIE MA MOZLIWOSCI USTAWIENIA JEJ
PRZYCISKAMI PLUS/MINUS. NACISNIECIE PRZYCISKU SET W
MOMENCIE KIEDY CZUJNIK MIERZY CISNIENIE ROZNE OD 0 BAR
SPOWODUJE UTRATE KALIBRACJI TORU POMIAROWEGO

W cdu kalibracji czujnika dla cisnienia O bar nalezy ustawi¢ cisnienie na poziomie O
bar i zaakceptowaé przyciskiem SET wyswietlana wartosé. Nalezy pamictac, ze
nastawa ta razem z nastawa d.Hl ma wptyw na wartos¢ uznawana za biezace
Cisnienie.

Kalibracja
cisnienia 100 bar

CAL | - | - | - [ cBoh

UWAGA! Wartos¢ tg nastawy jest automatycznie wpisywana na podstawie
biezacego pomiaru. NIE MA MOZLIWOSCI USTAWIENIA JEJ
PRZYCISKAMI PLUS/MINUS. NACISNIECIE PRZYCISKU SET W
MOMENCIE KIEDY CZUJNIK MIERZY CISNIENIE ROZNE OD

100 BAR SPOWODUJE UTRATE KALIBRACJI TORU POMIAROWEGO
W cdu kalibracji czujnika dla cisnienia 100 bar nalezy ustawi¢ cisnienie na
poziomie 100 bar i zaakceptowac przyciskiem SET wyswietlana wartos¢. Nalezy
pamicta¢, ze nastawa ta razem z nastawa d.LO ma wptyw na wartos¢ uznawana za
biezace cisnienie.

DEF

Ustawienie
domysinych
wartosci nastaw

CAL | NO | YES | - [ NO

Wartos¢ YES powoduje przywrdcenie wartosci domyslnych wszystkich nastaw.
UWAGA! Spowodujeto utrate kalibracji przeprowadzong przez producenta
dla danego egzemplar za r egulator a co moze skutkowa¢ nieznacznym wzr ostem
bledu pomiaru cisnienia.
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10. Zasada pracy regulatora

Regulator posiada:

jedno wyjscie sterujace typu zatacz/wytacz (~230V, 50Hz, max.0,5A),

jedno wejscie ,logiczne” zezwalgjace na zalaczenie wyjscia sterujacego (zaciski wejsciowe zwarte —

stan aktywny /rozwarte — stan nieaktywny),

wejscie dla czujnika cisnienia.

Aby regulator HEKTOBAR-100 mogt sterowat praca wyjscia wymagane jest spetnienie dwdch
warunkow:

zataczony proces regulacii (sygnalizowany swieceniem czerwonej lampki),
aktywny sygnat zezwalgjacy na zataczenie wyjscia sterujacego (na ekranie podgladéw wyswietlana litera
»A” napierwszej pozycji od lewe).
Niespetnienie jednego z powyzszych warunkow powoduje natychmiastowe wytaczenie wyjscia
sterujacego. Dalszy opis zasady dziatania regulatora zaktada zataczony proces regulacji.

Proces regulacji podzielony jest na 5 faz. W dalszej czeséci rozdziatu znajduje sie szczegbtowy opis
dziatania poszczeg6lnych faz. W celu sprawdzenia w jakiej fazie znajduje si¢ proces regulacji nalezy
w trybie spoczynkowym nacisna¢ i przytrzymac przycisk PLUS (pojawi Si¢ jeden ze skrétéw: FA.O, FA.1,
FA.2, FA.3 FA.4). Po puszczeniu przycisku PLUS regulator wyswietla ponownie biezace cisnienie.
W niektorych fazach jest odliczany czas do zmiany fazy, w celu jego sprawdzenia nalezy dodatkowo
wcisnaé i przytrzymac przycisk SET (caly czas trzymajac przycisk PLUS) — kazdy czas wyswietlany jest w
sekundach. Po puszczeniu przycisku SET ponownie wyswietlany jest numer biezacej fazy.

Faza 0 (FA.0)

Regulator oczekuje na pojawienie si¢ Sygnalu zezwalgjacego na zalaczenie wyjscia sterujacego.
Cisnienie nie jest sprawdzane, nie &3 zgtaszane adarmy EP.L (cisnienie nizsze lub réwne nastawie P.LO),
EP.H (cisnienie wyzsze lub rowne nastawie P.HI).

Faza 1 (FA.1)
Pojawit sig sygnat zezwalagjacy na zalaczenie wyjscia sterujacego i odliczany jest czas t.ON. Cisnienie
nie jest sprawdzane, nie s3 zgtaszane alarmy EP.L, EP.H.

Faza 2 (FA.2)
Zakonczyto sig odliczanie czasu t.ON. Jezeli biezace cisnienie jest:

mnigjsze lub réwne nastawie P.LO — rozpoczyna si¢ odliczanie czasu ,t.rL - t.ON”,

wigksze lub réwne nastawie P.HI — rozpoczyna si¢ odliczanie czasu ,t.rH - t.ON”,

pomigdzy P.LO a P.HI — przechodzi do fazy 3.
W fazie 2 czas jest odliczany do momentu osiagnigcia cisnienia z dozwolonego przedziatu. Nastepuje
wowczas przejscie do fazy 3. Jezeli cisnienie nie osiagnie pozadanej wartosci przed koncem odliczania
zostaje zgtoszony alarm EP.L lub EP.H (jezeli nie jest uspiony) i takze przechodzi do fazy 3.

Faza 3 (FA.3)

Faza ciaglego monitorowania cisnienia. Jezeli znajduje sig ono w dozwolonym przedziale to wyjscie
sterujace jest zataczone. Kiedy biezace cisnienie zngjdzie si¢ poza dozwolonym przedzialem wyjscie
sterujace zostaje wylaczone, zgtaszany jest alarm EP.L lub EP.H (jezeli nie jest uspiony) i rozpoczyna si¢
odliczanie czasu r.t. Jezeli przed odliczeniem tego czasu cisnienie wréci do przedziatu od ,,P.LO + 2 bary”
do ,,P.HI — 2 bary” to wyjscie sterujace zostgje zataczone i odliczanie czasu jest przerywane. Jezeli przed
odliczeniem czasu r.t cisnienie nie wréci samoczynnie do normy to proces rozpoczyna Si¢ ponownie od
fazy 1. Nastawa r.| okresla maksymalna ilos¢ prob jakie regulator wykona w celu przywrdécenia cisnienia.
Jezeli w dalszym ciagu cisnienie bedzie si¢ zngjdowalo poza dozwolonym przedziatem proces regulacji
przechodzi do fazy 4.
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Faza 4 (FA.4)

Proces w tgj fazie oznacza, ze nie udalo si¢ uzyska¢c odpowiedniego cisnienia mimo wykonania r.|
prob. W fazie tgf wyjscie sterujace pozostaje wylaczone, na wyswietlaczu w trybie spoczynkowym
pojawigja Si¢ naprzemiennie: biezaca wartos¢ cisnienia i napis r.l, zgtaszany jest alarm EP.L lub EP.H
(jezeli nie jest uspiony). Jezeli cisnienie samoczynnie powrdci do przedziatu od ,,P.LO + 2 bary” do ,,P.HI
— 2 bary” to wyjscie sterujace zostaje zataczone i proces regulacji powraca do fazy 3.

Na ponizszych rysunkach przedstawione zostaly najwazniejsze zaleznosci w pracy regulatora.

Wejscie zezwalajace

Aktywne :
=1 B ™ <
£ £ g
Nieaktywne S e
Cisnienie bizace 5
PLO e , ....... , ..................................................................... -
yjsCié sterujace
Zataczone ! ; A
czohe : —
Wyl 1.ON
EAIA «
<t
Aktywne — =
AN Y ) o
ol & i i
Nieaktywne Lo —
Y PHI- 2 bary:
P.HI ey . :
PLO fusdhesfene
viscie stervjaced ¢ & . v
Zalaczone Wyjg .?;.UJQ. Lo .
. “
Wytaczone iz L2V —
o6 of*cs

alar*rdr.] E.Pf alarm E.PH

jezeli uptyneto 15min.

od potwierdzenia wczesnigjszego
alarmu to powtdrnie zostaje zgtoszony

alarm E.PH

. FA3 -

. FA1l -

. FA.0 — ci$nienie w nor-

mie, pojawia si¢ sygnat
zezwalgjacy.

. FA.1 — wyjsécie zostaje

zalaczone na czas t.ON,
po odliczeniu czasu cis-
nienie w normie, pomijana
jest faza 2.

. FA.3 — ci$nienie w nor-

mie, wyjscie sterujace
zataczone.

. FA.O — Sygnat zezwala-

jacy przechodzi w stan
nieaktywny, wyjscie zos-
taje wylaczone, regulator
oczekuje na ponowienie
sygnatu zezwalajacego na
zalaczenie wyjscia.

. FA.O — cisnienie za niskig,

pojawia sie sygnat zezwa-
lgjacy.

. FA.1 — wyjsécie zostaje

zalaczone na czas t.ON,
po odliczeniu czasu cis-
nienie zaniskie.

. FA.2 — odliczany jest czas

t.rL-t.ON.

Cisnienie nie
osiagngto minimalng do-
puszczalng wartosci P.LO
wyjscie sterujace zostgje
wylaczone, pojawia Sie
alarm E.PL, rozpoczyna
sie odliczanie czasu r.t

Po czasie r.t
podgmowana jest ponow-
na préba ustabilizowania

14

Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c.



Mikroprocesorowy Regulator Cisnienia HEKTOBAR-100

cisnienia, wyjscie zostgje zataczone na czas t.ON,

6. FA.2 — Po czasie t.ON cisnienie dalg pozostaje ponizg dolnego progu, rozpoczyna si¢ odliczanie czasu t.rL, w
czasie ktérego cisnienie osiaga wartos¢ z zadanego przedziatu, odliczanie czasu zostaje wstrzymane, proces
regulacji przechodzi do fazy 3.

7. FA.3 — Podczas trwania fazy 3 zostaje zdjcty sygnat zezwalajacy na prace wyjscia sterujacego, zostaje ono
wytaczone.

8. FA.0 — regulator oczekuje na pojawienie si¢ sygnatu zezwalgjacego na prace wyjscia sterujacego, cisnienie
samoczynnie wzrosto ponad maksymalna dopuszczalng wartosé.

9. FA.1 —pojawia si¢ sygnat zezwalgjacy, wyjscie zostaje zataczone na czas t.ON.

10.FA.2 — po odliczeniu czasu t.ON cisnienie dalg jest za wysokie, rozpoczyna si¢ odliczanie czasu t.rH-t.ON

11.FA.3 — cisnienie dalg pozostgje za wysokie, zgtaszany jest alarm E.PH, wyjscie sterujace zostaje wytaczone,
rozpoczyna si¢ odliczanie czasu r.t.

12.FA.1 — po czasie r.t zostagje ponowiona préba przywrécenia prawidtowego cisnienia, wyjscie sterujace zostaje
zataczone na czas t.ON (w tym czasie cisnienie spada ponizeg dopuszczalnego maksimum, ale odliczanie czasu
t.ON nie zostaje wstrzymane i proces nie przechodzi do kolgng fazy, po czasie t.ON cisnienie jest w normie,
proces przechodzi do fazy 3.

13.FA.3 — w czasie trwania fazy 3 cisnienie przekracza wartos¢ P.HI, wyjscie zostaje wytaczone, jezeli od czasu
uspienia alarmu E.PH mingto 15 minut zostaje on ponownie wiaczony, rozpoczyna si¢ odliczanie czasu r.t,

14.FA.3 — w czasie odliczania czasu r.t cisnienie samoczynnie wraca do przedziatu (P.LO+2bary, P.HI-2bary),
wyjscie sterujace zostaje zataczone

15.FA.0 — Sygnat zezwalajacy przechodzi w stan nieaktywny, wyjscie zostaje wytaczone, regulator oczekuje na
ponowienie sygnatu zezwalajacego na zataczenie wyjscia
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11. Kontrola btedow pracy, komunikaty alar mowe

Regulator HEKTOBAR-100 prowadzi ciaglta autokontrolg poprawnosci pracy oraz kontrole
poprawnosci pracy czujnika cisnienia i toru pomiarowego. Wystapienie nieprawidtowosci wykrytej przez
uktad kontroli regulatora jest sygnalizowane komunikatem biedu na wyswietlaczu oraz zalaczeniem
alarmowego wyjscia przekaznikowego. W tabeli 4 zostal przedstawiony wykaz btedéw oraz sposoby
postgpowaniaw przypadku ich wystapienia.

Tabdanr 4 Wykaz bledow sygnalizowanych przez regulator

Symbol bledu Sposdb postgpowania

Uszkodzenie czujnika cisnienia (jego brak) Ilub toru pomiarowego. Sprawdzi¢, czy czujnik
zostal prawidtowo dotaczony. Przeprowadzi¢ powtdrna kalibracje czujnika

Zmierzone cisnienie powyzg wartosci nastawy P.HI. Monitorowane tylko podczas zataczonego
E.PH procesu regulacji i aktywnego sygnatu zezwal ajacego na zataczenie pompy (po odliczeniu czasu
ustawionego w nastawiet.rL lub t.rH) .

Zmierzone cisnienie ponizg wartosci nastawy P.LO. Monitorowane tylko podczas zataczonego
E.PL procesu regulacji i aktywnego sygnatu zezwal ajacego na zataczenie pompy (po odliczeniu czasu
ustawionego w nastawiet.rL lub t.rH) .

Alarm zatrzymanego procesu. Uaktywniany w momencie zatrzymania procesu regulagji
przyciskiem START/STOP lub podczas uruchomienia regulatora z zatrzymanym procesem.
Potwierdzenie alarmu przyciskiem SET wytacza go do czasu ponownego zatrzymania procesu
lub uruchomienia regulatora.

Uszkodzona pamie¢ przechowujaca nastawy i kalibracje regulatora. uruchomi¢ regulator
ponownie. Jezeli bltad nie ustapit nalezy zwréci¢ sie do serwisu. Praca z tym bledem jest
niedopuszczalna — regulator pracuje na wartosciach domysinych nastaw, ich zmiana nie
Zostanie zapamietana po wytaczeniu zasilania.

DomysIne nastawy regulatora (za wyjatkiem nastaw kalibracyjnych). Nalezy powtérnie ustawié¢
wlasciwe wartosci wszystkich nastaw (jezeli regulator ma pracowaé na wartosciach
domysinych to nalezy wej$¢ do edycji dowolng nastawy i potwierdzi¢ jg wartos¢ przyciskiem
SET).

Domyslne wartosci nastaw kalibracyjnych (d.LO, d.HI). Nalezy powtornie skalibrowaé
regulator.

Er.C

AL.S

E.EP

Er.1

Er.2
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W celu wylaczenia przekaznika alarmowego nalezy nacisna¢ przycisk USTAW. Jezeli wystapita tylko
jedna przyczyna alarmu to regulator przejdzie do trybu spoczynkowego. Jezeli sa tez inne przyczyny
alarmu to zostana wyswietlone kolejne napisy z informacja o przyczynie, ktére mozna wytaczy¢ kolejnymi
nacisnigciami przycisku USTAW, az regulator przejdzie do trybu spoczynkowego (i wytaczy przekaznik
alarmowy). Jezeli przyczyna aarmu nie zostanie usunigta lub nie zniknie samoczynnie to przekaznik
alarmowy zostanie ponownie zataczony za 15 minut lub w momencie pojawienia Si¢ inng przyczyny
alarmu.

UWAGA! Alarm od zatrzymania procesu (AL.S) ma charakter jednorazowy. Przycisk USTAW
wylacza jego zgtaszanie (do kolejnego zatrzymania procesu).

W trakcie pracy regulatora istnigje mozliwos¢ sprawdzenia od jakich alarméw nastapi ponowne
zalaczenie przekaznika alarmowego. W tym celu nalezy przejsé¢ z trybu spoczynkowego do trybu podgladu
biezacego poziomu sterowania (przyciskiem SET) a nastepnie przycisna¢ przycisk PLUS. Zostanie
wyswietlony symbol komunikatu alarmowego lub bltedu. Kolejne wciskanie przycisku PLUS spowoduje
przechodzenie pomigdzy wyswietlanymi biedami. W przypadku braku btgdéw wecisniecie przycisku PLUS
nie spowoduje zadne reakci.
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12. Gwarancja

Na urzadzenie producent udzida dwuletnig gwarancji. Warunki gwarancji sa przedstawione w dotaczong do
urzadzenia karcie gwarancyjng. Dane producenta znajduja Sie na stronie tytutowe ninigiszg dokumentagji.

WARUNKI GWARANCIJI:

1. Firma Systemy Kontrolno-Pomiarowe JOTA s.c. (gwarant) zapewnia, ze sprzedany towar, na ktéry zostata udzielona
gwarancja, jest dobrej jakosci.

2. Okres gwarancji na wymienione urzadzenie wynos 24 miesigce od daty sprzedazy wpisang do ninigsze karty

gwarancyjne, nie dtuze jednak, niz 36 miesiecy od daty produkcji. Gwarancja jest wazna tylko po przedtozeniu dowodu

zakupu.

Wszelkie wady i usterki objete ninigjsza gwarancja i stwierdzone w okresie gwarancji zostana usuni¢te bezptatnie.

Okres gwarancyjny zostaje przedtuzony o czas, w jakim urzadzenie zngjdowato Si¢ w naprawie.

5. W przypadku stwierdzenia usterki, nalezy dostarczy¢ wadliwe urzadzenie na witasny koszt do gwaranta,
tj. 30-418 Krakow, ul. Zakopianska 9.

6. Naprawa gwarancyjna obemuje wytacznie wady powstate z przyczyn tkwiacych w urzadzeniu.

7. Gwarancja nie obejmuje uszkodzen mechanicznych i eektrycznych wyniktych z zainstalowaniai uzytkowania urzadzenia
niezgodnie z instrukcja oraz obowiazujacymi przepisami, dotaczenia urzadzenia do instalacji niesprawngj technicznie lub
nie spetnigjacg aktualnie obowiazujacych przepisdw, nie posiadajacg wymaganych przepisami okresowych badan
kontrolnych. Gwarancja nie obgmuje takze uszkodzen powstatych w wyniku zjawisk losowych takich jak: pozar,
przepiecia w sieci energetycznej, wyladowania atmosferyczne, zalanie, dziatanie srodkéw chemicznych oraz okolicznosci
i Sit wyzszych.

8. Gwarancji nie podlegaja czesci obudowy i akcesoria podlegajace normalnemu zuzyciu w czasie eksploatacji jak
zarysowania, zabrudzenia, wytarcie napisow, itp.

9. Nabyweca traci prawa gwarancyjne w przypadku dokonania napraw, zmian konstrukcyjnych, przerébek i inng ingerencji
W urzadzenie.

10. Gwarant naprawi urzadzenie w terminie mozliwie krétkim, nie przekraczajacym 14 dni roboczych od daty otrzymania
urzadzenia. W przypadku niemoznosci naprawy urzadzenia w tym terminie zostanie ono wymienione na inne, sprawne
technicznie.

11. Gwarancja jest wazna wytacznie wéwczas, gdy urzadzenie zostanie zainstalowane i uruchomione przez osoby posiadajace
odpowiednie uprawnienia za zakresu prac w dziedzinie elektryki i elektromechaniki, a takze gdy urzadzenie zostanie
dotaczone do sieci dektryczng zgodne z aktualnie obowiazujacymi przepisami, posiadagjace wazne badania i pomiary
kontrolne, a takze posiadajace zabezpieczenia przeciwprzepieciowe (przynajmnig dwa stopnie zabezpieczen: B i C),
przeciwporazeniowe i inne, wymagane przepisami oraz szczegétowymi dokumentami, np. dokumentacja techniczno —
ruchowa urzadzen, zapewniajace bezpieczenstwo pracy sieci €ektryczng i dotaczonych urzadzen. Obiekt, w ktérym
zostanie zainstalowane urzadzenie mus spetnia¢ wymagania bezpieczenstwa oraz posiada¢ stosowne zabezpieczenia,
np. instalacje ochrony odgromowej. Nie spetnienie tych wymogow zwalnia gwaranta od wszelkigl odpowiedzialnosci
zaurzadzeniei skutki wynikte z jego pracy.

12. Wykonanie wszelkich czynnosci zwiazanych prawidtowa eksploatacja urzadzenia, w tym czynnosci serwisowych oraz
badan kontrolnych instalacji € ektryczng przewidzianych w instrukcji uzytkowania nalezy do obowiazkéw Nabywcy i jest
przeprowadzane na jego koszt.

13. W przypadkach, gdy usunigcie wady nie jest mozliwe lub wiazatoby si¢ z nadmiernymi kosztami Gwarant moze wymieni¢
urzadzenie nawolne od wad lub zwréci¢ Nabywcy kwote uiszczona za urzadzenie w dniu zakupu.

14. Nabywca ponos koszt naprawy oraz uszkodzonych podzespotéw wynikajacych z przyczyn, za ktére Gwarant nie ponos
odpowiedzialnosci.

15. Nabywca oswiadcza, ze wraz z urzadzeniem otrzymat ninigjsza gwarancje oraz instrukcje uzytkowania urzadzenia,
zapoznat Si¢ Z nig i zostal poinformowany o koniecznosci stosowania si¢ do nigj.

16. Gwarant moze zazada¢ od Nabywcy okazanie dokumentu stwierdzajacego wykonanie montazu regulatora i wymaganych
ninigisza instrukcja czynnosci serwisowych przez osobe posiadgjaca stosowne uprawnienia. Nieokazanie takiego
dokumentu powoduje utratg praw gwarancyjnych.

17. We wszelkich sprawach nie uregulowanych powyzej maja zastosowanie przepisy Kodeksu Cywilnego.

A w
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